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1 Einbauerklarung

1.1 Einbauerklarung LD1000E

im Sinne der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Anh. 11, 1.B fur unvollstandige Maschinen
Der Hersteller:

Phoenix Mecano Solutions AG

Hofwisenstralle 6

CH-8260 Stein am Rhein

bestatigt, dass das genannte Produkt

Produktbezeichnung: LD1000E
Typenbezeichnung: LD1000E
Handelsbezeichnung: LD1000E
Funktion: Elektromotorisches Ein-/ und Ausfahren des Schubrohres zur Erzeugung einer

Linearbewegung

den Anforderungen einer unvollstandigen Maschine gemaf3 der EG-Maschinenrichtlinie
2006/42/EG entspricht.

Die folgenden grundlegenden Anforderungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG nach Anhang | sind angewandt und erfillt:

1.15,;13.2,;133,;134,;13.7.;15.1,;412.1,;4.123.
Ferner wird erklart, dass die speziellen technischen Unterlagen gemaR Anhang VIl Teil B erstellt wurden.

Es wird ausdrucklich erklart, dass die unvollstdndige Maschine allen einschlagigen Bestimmungen der folgenden EG-Richtlinien ent-
spricht:

2011/65/EU Richtlinie 2011/65/EU des Europédischen Parlaments und des Rates vom 8. Juni 2011 zur Beschrankung der
Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten

IEC 60601-1-2:2014 Medizinische elektrische Gerate - Teil 1-2: Allgemeine Festlegungen fir die Sicherheit einschlief3lich der
wesentlichen Leistungsmerkmale - Ergdnzungsnorm: Elektromagnetische Stoérgrof3en - Anforderungen und
Prifungen (IEC 60601-1-2:2014); Deutsche Fassung EN 60601-1-2:2015

Phoenix Mecano Solutions AG verpflichtet sich, die technischen Unterlagen zur unvollstdndigen Maschine auf begriindetes Verlangen
den einzelstaatlichen Stellen in elektronischer Form zu Ubermitteln.

In der Gemeinschaft ansassige Person, die bevollméachtigt ist, die relevanten technischen Unterlagen zusammenzustellen:
Timo Fluck

Phoenix Mecano Solutions AG

HofwisenstralRe 6

CH- 8260 Stein am Rhein

Die Inbetriebnahme ist so lange untersagt, bis die Maschine, in die diese unvollstdndige Maschine
eingebaut wird, den Bestimmungen der EG-Richtlinie 2006/42/EG entspricht.

Vor dem Inverkehrbringen muss diese den CE-Richtlinien, auch dokumentarisch, entsprechen.

Stein am Rhein / 18.06.2019 o Timo Fluck
T ‘f{"“;g) Technische Leitung

Mechanische Komponenten
(Ort/Datum) (Unterschrift) (Angaben zum Unterzeichner)
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2 Allgemeine Hinweise

2.1 Hinweise zu dieser Montageanleitung

Diese Montageanleitung ist nur fiir die beschriebenen Elektrozylinder gultig und ist fur den Hersteller des Endproduktes, in das diese
unvollstadndige Maschine integriert wird, als Dokumentation bestimmt.

Wir machen ausdriicklich darauf aufmerksam, dass fur den Endkunden eine Betriebsanleitung durch den Hersteller des Endproduktes zu
erstellen ist, die sémtliche Funktionen und Gefahrenhinweise des Endproduktes enthélt.

Dieses gilt ebenfalls fiir den Einbau in eine Maschine. Hier ist der Maschinenhersteller fir die entsprechenden Sicherheitseinrichtungen,
Uberpriifungen, die Uberwachung evtl. auftretender Quetsch- und Scherstellen und die Dokumentation zustandig.

Diese Montageanleitung unterstiitzt Sie dabei,
. Gefahren zu vermeiden,
e  Ausfallzeiten zu verhindern,
. und die Lebensdauer dieses Produktes zu gewabhrleisten bzw. zu erhéhen.

Gefahrenhinweise, Sicherheitsbestimmungen sowie die Angaben in dieser Montageanleitung sind ohne Ausnahme einzuhalten.
Die Montageanleitung ist von jeder Person zu lesen und anzuwenden, die mit dem Produkt arbeitet.

Die Inbetriebnahme ist so lange untersagt, bis die Maschine den Bestimmungen der EG-Richtlinien 2006/42/EG (Maschinenrichtlinie)
entspricht. Vor dem Inverkehrbringen muss diese den CE-Richtlinien, auch dokumentarisch, entsprechen.

Wir weisen den Weiterverwender dieser unvollstandigen Maschine / Teilmaschine / Maschinenteile ausdriicklich auf die Pflicht zur Erwei-
terung und Vervollstandigung dieser Dokumentation hin. Insbesondere beim Ein- bzw. Anbau von elektrischen Elementen und / oder
Antrieben ist eine CE-Konformitatserklarung durch den Weiterverwender zu erstellen.

Unsere Einbauerklarung verliert automatisch ihre Giiltigkeit.
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3 Haftung / Gewahrleistung
3.1 Haftung

Fir Schaden oder Beeintrachtigungen, die aus baulichen Veranderungen durch Dritte oder Veranderungen der Schutzeinrichtungen an
diesem Elektrozylinder entstehen, ibernimmt die Phoenix Mecano Solutions AG keine Haftung.

Fir nicht von der Phoenix Mecano Solutions AG geprufte und freigegebene Ersatzteile ibernimmt die Phoenix Mecano Solutions AG
keine Haftung.

Die EG-Einbauerklarung wird ansonsten ungiiltig.

Sicherheitsrelevante Einrichtungen missen regelméaRig auf ihre Funktion, Beschédigungen und Vollstandigkeit gepriift werden.
Technische Anderungen an dem Elektrozylinder und Anderungen dieser Montageanleitung behalten wir uns vor.

Werbung, Produktbroschiren fur Verkaufsaktivititen, éffentliche AuRerungen oder dhnliche Bekanntmachungen diirfen nicht als Grund-
lage zur Eignung und Qualitat des Produktes herangezogen werden, eine detaillierte technische Beratung wird daher ausdricklich emp-
fohlen. Anspriiche an Phoenix Mecano Solutions AG auf Lieferbarkeit von Vorgangerversionen oder Anpassungen an den aktuellen
Versionsstand des Elektrozylinders kénnen nicht geltend gemacht werden.

Bei Fragen geben Sie bitte die Angaben auf dem Typenschild an.

Unsere Anschrift:

Phoenix Mecano Solutions AG

Hofwisenstral3e 6

CH-8260 Stein am Rhein

Tel.: +41 (0)52 742 75 00
Fax: +41 (0)52 742 75 90

3.2 Produktbeobachtung

Die Phoenix Mecano Solutions AG bietet lhnen Produkte auf hdchstem technischem Niveau, angepasst an die aktuellen Sicherheitsstan-
dards. Informieren Sie uns bitte umgehend tber wiederholt auftretende Ausfalle oder Stérungen.

3.3 Sprache der Betriebsanleitung

Die Originalfassung der vorliegenden Montageanleitung wurde in der EU-Amtssprache des Herstellers dieser unvollstandigen Maschine
verfasst. Ubersetzungen in weitere Sprachen sind Ubersetzungen der Originalfassung, es gelten hierfiir die rechtlichen Vorgaben der
Maschinenrichtlinie.

34 Urheberrecht

Einzelne Vervielfaltigungen, z. B. Kopien und Ausdrucke, durfen nur zum privaten Gebrauch angefertigt werden. Die Herstellung und
Verbreitung von weiteren Reproduktionen ist nur mit ausdriicklicher Genehmigung der Phoenix Mecano Solutions AG gestattet. Der Be-
nutzer ist fur die Einhaltung der Rechtsvorschriften selbst verantwortlich und kann bei Missbrauch haftbar gemacht werden. Das Urhe-
berrecht dieser Montageanleitung liegt bei der Phoenix Mecano Solutions AG.
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4 Verwendung / Bedienpersonal
4.1 Bestimmungsgemaéalie Verwendung

Der Elektrozylinder ist ausschlieRlich zur Verstellung von gefuhrten Komponenten oder anderen Verstellaufgaben vergleichbarer Art zu
verwenden. Der Elektrozylinder darf nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen sowie in direktem Kontakt mit Lebensmitteln, pharmazeu-
tischen oder kosmetischen Produkten eingesetzt werden. Katalogangaben, der Inhalt dieser Montageanleitung und / oder im Auftrag
festgeschriebene Bedingungen sind zu bericksichtigen. Die in dieser Montageanleitung angegebenen Werte sind Maximalwerte und
diirfen nicht Gberschritten werden.

4.2 Nicht bestimmungsgemale Verwendung

Eine ,nicht bestimmungsgemafRe Verwendung* liegt vor, wenn zuwider der in Kapitel 4.1 BestimmungsgeméaRe Verwendung genannten
Angaben gehandelt wird. Bei nicht bestimmungsgeméaRer Verwendung, unsachgemafer Behandlung und wenn dieser Elektrozylinder
von unausgebildetem Personal verwendet, montiert oder behandelt wird, kénnen Gefahren von diesem Elektrozylinder fir das Personal
entstehen. Das Verfahren von Personen mit diesem Elektrozylinder, als Beispiel einer nicht bestimmungsgemafen Verwendung, ist ver-
boten. Bei nicht bestimmungsgemafer Verwendung erlischt die Haftung der Phoenix Mecano Solutions AG sowie die allgemeine Be-
triebserlaubnis dieses Elektrozylinders.

4.3 Verntlinftigerweise vorhersehbare Fehlanwendungen

e  Uberlastung des Gerétes durch Masse oder Uberschreitung der max. zuldssigen Einschaltdauer

e Einsatz in Umgebungen auf3erhalb der angegebenen IP-Schutzart

e  Einsatz in Umgebung mit hoher Luftfeuchtigkeit > Taupunkt+++

e  Einsatz in Raumen mit explosionsfahiger Atmosphéare nach ATEX-Richtlinie

. Betrieb bei Beschadigungen an der Netzzuleitung, Gehause, Motorleitung, Handschalter oder anderen Steuerleitungen (SPS,
PC, etc.) > Achtung: Zubehdrteile (Powersupply, Handschalter, etc.) haben Schutzart IP40

e  Belastung bei unzureichende Montage bzw. unzureichende Befestigung

e  Fahren auf Block (Anschlag)

. Einsatz in Anwendungen mit seitlich einwirkenden Kréften und Momenten

Bei gezogenem Netzstecker darf keine Geféhrdung entstehen.
4.4 Wer darf diesen Elektrozylinder verwenden, montieren und bedienen?

Personen, die die Montageanleitung ganzheitlich gelesen und verstanden haben, dirfen diesen Elektrozylinder verwenden, montieren
und bedienen. Die Zusténdigkeiten beim Umgang mit diesem Elektrozylinder miissen klar festgelegt sein und eingehalten werden.

0 Antriebe von Phoenix Mecano Solutions AG eignen sich nicht fiir folgende Anwendungsbereiche:

Offshore-Anwendungen

Flugzeuge und andere Fluggerate

Atomkraftwerke / Kernkraft

Explosionsgefahrdete Einsatzorte

Einsatzorte in grosser Héhe (ab 2000 m 1.M.) ohne zusétzliche Betrachtung und Praxistests



Ad

PHOENIX MECANO

N

5 Sicherheit

51 Sicherheitshinweise

Die Phoenix Mecano Solutions AG hat diesen Elektrozylinder nach dem aktuellen Stand der Technik und den bestehenden Sicherheits-
vorschriften gebaut. Trotzdem kénnen von diesem Elektrozylinder Gefahren fiir Personen und Sachwerte ausgehen, wenn dieser unsach-
geman bzw. nicht dem bestimmungsgemafen Verwendungszweck entsprechend eingesetzt wird oder wenn die Sicherheitshinweise nicht
beachtet werden. Sachkundige Bedienung gewahrleistet eine hohe Leistung und Verfligbarkeit des Elektrozylinders. Fehler oder Bedin-
gungen, welche die Sicherheit beeintrachtigen kdnnen, sind umgehend zu beseitigen.

Jede Person, die mit der Montage, mit der Verwendung, mit der Bedienung dieses Elektrozylinders zu tun hat, muss die Montageanleitung
gelesen und verstanden haben.

Hierzu gehort, dass Sie:
e die Sicherheitshinweise im Text verstehen und
e die Anordnung und Funktion der verschiedenen Bedienungs- und Verwendungsmadglichkeiten kennenlernen.

Die Verwendung, Montage und Bedienung der Elektrozylinder darf nur durch hierzu vorgesehenes, geschultes Personal vorgenommen
werden. Alle Arbeiten an und mit dem Elektrozylinder diirfen nur gemaf der vorliegenden Anleitung durchgefiihrt werden. Deshalb muss
diese Anleitung unbedingt in der Nahe des Elektrozylinders griffbereit und geschiitzt aufbewahrt werden.

Die allgemeinen, nationalen oder betrieblichen Sicherheitsvorschriften sind zu beachten. Die Zustandigkeiten bei der Verwendung, Mon-
tage und Bedienung dieses Elektrozylinders miissen unmissverstandlich geregelt und eingehalten werden, damit unter dem Aspekt der
Sicherheit keine unklaren Kompetenzen auftreten. Vor jeder Inbetriebnahme hat sich der Anwender davon zu Uberzeugen, dass sich
keine Personen oder Gegenstande im Gefahrenbereich des Elektrozylinders befinden. Der Anwender darf den Elektrozylinder nur in
einwandfreiem Zustand betreiben. Jede Veranderung ist sofort dem néchsten Verantwortlichen zu melden.

5.2 Besondere Sicherheitshinweise

. Alle Arbeiten mit dem Elektrozylinder dirfen nur gemag der vorliegenden Anleitung durchgefuhrt werden.

. Der Elektrozylinder darf nur von autorisiertem Fachpersonal gedffnet, eingebaut oder ausgebaut werden. Bei einem Defekt des
Elektrozylinders empfehlen wir, sich an den Hersteller zu wenden bzw. diesen Elektrozylinder zur Reparatur einzuschicken.

e Vor der Montage, Demontagearbeiten, Wartung oder Fehlersuche ist zuvor die Energiequelle zu unterbrechen.

. Quetschungen zwischen Fihrungsrohr und der vorderen Aufhdngung sind vom Weiterverwender konstruktiv zu verhindern.

e  Eine ordnungsgeméfe Verlegung von Zuleitungen verhindert, dass von dieser Anwendung Gefahren ausgehen.

e Nur Originalzubehér und Ersatzteile verwenden.

. Mégliche Schaden durch Versagen der Endlagenabschaltung oder durch einen Mutterbruch sind vom Weiterverwender kon-
struktiv zu verhindern.

e  Seitliche Krafte oder Drehmomente diirfen nicht héher als spezifiziert auf den Elektrozylinder einwirken.

e  Bei Zugbelastung ist es konstruktiv zu verhindern, dass sich die Schubstange und das Fithrungsrohr voneinander I6sen. Dies
bedeutet, dass besonders bei hangenden Lasten zuséatzliche Sicherungseinrichtungen (z.B.: Drahtseil, Kette, etc.) angebracht
werden muss!

e  Bei Instandhaltung durfen nur Original-Ersatzteile verwendet werden, welche nur durch geschultes Fachpersonal verbaut wer-
den diirfen.

e  Eigenméchtige Umbauten oder Veréanderungen des Elektrozylinders sind aus Sicherheitsgriinden nicht gestattet.

. Die durch Phoenix Mecano Solutions AG festgelegten Leistungsdaten dieser Elektrozylinder durfen nicht iberschritten werden
(siehe 6.7 Leistungsdiagramme).

e  Das Typenschild muss lesbar bleiben. Die Daten missen jederzeit und ohne Aufwand abrufbar sein.

. Der Sicherheit dienende Gefahrensymbole kennzeichnen Gefahrenbereiche an dem Produkt.

e Sicherheitsrelevante Einrichtungen muissen regelmafig, mindestens einmal pro Jahr, auf ihre Funktion, Beschadigungen und
Vollstandigkeit gepruft werden.

. Bei einer Uberkopfmontage des Elektrozylinders miissen befestigte Lasten bauseits gegen ein Abstiirzen gesichert sein. Der
Gefahrenbereich unterhalb der Anwendung ist in der Dokumentation des Endproduktes zu kennzeichnen.

. Bei beschadigtem Netzkabel und / oder Zuleitung ist der Elektrozylinder sofort auRer Betrieb zu nehmen.
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5.3 Sicherheitszeichen

Diese Warn- und Gebotszeichen sind Sicherheitszeichen, die vor Risiko oder Gefahr warnen.
Angaben in dieser Montageanleitung auf besondere Gefahren oder Situationen am Elektrozylinder sind einzuhalten, ein Nichtbeachten
erhoht das Unfallrisiko.

Das ,Allgemeine Gebotszeichen® gibt an, sich aufmerksam zu verhalten.
0 Gekennzeichnete Angaben in dieser Montageanleitung gelten Ihrer besonderen Aufmerksamekeit.
Sie erhalten wichtige Hinweise zu Funktionen, Einstellungen und Vorgehensweisen.
Das Nichtbeachten kann zu Personenschaden, Stérungen am Elektrozylinder oder der Umgebung fihren.
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6 Produktinformationen

6.1 Funktionsweise

Die Elektrozylinder dienen zur Verstellung von gefiihrten Komponenten oder anderen Verstellaufgaben vergleichbarer Art. Der Antrieb
erfolgt durch einen Niederspannungsmotor.

6.1.1 Varianten der Spannungsversorgung
Spanungsversorgung 12 / 24 / *48 VDC

6.1.2 Varianten von Kraft / Geschwindigkeit

Bezugnehmend auf Kraft / Geschwindigkeit der Elektrozylinder LD1000E ergeben sich folgende unterschiedliche Grundausfiihrungen
(siehe auch 7.7):

ES Variante
Ausfuhrungen Druckkraft Zugkraft Leerlauf (@24vDCD) | Nennlast(@24vDCD)
Ausfiihrung | F=10'000 N Druck F=10'000 N Zug 7 mm/s < 6 mm/s
Ausfiihrung Il F= 4'000 N Druck F= 4'000 N Zug 18 mm/s < 14 mm/s
Ausfiihrung Il F= 2'000 N Druck F= 2'000 N Zug 24 mm/s < 22 mm/s

Die angegebenen Werte wurden unter Optimal- Bedingungen ermittelt und kdnnen sich aufgrund von Reibverlusten, Temperaturénde-
rungen, oder externen Storeinfliissen verandern.
*Weitere Varianten in Sonderausfiihrung mdéglich.

6.2 Abmessungen der Geometrie
82 14.5 Einbaulénge (EBL) 12.8
2541 @y, 214 82.7 19
4 ;g\) ‘ 4
0 0 2
] = ©
| ~ N
— (D) i ko 0}
o 2 1 [ e, .
- 3 o
]
&
i=

13.3

MABSTAB1:5
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6.3 Varianten der Aufhangungen

Varianten Aufhdngung ,,hinten*:

Variante 1 - 4:
o —
(:ﬁ SW25 0701
1 Eciy
NS
\E_ 12.8
= #10.1°8°

Variante | Winkel Maf3
1 0°
2 45° 710.1 +0.2
3 90° 0
4 135°

Variante 1 — 4 nur bis 5000 N moéglich.

Variante 5 - 8:

=)

S |
]

SW25 o/-0.1

|
"\
28 0.1

12.8
712192
Variante | Winkel MaR
5 0°
6 45° ?12.1 +0.2
7 90° 0
8 135°

90°

11
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Varianten Aufhdngung ,,vorne“:

Variante 1: Variante 2:
145 214 (T[] 145  21.4 %—\
- ‘\ \‘
|
] | ] J
!
g + _ rf 2 . I~ ’JJ
N ? / N ? j
IS 7 [ =] /
// N 'f / r"f
‘ _/f — / ‘ / mE [
7 L / H—
SW 25 o101/ _:’ SW 25 or-0.1/ l__‘
#10.1"8° $12.1"%°
Variante 1 nur bis 5‘000 N méglich.
Variante 3: Variante 4:
Innengewinde M12 12 ); \ A\
Einschraubtiefe 10mm \\ 27 12
\\‘ B — \ Y /7
- \ -
S \ ==l | %~ |
g ’;"’ ﬂ 1
= 7 / = 7
% - / /
/ T ,/I |
SW 25 o-0.1/ E_j SW 25 0r-0.1 / ;L 4}
o _ 207 _

20.7
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6.4

Hubléange
MaB A (Ei

Technische Daten

nbauman)

Standardhubléangen

Sonderhu

blangen / Einbaulangen

Einbaulage

Hubkraft

Hubgeschwindigkeit

Schutzart

Betriebss

Umgebun

pannung

gstemperatur

Betriebstemperatur
Selbsthemmung

Hubrohrfihrung

Betriebsal

Wartung

Farbe

rt

Elektrischer Anschluss

Ansteueroptionen

* Verfugbal
** Gemesse

rkeit auf Anfrage
n bei Raumtemperatur

Absolvierte Prufungen:

DIN EN 60529 IPX9

DIN EN 60529 IP6X

DIN EN IS

Temperat

Klima

13

0O 9227 NSS

urwechsel

Bis 1000 mm

Hub kleiner 400 mm = Hub + 200 mm

Hub gleich oder gréRer 400 mm = Hub + 250 mm (1,5 mm)
100; 150; 200; 250; 300; 350; 400; 500; 600; 700; 800; 900
und 1000 mm

Kundenspezifisch auf Anfrage mdglich

beliebig, ohne Querkréfte

2‘000 — 10°000 N Zug / Druck
(je nach Getriebeiibersetzung und Spindelsteigung)

5 — 21 mm/s (Last- / Spindelabh&angig)
IP 69k statisch (£ IP 65 dynamisch)
12 VDC (10 — 16 VDC)**

24 VDC (16 — 28 VDC)**

36* VDC (28 — 40 VDC)**

48 VDC (44 — 52 VDC)**

—40 °C bis +85 °C

—20 °C bis +65 °C

ja

Gleitlager

ED 30 % Int.3 min./ 7 min. (bei Nennlast und Betriebsumge-
bungstemperatur +5°C bis +40°C))

wartungsfrei

schwarz pulverbeschichtet / weitere Farben auf Anfrage
M12, M12 Signal / freies Kabelende (siehe auch 6.5.1)

Handschalter / SPS / Versorgungsspannungspolaritét

Schutzartpriifung nach DIN EN 60529 auf IPX9 (Wasser-
schutz — Abschnitt 14.2.9)

a. Statisch ,mit einem Blindstopfen am Motorraum®

b. Statisch ,mit einem Druckausgleichselement am Motor-
raum*

Schutzartpriifung nach DIN EN 60529 auf IP6X (Staub-
schutz — Abschnitt 13.4 / 13.6)

Ausfiihrung: Statisch ,mit einem Druckausgleichselement
am Motorraum®

Salzspriihnebelpriifung nach DIN EN ISO 9227 NSS (Pruf-
dauer: 96 h)

Ausfiihrung: Statisch ,mit einem Druckausgleichselement
am Motorraum*

Temperaturwechseltest -40°C bis +85°C, 18 Zyklen uber
144h

Vorkonditionierung und Ermittlung der Widerstandsfahigkeit
gegen Temperaturwechsel

Klimatest +25°C bis +55°C, Luftfeuchte 80 — 100%, 4 Zyk-
len Uber 96h

Nachweis der Funktionsfahigkeit
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Trockene Warme

IEC 60601-1-2:2014

EN 60601-1-2:2015
IEC61000-4-3:2006+A1:2007+A2:2010
EN 61000-4-3:2006+A1:2008+A2:2010
IEC 61000-4-4:2012

EN 61000-4-4: 2012

IEC 61000-4-2:2008

EN 61000-4-2:2009

IEC 61000-4-5:2014+A1:2017

EN 61000-4-5:2014+A1:2017

CISPR 11:2015+A1:2016

EN 55011:2016+A1:2017

6.5 Ubersichtsbild des Elektrozylinders

Befestigungs-
adapter vorne

Trockene Warme +105°C uber 10 Tage
Nachweis der Widerstandsfahigkeit bei hohen Temperatu-
ren

Medizinische elektrische Geréte - Teil 1-2

Medical electrical equipment - Part 1-2
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4-3
Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4-3
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4-4
Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4-4
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4-2
Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4-2
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4-5
Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4-5

Industrielle, wissenschaftliche und medizinische Gerate

Industrial, scientific and medical equipment

Anschlussstecker

Notverstellung

Druckausgleichselement

Befestigungs-
adapter hinten

6.6 Ubersicht Optionen der Stecker / Anschliisse

Stecker M12, 5-pol.
Stecker M12-Power, 3-pol.

14
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6.7 Leistungsdiagramme
6.7.1 Stromaufnahme
Performance data: LD1000E; F=2000N
16
14
12
10
< 3
6
4
2
0
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
FIN]
- D24VDC  — @12VDC
Performance data: LD1000E; F=4000N
25
20
15
=
10
5
0
0 400 800 1200 1600 2000 2400 2800 3200 3600 4000
FN]
- D24VDC  —— @12VDC
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Performance data: LD1000E; F=10000N

18

16

14

12

10

I[A]

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000
F[N]

o0 24VDC = @12VDC
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6.7.2 Geschwindigkeiten
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Performance data: LD1000E; F=2000N

\
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Performance data: LD1000E; F=4000N
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Performance data: LD1000OE; F=10000N

v[mm/s]

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000
F[N]

o 24VDC — @12VDC

Gewichtsangaben

Hub [mm] | EBL [mm] | Gewicht [Kg]
100 300 57
150 350 6
200 400 6,4
250 450 6,7
300 500 7
350 550 7,3
400 650 8
500 750 8,6
600 850 9,3
700 950 9,9
800 1050 10,6
900 1150 11,2
1000 1250 11,8

*Die angegebenen Gewichtangaben kdnnen durch verschiedene Anbauteile (kundenspezifisch) leicht variieren.

18
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7

7.1

Lebensphasen

Lieferumfang der Elektrozylinder

Der Elektrozylinder wird betriebsfertig als Einzelkomponente geliefert. Die Steuerungen und Handschalter bzw. Zubehor sind nicht Be-
standteil des Lieferumfanges.

7.2

Transport und Lagerung

Das Produkt ist von geeignetem Personal auf sichtbare und funktionelle Beschadigung zu priifen. Schaden durch Transport und Lagerung
sind unverzuglich dem Verantwortlichen und der Phoenix Mecano Solutions AG zu melden.

Die Inbetriebnahme beschédigter Elektrozylinder ist untersagt.

Fur die Lagerung der Elektrozylinder vorgeschriebene Umgebungsbedingungen:

keine dlhaltige Luft

Kontakt mit [6sungsmittelbasierenden Lacken muss vermieden werden
niedrigste / hochste Umgebungstemperatur: —40 °C bis +85 °C
Luftdruck: von 700 hPa bis 1060 hPa

Abweichende Umgebungseinfliisse miissen durch die Phoenix Mecano Solutions AG freigegeben werden.

7.3

Wichtige Hinweise zur Montage und Inbetriebnahme

Elektrozylinder bzw. andere Bauteile beschadigt werden.

0 Beachten und befolgen Sie unbedingt die folgenden Hinweise. Andernfalls kénnen Personen verletzt oder der

19

Es muss zwingend bauseits eine NOTAUS-Schaltung realisiert werden, welche in Falle eines Versagens oder einer Fehlfunk-
tion der unvollstandigen Maschine die Betriebsspannung zuverléassig unterbricht!

Dieser Elektrozylinder darf nicht mit zusétzlichen Bohrungen versehen werden.

Nach der Aufstellung und Inbetriebnahme muss der Stecker der Spannungsversorgung unbedingt frei zugéanglich sein.

Der Elektrozylinder darf nicht auf ,Block” gefahren werden. Gefahr von mechanischer Beschadigung.

Der Elektrozylinder darf nicht gedffnet werden.

Der Anwender muss sicherstellen, dass bei aktiver Stromversorgung keine Gefahrdung entsteht.

Bei der Konstruktion von Anwendungen mit diesem Elektrozylinder ist auf die Vermeidung von Quetsch- und Scherstellen zu
achten. Diese sind entsprechend abzusichern und zu kennzeichnen.

Ein Selbstanlaufen der Elektrozylinders durch einen Defekt ist durch Abschalten der Spannungsversorgung (NOTAUS siehe
oben) unmittelbar zu stoppen.

Bei beschadigter Zuleitung ist der Elektrozylinder sofort auf3er Betrieb zu nehmen.

Die Schubstange mit Aufhdngung ist gegen Verdrehung zu sichern. Nichtbeachten fiihrt zur Verstellung der Hubendlagen.
Der Elektrozylinder ist nicht fir Dauerbetrieb ausgelegt. Die fur Ihren Einsatzfall festgelegte Schalthaufigkeit pro Stunde darf
nicht tiberschritten werden.
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7.4 Erste Inbetriebnahme

7.4.1 Einzelantrieb
SchlieRen Sie den Elektrozylinder bitte anhand folgender Grafik an. Verbinden Sie zuerst den Stecker des Powerkabels @ mit dem Ge-
rateeinbaustecker am Antrieb mit der Aufschrift ,PWR". AnschlieRend stecken Sie bitte den Anschlussstecker des Signalkabels oder

des Handschalters@ in den Gerateeinbaustecker mit der Bezeichnung ,In‘.

Verbinden Sie die Anschlusslitzen mit Ihrer Steuerung und der stabilisierten Spannungsversorgung entsprechend des Anschlussplans
(siehe Kapitel A). Verifizieren Sie stets vor einem Anschluss den energiefreien Zustand der Steuerung und der Spannungsversorgungs-
einheit. Stellen Sie sicher, dass es keinen Kurzschluss zwischen den Litzen geben kann, und diese keinen Kontakt zu leitenden Oberfla-

chen haben. Dies kénnte den Zylinder dauerhaft beschéadigen.

20
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7.5 Montage

Prifen Sie nach Erhalt des Elektrozylinders das Geréat auf eventuelle Beschadigungen. Der Elektrozylinder wird betriebsfertig ohne Steu-
erung geliefert.

Der Einbau, d.h. die Befestigung des LD1000E Elektrozylinders erfolgt mittels Aufhangung hinten und Aufhédngung vorne. (Beachten Sie
hierbei lhre spezielle Variante der Aufhéangung; siehe 6.3.1 ,Varianten der Aufhdngungen®)

Die Querbohrungen der beiden Aufhdngungen messen standardgemaf 12.1 0.1 mm. Die Befestigungsbolzen gehdren nicht zum Lie-
ferumfang.

Die folgenden Hinweise sind bei der Montage zu beachten:

Mit der Schubstange werden die Hubendlagen eingestellt. Die Schubstange ist nicht gegen Verdrehung gesichert. Dies bedeutet, dass
ein Drehen (Rotation) der Schubstange — oder des befestigten Gelenkkopfes — gleich eine Verstellung der Endlagen bedeutet!

Achtung: Fur einen sicheren und einwandfreien Betrieb mussen die Aufnahmepunkte zum Einbau des Elektrozylinders einwandfrei fluch-
ten!

Seitenkréfte auf die Schubstange sind nicht zuléssig!

. Bei der Verwendung/Montage eines Gelenk- oder Gabelkopfes ist auf korrektes Kontern der Képfe mit der im Lieferumfang
enthaltenen Mutter zu achten.
e  Test- bzw. Probelauf durchfiihren.

Die Nichteinhaltung dieser Vorgehensweise fihrt zur Beschadigung des Elektrozylinders!
Die Garantie erlischt!

In Bezug auf die Einbaulage der Komponenten ist auf die Vermeidung von Quetsch- und Scherstellen, insbeson-
dere unter Beachtung des spateren Anwendungsfalls, zu achten.

Achten Sie darauf, Stolpergefahren durch ordnungsgeméRe und sichere Verlegung der Versorgungsleitungen /
Zuleitungen zu vermeiden!

Es ist zwingend darauf zu achten, dass sich der befestigte Elektrozylinder frei in den Aufnahmepunkten bewegen
kann, bzw. dass der Elektrozylinder weder verspannt noch verbogen wird. Eine nicht ordnungsgeméRe Montage
und eine damit verbundene Zwangslage, wiirde den Antrieb beschadigen und eine einwandfreie Funktion verhin-
dern!

. Die Montagebolzen oder Befestigungsschrauben (keine Passschulterschrauben) missen in der richtigen
GroRe vorliegen (Bohrungsdurchmesser der Zylinderaufnahmen beachten).

e  Bolzen und Muttern miussen aus hochwertigem Stahl gefertigt sein (beispielsweise 10.8). Es dirfen sich we-
der Gewinde am Bolzen in der hinteren Aufnahme noch am Kolbenstangenauge befinden.

. Schrauben und Muttern missen so fest angezogen werden, dass sie sich nicht I6sen kénnen

e  Verwenden Sie jedoch bei den Schrauben an der hinteren Aufnahme und der vorderen Aufnahme kein zu
hohes Anzugsdrehmoment, da sonst die Aufnahmen unnétig belastet werden:

21
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7.5.1 Montagevorgang

1. Aufhangung hinten an ,Gegenstiick® aufhangen.
Achtung: Das Gegenstiick darf nicht drehbar sein. Der Elektrozylinder muss in Pfeilrichtung drehbar sein (siehe Grafik).

2. Aufhangung ,vorne* befestigen.
Achtung: Das Gegenstiick darf nicht drehbar sein. Der Elektrozylinder muss in Pfeilrichtung drehbar sein (siehe Grafik).

22
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Achtung: Da die Schubstange nicht auf Verdrehung gesichert ist (auch eine Verstiftung bei Sonderausfiihrungen bietet keine

0 100%ige Sicherheit), darf das Schubstangenauge nur im Bereich zwischen 0° und 180° gedreht werden! Falls sich das
Schubstangenauge fur ihnre Montagesituation nicht in der gewiinschten Position befindet, schrauben Sie es bitte mit dem ange-
gebenen Drehmoment im Uhrzeigersinn ein. Anschlieend drehen Sie das Schubstangenauge gegen den Uhrzeigersinn in die
gewilinschte Position (max. 180°). Die Schubstange darf wéhrend dem Normalbetrieb keinesfalls voll eingedreht sein
oder sich durch eine nicht auf Verdrehung gesicherte Last eindrehen. Die Leitmutter wirde sich stark verformen und
den Antrieb zerstdéren!

3. Anschlussstecker (3 polig) an ,Pwr* anschlieRen (einstecken & Uberwurfmutter handfest anziehen)
Verbinden Sie die Anschlusslitzen mit Ihrer Steuerung und der stabilisierten Spannungsversorgung entsprechend
des Anschlussplans (siehe Kapitel A). Verifizieren Sie stets vor einem Anschluss den energiefreien Zustand der
Steuerung und der Spannungsversorgungseinheit. Stellen Sie sicher, dass es keinen Kurzschluss zwischen den
Litzen geben kann, und diese keinen Kontakt zu leitenden Oberflachen haben. Dies kénnte den Zylinder dauerhaft
beschéadigen.

Achtung: nicht verpolt anschliel3en (Anschlusspléne Kapitel A beachten)!

4. Probefahrt / Erstfahrt ohne Last durchfiihren und das System auf Funktionalitét prifen.
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7.5.2 Mechanische Notverstellung

Achtung: Lesen Sie bitte dieses Kapitel komplett durch, bevor sie mit der Ausfiihrung beginnen!

Als erstes muss sichergestellt sein, dass die Spannungsversorgung getrennt und ein selbst-
standiges Wiedereinschalten ausgeschlossen ist!

Entfernen des Druckausgleichselement mit einem Gabel-/ Ringschlissel
SW 19mm:

Beachten Sie bitte, dass Elektrozylinder mit demontierten Druck-
ausgleichselementen KEINEN IP — Schutz mehr aufweisen!

Nehmen Sie das Druckausgleichselement ab und verstauen Sie
es sicher:

In der Offnung wird ein Getriebezahnrad mit aufgepresstem Rillen-
kugellager und einem Sechskantzapfen (SW 6mm) sichtbar:
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Aufsetzen eines handelsiiblichen Steckschliissels (Stecknuss
6mm)

Zur Verstellung des Antriebs (Schubstange wird ein oder ausgefah-
ren) kann eine handelsiibliche Ratsche oder in Akkuschrauber zu
Hilfe genommen werden.

keit von 150 1/min NICHT uberschritten wird!

Eine Uberschreitung wiirde den Motor zu stark antreibe, so-
dass er als Generator wirken und eine Spannung in die intern ver-
baute Steuerung induzieren wirde. Dabei wiirde der Motor dann
gebremst und unter Umstanden ein ,Erwachen” von elektronischen
Komponenten auf dem Steuerungsprint bewirken.

0 Bitte beachten Sie, dass eine maximale Drehgeschwindig-

Stellen Sie durch mehrmaliges Messen der Einbaulange mit einem
handelsiiblichen Massband oder Zollstock sicher, dass die Endla-
gen (Eingefahren = Einbaulénge und Ausgefahren = Einbaulange
+ Hublange) NICHT uberfahren werden (Tab.: 6.7.3)!

Nehmen Sie, nachdem Sie den Antrieb aus der Applikation befreit und aus-
gebaut haben den Steckschlissel (Nuss) wieder ab und Schrauben Sie das
Druckausgleichelement wieder auf:

Ziehen Sie das Druckausgleichselement mit Hilfe des Gabel-/ Ringschlissels
handfest wieder an.
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Nach der mechanischen Verstellung wird der Zylinder eine falsche Position haben. Falls die Ursache fiir die mechanische
NOTverstellung ein Ausfall der Versorgungsspannung war und davon auszugehen ist, dass der Antrieb weiterhin uneinge-
schrankt funktionstiichtig ist, kann der Antrieb ohne weitere Aktionen weiter betrieben werden. Sobald der Antrieb das
néachste Mal auf den Endschalter S2 (Eingefahren)) gefahren wird ist die Einbaulange wieder gegeben.

Sollte die Ursache ein defekter Antrieb gewesen sein, setzen Sie die Anlage/ Anwendung bitte still und kontaktieren den Her-
steller.

Die mechanische NOTverstellung ist KEIN normaler Betriebsmodi! Sie dient ausschliesslich dem Zweck ein System, eine
Anwendung, eine Maschine, etc. in eine sichere Lage zu bringen, um die vorhergegangenen Stérungen zu beheben, bzw.
defekte Antriebe zu ersetzen!
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7.6 Wartung

Der Elektrozylinder ist grundsatzlich wartungsfrei; jedoch nicht verschleiRfrei.

Ein mdglicher Verschleil? ist an fehlerhafter Funktion, VergroRerung des Spiels der beweglichen Teile oder ungewoéhnlichen Gerduschen,
die von dem Elektrozylinder ausgehen, zu erkennen.

Der Austausch verschlissener Produktteile geschieht durch den Hersteller. Fur diese Arbeiten ist der Elektrozylinder einzuschicken. Bei
Verschleifl? und Nichtaustausch von verschlissenen Produktteilen ist die Sicherheit des
Produktes ggf. nicht mehr gewéhrleistet.

Alle Arbeiten mit dem Elektrozylinder diirfen nur gemaR der vorliegenden Anleitung durchgefiihrt
werden. Das Gerat darf nur von autorisiertem und geschultem Fachpersonal ge6ffnet werden.

Bei einem Defekt des Antriebs empfehlen wir, sich an den Hersteller zu wenden bzw. diesen Elektrozylinder zur Reparatur einzuschicken.
® Bei Arbeiten an der Elektrik oder an den elektrischen Elementen mussen diese vorher stromlos
geschaltet werden, um Verletzungsgefahren zu verhindern.
® Eigenméachtige Umbauten oder Veranderungen des Elektrozylinders sind aus Sicherheitsgriinden
nicht gestattet.
® Sicherheitsrelevante Einrichtungen missen regelmafig, das heil3t je nach Benutzungshaufigkeit jedoch
mindestens einmal pro Jahr, auf ihre Vollstandigkeit und Funktion geprift werden.

7.7 Reinigung

Sie kénnen die Handschalter und ProfilauRenflachen des Elektrozylinders mit einem fusselfreien,
sauberen Tuch reinigen.

Lésemittelhaltige Reiniger greifen das Material an und kdnnen es beschadigen.

Achtung: Handschalter hat nicht die Schutzklasse IP69K, sondern IP40 und darf deshalb nicht mit dem Hochdruckreiniger
gewaschen und nicht Feuchtigkeit ausgesetzt werden — Beschadigungen waren die unmittelbare Folge!

7.8 Entsorgung und Ricknahme

Der Elektrozylinder muss entweder nach den giiltigen Richtlinien und Vorschriften entsorgt oder
an den Hersteller zuriickgefuihrt werden.

Der Hersteller behalt sich das Recht vor, fir die Entsorgung dieser Antriebe eine Gebiihr zu erheben.

Der Elektrozylinder enthélt Elektronikbauteile, Kabel, Metalle, Kunststoffe usw. und ist geman
den geltenden Umweltvorschriften des jeweiligen Landes zu entsorgen.

Die Entsorgung des Produkts unterliegt im européischen Raum der EU-Richtlinie 2002/95/EG oder den jeweiligen nationalen Gesetzge-
bungen.
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A Anschlusspléane

Auf den folgenden Seiten kdnnen Sie die verfiigbaren Anschlussplane einsehen.
Allgemeine Erlauterung: Ein Anschlussplan definiert die Stecker/die Kabel, deren Belegung, sowie ein Teil der Spezifikation und den
zur Verfiigung stehenden Funktionen. In der Regel werden auch verschiedenen Anschlussbeispiele aufgezeigt, um Sie bestmdglich bei

der Planung zu unterstitzen.

Jeder Anschlussplan beginnt mit ,AP.4.% gefolgt von einer mindestens sechsstelligen Nummer. > Beispiel: AP.4.000000. Die Nummer
des Anschlussplans ist auf dem Typenschild, wie auch auf dem Spezifikationsblatt, zu finden.
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Anschlussplan AP.4.017712

Kabelbelegung

Powerkabel
(skizzenhafte Darstellung)

Kabel: 3 G 1.5mm?

Belegung Powerkabel (3pol)
***\ersorgungsspannung ***

(Kabel: 3G 2.5mm?)

GNYE
(GNYE)

BN
(BK1)

Pwr

Grin-Gelb (GNYE)

2.5mm2
Grin-Gelb (GNYE)

DC-Versorgungs-
spannung

1.5mm2
Braun (BN)

2.5mm?2
Schwarz 1 (BK1)

1.5mm2
Blau (BU)

2.5mm2
Schwarz 2 (BK2)

Die Griin-Gelbe (GNYE) Litze ist mit der Erde zu verbinden.

Ansteuerung

Der Zylinder fahrt entsprechend der Polaritét der Spannungs-

Ader Beschreibung
Funktionserde Versorgungsspannung
Das Powerkabel dient der Stromversorgung des Zylinders an der DC
1.5mm2 Versorgungsspannung (DC PSU).

versorgung aus, bzw. ein.

BN/BK1
+/- —
DC PSU BU/BK2
X IR
— GNYE
Braun Blau
Einfahren Minus Plus
Ausfahren Plus Minus
BK1 BK2
Einfahren Minus Plus
Ausfahren Plus Minus

AP.4.017712
Version 1.2
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Beispiel

Anschlussbeispiel — Ausfahren

DCPSU

BN/BK1

I||— 1

Anschlussbeispiel — Einfahren

DC PSU

|

AP.4.017712
Version 1.2

BU/BK2

GNYE

»
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Ansteuerungsbeispiel - Relais

Relay Rglay.
K1 Start/stop K2 Direction

r-———" /T T T
| |

| |
f] {=]

|
| |
Pwr+ ! ! | |
I I T T BN/BK1
T | e T
Pwr- :
"""""""""" A e | :I | BU/BKZ
R1 L____I
For fast stop GNYE
Pwr- Pwr+
II A1
BT1
- Fuse
7| Battery
Earth

Anmerkung: Wechseln Sie die Richtung nicht wéahrend der Fahrt. Stoppen Sie stets die Fahrt Giber K1, bevor sie mit K2 die Richtung

andern.

AP.4.017712
Version 1.2
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Anschlussplan AP.4.017713

Steckerbelegung

M12power
(Draufsicht)
1 (BN)
3 (RD) 4 (BK)
Steckerbelegung M12power (3pol)
***Versorgungsspannung ***
Pin Beschreibung
Funktionserde Versorgungsspannung
Das Powerkabel dient der Stromversorgung des Zylinders an
der DC Versorgungsspannung (DC PSU).
Pin 1
Braun (BN) Die braune (BN) Litze ist mit der Erde zu verbinden.
Ansteuerung
Der Zylinder fahrt entsprechend der Polaritat der Span-
DC-Versorgungs- nungsversorgung aus, bzw. ein.
spannung
Pin 3 RD
Rot (RD) +/- —\
DC PSU BK
ey I
— BN
Rot Schwarz
Pin 4 Einfahren | Minus Plus
Schwarz (BK)
Ausfahren Plus Minus

AP.4.017713
Version 1.1
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Beispiel

Anschlussbeispiel — Ausfahren

+ RD
DC PSU - BK:
=+
= BN
Anschlussbeispiel — Einfahren
+ BK
DC PSU - RD
£
= BN

AP.4.017713
Version 1.1
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Ansteuerungsbeispiel - Relais

Relay Relay
Start/stop Direction

|
l | |
T T |
- | quf !
it |
“R1 L ____l

For fast stop

Pwr- Pwr+

BT1

- Fuse

Battery

Earth

Anmerkung: Wechseln Sie die Richtung nicht wéahrend der Fahrt. Stoppen Sie stets die Fahrt Giber K1, bevor sie mit K2 die Richtung

andern.

AP.4.017713
Version 1.1
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Anschlussplan AP.4.017714

Kabelbelegung

Powerkabel
(skizzenhafte Darstellung)

Kabel: 3 G 1.5mm?

GNYE

M12-5Pol

(Draufsicht) 5 (GY)
2 (WH) 1 (BN)
3 (BU) 4 (BK)

(BK1)
(Kabel: 3G 2.5mm?’)
Belegung Powerkabel (3pol)
**Versorgungsspannung *** PW r
Ader Beschreibung
Funktionserde Versorgungsspannung

1.5mm2
Grin-Gelb (GNYE)

2.5mm?
Griin-Gelb (GNYE)

DC-Versorgungs-
1.5mmz- spannung
Braun (BN)
2.5mm?;

Schwarz 1 (BK1)

1.5mm?
Blau (BU)

2.5mm2
Schwarz 2 (BK2)

Das Powerkabel dient der Stromversorgung des Zylinders
an der DC Versorgungsspannung (DC PSU).

Anschluss mit 1.5mm?

Verbinden sie blaue Litze mit Minus (0V), und die braune
Litze mit Plus. Die zulassige Spannung kénnen Sie dem Ty-

penschild entnehmen.

DC PSU

—

o

BN/BK1

u/BK2

Anschluss mit 2.5mm?

Verbinden sie Litze Schwarz-2 (BK2) mit Minus (0V), und die Litze Schwarz-1 (BK1)
mit Plus. Die zulassige Spannung kénnen Sie dem Typenschild entnehmen.

Generell

Die Griin-Gelbe (GNYE) Litze ist mit der Erde zu verbinden.

GNYE

AP.4.017714
Version 1.1
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Steckerbelegung M12 Signal (5pol)
*** Kommunikations- & Steuerstecker *** I n

Ein-/ Ausgang

Beschreibung

Schwarz (BK)

Pin 1 Ansteuerung
Braun (BN) Sie kdnnen den Zylinder tber die beiden Leitungen ein- und ausfahren lassen. Durch das Anlegen einer Span-
nung, zum Beispiel die Versorgungsspannung des Zylinders, an die braune Litze (Pin 1) fahrt der Zylinder ein.
Die Definition der Litzen ist wie folgend:
e Pin1l(BN): Einfahren
. Pin 2 (WH):  Ausfahren
Pin 2
Weil3 (WH) Spannungspegel
e  Fahrt: 8.0 ... 30.0 vDC*
e  Stopp: 0.0...0.8 vDC*
*Zu GND (Pin 5)
Pin 3 Nicht verbinden
Blau (BU) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 4

Pin 5 GND
Grau (GY) Niederohmige GND-Anbindung des Zylinders.
Nicht mit der Versorgungsspannungsquelle des Zylinders verbinden!
Beispiel

Anschlussbeispiel

AP.4.017714
Version 1.1
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Anschlussplan AP.4.017715

Kabelbelegung

Powerkabel
(skizzenhafte Darstellung)

Kabel: 3 G 1.5mm?

GNYE

M12-5Pol

(Draufsicht) 5 (GY)
2 (WH) 1 (BN)
3 (BU) 4 (BK)

(BK1)
(Kabel: 3G 2.5mm?’)
Belegung Powerkabel (3pol)
**Versorgungsspannung *** PW r
Ader Beschreibung
Funktionserde Versorgungsspannung

1.5mm2
Grin-Gelb (GNYE)

2.5mm?
Griin-Gelb (GNYE)

DC-Versorgungs-
1.5mmz- spannung
Braun (BN)
2.5mm?;

Schwarz 1 (BK1)

1.5mm?
Blau (BU)

2.5mm2
Schwarz 2 (BK2)

Das Powerkabel dient der Stromversorgung des Zylinders
an der DC Versorgungsspannung (DC PSU).

Anschluss mit 1.5mm?

Verbinden sie blaue Litze mit Minus (0V), und die braune
Litze mit Plus. Die zulassige Spannung kénnen Sie dem Ty-

penschild entnehmen.

DC PSU

—

o

BN/BK1

u/BK2

Anschluss mit 2.5mm?

Verbinden sie Litze Schwarz-2 (BK2) mit Minus (0V), und die Litze Schwarz-1 (BK1)
mit Plus. Die zulassige Spannung kénnen Sie dem Typenschild entnehmen.

Generell

Die Griin-Gelbe (GNYE) Litze ist mit der Erde zu verbinden.

GNYE

AP.4.017715
Version 1.1
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Steckerbelegung M12 Signal (5pol)

*** Kommunikations- & Steuerstecker ***

Ein-/ Ausgang

Beschreibung

. Nicht verbunden: = 100k Q

Pin 1 Nicht verbinden
Braun (BN) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 2
Weil3 (WH)
Pin 3 Ansteuerung
Blau (BU) Verbinden Sie die schwarze (BK) Litze mit der grauen (GY), um M12 Signal-
den Zylinder ausfahren zu lassen. Verbinden Sie die blaue (BU) Kabel
Litze mit der grauen (GY) um den Zylinder einfahren zu lassen.
Der Zylinder stoppt automatisch in der Endlage. Einfahren
BN . Pin 3 (BU): Einfahren
Schwarz (BK) e Pin4 (BK): Ausfahren
Spezifikation Ausfahren
e  Verbunden: <10Q

Pin 5 GND
Grau (GY) Niederohmige GND-Anbindung des Zylinders.
Nicht mit der Versorgungsspannungsquelle des Zylinders verbinden!
Beispiel

Anschlussbeispiel

Einfahren

o B\ s

C_—_WH—/
—0 O

hB U
Ausfah rei
|—o O B | —

< (S Y

BN/BK1

DCPSU

1| S

AP.4.017715
Version 1.1
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Anschlussplan AP.4.017716

Steckerbelegung

M12power M12-5Pol
(Draufsicht) (Draufsicht) 5 (GY)
1 (BN)
2 (WH) 1 (BN)
3 (BU) 4 (BK)
3 (RD) 4 (BK)
Steckerbelegung M12power (3pol)
***Versorgungsspannung *** Pwr
Pin Beschreibung
Pin 1 Funktionserde Versorgungsspannung
Braun (BN) Das Powerkabel dient der Stromversorgung des Zylinders an
der DC Versorgungsspannung (DC PSU).
Anschluss
Pin3 DC-Versorgungs- Vgrlz;’nderlljge Sﬁhwgrzesthze mit l\:nﬂnus (O\S/?, lignd d-lf rote LII?IZ
Rot (RD) spannung mit Plus. Die zulassige Spannung kdnnen Sie dem Typenschi
entnehmen.
Die braune (BN) Litze ist mit der Erde zu verbinden.
Pin 4 RD
Schwarz (BK) L—\
DC PSU - BK:
B 0]
- BN

Steckerbelegung M12 Signal (5pol)

*** Kommunikations- & Steuerstecker ***

IN

Ein-/ Ausgang Beschreibung

Pin 1 Ansteuerung
Braun (BN)

Sie kdnnen den Zylinder uber die beiden Leitungen ein- und ausfahren lassen. Durch das Anlegen einer Span-
nung, zum Beispiel die Versorgungsspannung des Zylinders, an die braune Litze (Pin 1) fahrt der Zylinder ein.
Die Definition der Litzen ist wie folgend:

_ . Pin 1 (BN): Einfahren
Pln'2 . Pin 2 (WH):  Ausfahren
Weil3 (WH)
Spannungspegel
e  Fahrt: 8.0 ... 30.0 vDC*
e  Stopp: 0.0... 0.8 vDC*
*Zu GND (Pin 5)
Tabelle wird fortgesetzt
AP.4.017716

Version 1.1
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AP.4.017716 PHOENIX MECANO
Fortsetzung

Pin 3 Nicht verbinden

Blau (BU) Die Leitung ist nicht zu verbinden.

Pin 4

Schwarz (BK)

Pin5 GND
Grau (GY) Niederohmige GND-Anbindung des Zylinders.

Nicht mit der Versorgungsspannungsquelle des Zylinders verbinden!

Beispiel

Anschlussbeispiel

Ausfah red_

RD
+
DC PSU \\EE\\

M12power M12 signal

AP.4.017716
Version 1.1
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Steckerbelegung

M12power M12-5Pol
(Draufsicht) (Draufsicht) 5 (GY)
1 (BN)
2 (WH) 1 (BN)
3 (BU) 4 (BK)
3 (RD) 4 (BK)
Steckerbelegung M12power (3pol)
***Versorgungsspannung *** Pwr
Pin Beschreibung
Pin 1 Funktionserde Versorgungsspannung
Braun (BN) Das Powerkabel dient der Stromversorgung des Zylinders an
der DC Versorgungsspannung (DC PSU).
Anschluss
Pin3 DC-Versorgungs- Vgrlz;’nderlljge Sﬁhwgrzesthze mit l\:nﬂnus (O\S/?, lignd d-lf rote LI:ﬁZ
Rot (RD) spannung mit Plus. Die zulassige Spannung kdnnen Sie dem Typenschi
entnehmen.
Die braune (BN) Litze ist mit der Erde zu verbinden.
Pin 4 RD
Schwarz (BK) L—\
DC PSU - BK:
L
- BN

Steckerbelegung M12 Signal (5pol)
*** Kommunikations- & Steuerstecker ***

IN

Ein-/ Ausgang Beschreibung
Pin 1 Nicht verbinden
Braun (BN) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 2
Weil3 (WH)
Tabelle wird fortgesetzt
AP.4.017717

Version 1.1
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Fortsetzung
Pin 3 Ansteuerung
Blau (BU) Verbinden Sie die schwarze (BK) Litze mit der grauen (GY), um M12 Signal-
den Zylinder ausfahren zu lassen. Verbinden Sie die blaue (BU) Kabel

Litze mit der grauen (GY) um den Zylinder einfahren zu lassen.
Der Zylinder stoppt automatisch in der Endlage.

Einfahren
Pin A . Pin 3 (BU): Einfahren
Schwarz (BK) . Pin 4 (BK): Ausfahren
Spezifikation Ausfahren
e  Verbunden: <10Q

. Nicht verbunden: = 100k Q

Pin 5 GND
Grau (GY) Niederohmige GND-Anbindung des Zylinders.

Nicht mit der Versorgungsspannungsquelle des Zylinders verbinden!

Beispiel

Anschlussbeispiel

EinfahrerJ_

O

DC PSU

M12power M12 signal

AP.4.017717
Version 1.1
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Anschlussplan AP.4.017718

Steckerbelegung

Powerkabel M12-12Pol 10 (VT)
(skizzenhafte Darstellung) GNYE (Draufsicht)
2 (BU) 1 (BN)
3 (WH) 9 (RD)
4 (GN) 8 (GY)
11 (GYPK) 12 (RDBU)
Kabel: 3 G 1.5mm’ (BK1)
(Kabel: 3G 2.5mm?) 5 (PK) 7 (BK)
6 (YE)
Belegung Powerkabel (3pol)
*** Versorgungsspannung *** PW r
Ader Beschreibung
Funktionserde Versorgungsspannung
Das Powerkabel dient der Stromversorgung des Zylinders an der DC
1.5mm2 Versorgungsspannung (DC PSU).

Griin-Gelb (GNYE)

2.5mm?
Grin-Gelb (GNYE)

DC-Versorgungs-
spannung

1.5mm2
Braun (BN)

2.5mm2
Schwarz 1 (BK1)

1.5mm?
Blau (BU)

2.5mm?2
Schwarz 2 (BK2)

Die Griin-Gelbe (GNYE) Litze ist mit der Erde zu verbinden.

Ansteuerung
Der Zylinder fahrt entsprechend der Polaritét der Spannungs-
versorgung aus, bzw. ein.

BN/BK1

+/-
DC PSU !
L
= GNYE
Braun Blau
Einfahren Minus Plus
Ausfahren Plus Minus
BK1 BK2
Einfahren Minus Plus
Ausfahren Plus Minus

AP.4.017718
Version 1.2
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Steckerbelegung M12 Signal (12pol)

** Kommunikations- & Steuerstecker *** I n
Ein-/ Ausgang Beschreibung

Pin 1 GND

Braun (BN) Niederohmige GND-Anbindung des Zylinders.

Das GND-Potential ist in Abhéngigkeit des Stromes ca. 0.2 bis 0.6V hoher als das Minus-Potential am
M12power Stecker. Nutzen Sie diesen Pin nur, wenn Sie eine galvanisch zu M12power getrennte Schnittstelle
anschlielen mochten.

Nicht mit der Versorgungsspannung verbinden!

Pin 2 Nicht verbinden (Signal GND)
Blau (BU) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 3 Nicht verbinden
Weil3 (WH) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 4
Grun (GN)
Pin 5 Endlagensignal Endlagensignal
Rosa (PK) Ausgefahren Der Zylinder zeigt lhnen das Erreichen der ein- und ausgefahrenen Endlage mit jeweils
einem separaten Pin Uber ein 5V Signal an. Dies ermdglich lhrer Steuerung ohne ex-
terne Sensoren die Endlagenposition des Zylinders festzustellen.
Pegeldefinition*
e Endlage erreicht: ca.0.0V
. Mittelstellung: ca.5.0V
Schnittstellenspezifikation*
e Last R_pro Pin: =10k Q
*  High-Pegel unpeastet: 48..52V
i High'PegeI belastet mit RL 240V
e  Low-Pegel: <02V
- - A
Pin 6 Endlagensignal 5V
Gelb (YE) Eingefahren Pin 5 (PK) l
ov
5V
Pin 6 (YE)
ov
»Position
Max
*Bezug auf GND (Pin 1).
Tabelle wird fortgesetzt
AP.4.017718

Version 1.2
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Fortsetzung

Pin 7
Schwarz (BK)

Pin 8
Grau (GY)

Pin 9
Rot (RD)

Pin 10
Violett (VT)

Pin 11
Grau-Rosa
(GYPK)

Pin 12
Rot-Blau (RDBU)

Nicht verbinden

Die Leitung ist nicht zu verbinden.

Beispiel

Anschlussbeispiel — Ausfahren

AP.4.017718
Version 1.2

DC PSU
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Anschlussbeispiel — Einfahren

DC PSU

Ansteuerungshbeispiel - Relais

{ BN/BK1 )

Relay RgayA
K1 Start/stop K2 Direction

r—~——-" (. |

| |
] J}
: | | |
Pwr+ | | [ [
A d’ | T T
T __ Pwr- | :
PWI': ...... /\/\/\r [ |
R1 L____l

For fast stop
Pwr- Pwr+
II F1
BT1
- Fuse
Battery

BU/BK2
GNYE

Earth

Anmerkung: Wechseln Sie die Richtung nicht wéahrend der Fahrt. Stoppen Sie stets die Fahrt Giber K1, bevor sie mit K2 die Richtung

andern.

AP.4.017718
Version 1.2
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Anschlussbeispiel — Positionssignal

Power supply Digital input
terminals of the Balnputs B Um—
controler WH
s (G —
In P K —
In
Controler
+
+
DCPSU
L
= BN

Anmerkung: Die Abbildung zeigt eine tbliche Applikation, in der das Steuergerat mit einem zentralen GND (Minus), wie ebenfalls der

Zylinder, verbunden ist. Die braune Litze (GND) des 12poligen Kabels darf in dieser Konstellation nicht verbunden werden.

AP.4.017718
Version 1.2
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Steckerbelegung

Powerkabel
(skizzenhafte Darstellung)

Kabel: 3 G 1.5mm?
(Kabel: 3G 2.5mm?)

Belegung Powerkabel (3pol)
*** Versorgungsspannung ***

M12-12Pol 10 (VT)

GNYE (Draufsicht)
2 (BU)
3 (WH)
4 (GN)
11 (GYPK)
(BK1) 5 (PK)

6 (YE)

9 (RD)

8 (GY)

12 (RDBU)

Pwr

Ader Beschreibung

Funktionserde
1.5mm2
Griin-Gelb (GNYE)

2.5mm?
Grin-Gelb (GNYE)

DC-Versorgungs-

nnun
1.5mm? spannung

Braun (BN)

2.5mm?;
Schwarz 1 (BK1)

1.5mm?
Blau (BU)

2.5mm?
Schwarz 2 (BK2)

Versorgungsspannung
Das Powerkabel dient der Stromversorgung des Zylinders
an der DC Versorgungsspannung (DC PSU).

Anschluss mit 1.5mm?

Verbinden sie blaue Litze mit Minus (0V), und die braune
Litze mit Plus. Die zulassige Spannung kénnen Sie dem Ty-
penschild entnehmen.

BN/BK1

DC PSU

BU/BK2

8 ™~
T

EIE

GNYE

Anschluss mit 2.5mm?

Verbinden sie Litze Schwarz-2 (BK2) mit Minus (0V), und die Litze Schwarz-1 (BK1)
mit Plus. Die zulassige Spannung kénnen Sie dem Typenschild entnehmen.

Generell
Die Griin-Gelbe (GNYE) Litze ist mit der Erde zu verbinden.

AP.4.017719
Version 1.2
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Steckerbelegung M12 Signal (12pol)

** Kommunikations- & Steuerstecker *** I n
Ein-/ Ausgang Beschreibung

Pin 1 GND

Braun (BN) Niederohmige GND-Anbindung des Zylinders.

Das GND-Potential ist in Abhéngigkeit des Stromes ca. 0.2 bis 0.6V hoher als das Minus-Potential am
M12power Stecker. Nutzen Sie diesen Pin nur, wenn Sie eine galvanisch zu M12power getrennte Schnittstelle
anschlielen mochten.

Nicht mit der Versorgungsspannung verbinden!

Pin 2 Nicht verbinden (Signal GND)
Blau (BU) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 3 Nicht verbinden
Weil3 (WH) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 4
Grun (GN)
Pin 5 Endlagensignal Endlagensignal
Rosa (PK) Ausgefahren Der Zylinder zeigt lhnen das Erreichen der ein- und ausgefahrenen Endlage mit jeweils
einem separaten Pin Uber ein 5V Signal an. Dies ermdglich lhrer Steuerung ohne ex-
terne Sensoren die Endlagenposition des Zylinders festzustellen.
Pegeldefinition*
e Endlage erreicht: ca.0.0V
. Mittelstellung: ca.5.0V
Schnittstellenspezifikation*
e Last R_pro Pin: =10k Q
*  High-Pegel unpeastet: 48..52V
i High'PegeI belastet mit RL 240V
e  Low-Pegel: <02V
- - A
Pin 6 Endlagensignal 5V
Gelb (YE) Eingefahren Pin 5 (PK) l
ov
5V
Pin 6 (YE)
ov
»Position
Max
*Bezug auf GND (Pin 1).
Tabelle wird fortgesetzt
AP.4.017719

Version 1.2
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Fortsetzung
Pin 7 Nicht verbinden
Schwarz (BK) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 8 Ansteuerung
Grau (GY) Sie kdnnen den Zylinder tber die beiden Leitungen ein- und ausfahren lassen. Durch das Anlegen einer Span-
nung, zum Beispiel die Versorgungsspannung des Zylinders, an die rote Litze (Pin 9) fahrt der Zylinder ein. Die
Pin 9 Definition der Litzen ist wie folgend:
Rot (RD) e Pin8(GY): Ausfahren
e Pin9(RD): Einfahren
Spannungspegel
e Fahrt: 8.0 ... 30.0 vDC*
e  Stopp: 0.0...0.8 vDC*
*Zu GND (Pin 1)
Pin 10 Nicht verbinden
Violett (VT) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 11
Grau-Rosa
(GYPK)
Pin 12
Rot-Blau (RDBU)

Beispiel

Anschlussbeispiel — Ansteuerung

AP.4.017719
Version 1.2

f Ausfahred_
’ Ein ahrerﬂ_ GY

RD
N BN/BK1
DC PSU - BU/BK2
£
= GNYE
Power

cable

M12 signal

s




Anschlussplan
AP.4.017719

K

PHOENIX MECANO

Anschlussbeispiel — Positionssignal

Power supply Digital input
terminals of the Balnputs B Um—
controler WH
s (G —
In P K —
In
Controler
+
+
DCPSU
L
= BN

Anmerkung: Die Abbildung zeigt eine tbliche Applikation, in der das Steuergerat mit einem zentralen GND (Minus), wie ebenfalls der

Zylinder, verbunden ist. Die braune Litze (GND) des 12poligen Kabels darf in dieser Konstellation nicht verbunden werden.

AP.4.017719
Version 1.2
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Anschlussplan AP.4.017720

Steckerbelegung

Powerkabel
(skizzenhafte Darstellung)

Kabel: 3 G 1.5mm?
(Kabel: 3G 2.5mm?)

Belegung Powerkabel (3pol)
*** Versorgungsspannung ***

M12-12Pol 10 (VT)

GNYE (Draufsicht)
2 (BU)
3 (WH)
4 (GN)
11 (GYPK)
(BK1) 5 (PK)

6 (YE)

9 (RD)

8 (GY)

12 (RDBU)

Pwr

Ader Beschreibung

Funktionserde
1.5mm2
Griin-Gelb (GNYE)

2.5mm?
Grin-Gelb (GNYE)

DC-Versorgungs-

nnun
1.5mm? spannung

Braun (BN)

2.5mm?;
Schwarz 1 (BK1)

1.5mm?
Blau (BU)

2.5mm?
Schwarz 2 (BK2)

Versorgungsspannung
Das Powerkabel dient der Stromversorgung des Zylinders
an der DC Versorgungsspannung (DC PSU).

Anschluss mit 1.5mm?

Verbinden sie blaue Litze mit Minus (0V), und die braune
Litze mit Plus. Die zulassige Spannung kénnen Sie dem Ty-
penschild entnehmen.

BN/BK1

DC PSU

BU/BK2

8 ™~
T

EIE

GNYE

Anschluss mit 2.5mm?

Verbinden sie Litze Schwarz-2 (BK2) mit Minus (0V), und die Litze Schwarz-1 (BK1)
mit Plus. Die zulassige Spannung kénnen Sie dem Typenschild entnehmen.

Generell
Die Griin-Gelbe (GNYE) Litze ist mit der Erde zu verbinden.

AP.4.017720
Version 1.2
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Steckerbelegung M12 Signal (12pol)

** Kommunikations- & Steuerstecker *** I n
Ein-/ Ausgang Beschreibung

Pin 1 GND

Braun (BN) Niederohmige GND-Anbindung des Zylinders.

Das GND-Potential ist in Abhéngigkeit des Stromes ca. 0.2 bis 0.6V hoher als das Minus-Potential am
M12power Stecker. Nutzen Sie diesen Pin nur, wenn Sie eine galvanisch zu M12power getrennte Schnittstelle
anschlielen mochten.

Nicht mit der Versorgungsspannung verbinden!

Pin 2 Nicht verbinden (Signal GND)
Blau (BU) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 3 Nicht verbinden
Weil3 (WH) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 4
Grun (GN)
Pin 5 Endlagensignal Endlagensignal
Rosa (PK) Ausgefahren Der Zylinder zeigt lhnen das Erreichen der ein- und ausgefahrenen Endlage mit jeweils
einem separaten Pin Uber ein 5V Signal an. Dies ermdglich lhrer Steuerung ohne ex-
terne Sensoren die Endlagenposition des Zylinders festzustellen.
Pegeldefinition*
e Endlage erreicht: ca.0.0V
. Mittelstellung: ca.5.0V
Schnittstellenspezifikation*
e Last R_pro Pin: =10k Q
*  High-Pegel unpeastet: 48..52V
i High'PegeI belastet mit RL 240V
e  Low-Pegel: <02V
- - A
Pin 6 Endlagensignal 5V
Gelb (YE) Eingefahren Pin 5 (PK) l
ov
5V
Pin 6 (YE)
ov
»Position
Max
*Bezug auf GND (Pin 1).
Tabelle wird fortgesetzt
AP.4.017720

Version 1.2
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Fortsetzung

Pin 7
Schwarz (BK)

Nicht verbinden
Die Leitung ist nicht zu verbinden.

Pin 8
Grau (GY)
Pin 9
Rot (RD)
P?n 10 Anst.euerung o . . M12 Signal-
Violett (VT) Verbinden Sie die violette (VT) Litze mit der braunen (BN), um Kabel
den Zylinder ausfahren zu lassen. Verbinden Sie die grau-pinke
Pin 11 (GYPK) Litze mit der braunen (BN) um den Zylinder einfahren zu
Grau-Rosa lassen. Der Zylinder stoppt automatisch in der Endlage. Einfahren
(GYPK) e Pin10 (VT): Ausfahren
. Pin 11 (GYPK):  Einfahren
Spezifikation Ausfahren
e  Verbunden: <10Q
e Nicht verbunden: =100k Q
Pin 12 Nicht verbinden

Rot-Blau (RDBU)

Die Leitung ist nicht zu verbinden.

AP.4.017720

Version 1.2
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Beispiel

Anschlussbeispiel — Ansteuerung

a3 N—\

e B e
——WH/™

e\ )
’ .} .} f s P K ——

Einfahren/s nl Ausfahren YE

o B K
o (3 Y m——

e R D

C \VAl )
(Y P K
ea=R DB

BN/BK1

DCPSU BU/BK2

|

GNYE

AP.4.017720
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Anschlussbeispiel — Positionssignal

Power supply Digital input
terminals of the Balnputs B Um—
controler WH
s (G —
In P K —
In
Controler
+
+
DCPSU
L
= BN

Anmerkung: Die Abbildung zeigt eine tbliche Applikation, in der das Steuergerat mit einem zentralen GND (Minus), wie ebenfalls der

Zylinder, verbunden ist. Die braune Litze (GND) des 12poligen Kabels darf in dieser Konstellation nicht verbunden werden.
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Anschlussplan AP.4.017721

Steckerbelegung

M12power M12-12Pol 10 (VT)
(Draufsicht) (Draufsicht)
2 (BU) 1(BN)
1 (BN)
3 (WH) 9 (RD)
4 (GN) 8 (GY)
11 (GYPK) 12 (RDBU)
3 (RD) 4 (BK)
5 (PK) 7 (BK)
6 (YE)
Steckerbelegung M12power (3pol)
***Versorgungsspannung *** Pwr
Pin Beschreibung
Pin 1 Funktionserde Versorgungsspannung
Braun (BN) Das Powerkabel dient der Stromversorgung des Zylinders an
der DC Versorgungsspannung (DC PSU).
Die braune (BN) Litze ist mit der Erde zu verbinden.
Ansteuerung
Der Zylinder fahrt entsprechend der Polaritat der Span-
nungsversorgung aus, bzw. ein.
Pin 3 DC-Versorgungs-
Rot (RD) spannung RD
T e
DCPSU BK
-
— BN
Rot Schwarz
Pina Einfahren Minus Plus
Schwarz (BK) Ausfahren Plus Minus
Anschluss
Verbinden sie schwarze Litze mit Minus (0V), und die rote Litze mit Plus. Die zulassige
Spannung kdénnen Sie dem Typenschild enthnehmen.
Die braune (BN) Litze ist mit der Erde zu verbinden.

AP.4.017721
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Steckerbelegung M12 Signal (12pol)
*** Kommunikations- & Steuerstecker *** I n

Ein-/ Ausgang Beschreibung

Pin 1 GND

Braun (BN) Niederohmige GND-Anbindung des Zylinders.

Das GND-Potential ist in Abhéngigkeit des Stromes ca. 0.2 bis 0.6V hoher als das Minus-Potential am
M12power Stecker. Nutzen Sie diesen Pin nur, wenn Sie eine galvanisch getrennte Schnittstelle an Pin 5
und/oder Pin 6 anschlieRen mdchten.

Nicht mit der Versorgungsspannung verbinden!

Pin 2 Nicht verbinden (Signal GND)

Blau (BU) Die Leitung ist nicht zu verbinden.

Pin 3 Nicht verbinden

Weil3 (WH) Die Leitung ist nicht zu verbinden.

Pin 4

Grun (GN)

Pin 5 Endlagensignal Endlagensignal

Rosa (PK) Ausgefahren Der Zylinder zeigt lhnen das Erreichen der ein- und ausgefahrenen Endlage mit jeweils

einem separaten Pin tGber ein 5V Signal an. Dies ermdglich lhrer Steuerung ohne ex-
terne Sensoren die Endlagenposition des Zylinders festzustellen.

Pegeldefinition*
e Endlage erreicht: ca.0.0V
. Mittelstellung: ca.5.0V

Schnittstellenspezifikation*

e Last R pro Pin: =10k Q
o High'Pegel unbelastet- 48 ...52V
° High'PegeI belastet mit RL 240V
e  Low-Pegel: <02V
i i A
Pin 6 Endlagensignal 5y
Gelb (YE) Eingefahren Pin 5 (PK) l
ov
5V
Pin 6 (YE)
ov
»Position

*Bezug auf GND (Pin 1).

Tabelle wird fortgesetzt
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Fortsetzung

Pin 7 Nicht verbinden
Schwarz (BK) Die Leitung ist nicht zu verbinden.

Pin 8
Grau (GY)

Pin 9
Rot (RD)

Pin 10
Violett (VT)

Pin 11
Grau-Rosa
(GYPK)

Pin 12

Rot-Blau (RDBU)

Beispiel

Anschlussbeispiel — Ausfahren

+ —\
DCPSU - B

|

AP.4.017721
Version 1.2
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Anschlussbeispiel — Einfahren

s

+ BK
DC PSU - RD E
L
— BN
Ansteuerungshbeispiel - Relais
Relay Relay
K1 Start/stop K2 Direction
[ e
| I I
] i I
| I I
Pwr+ [ : [ [
K I [
e e e B
Pwr- i '
--------------- VA I l
Rl I
For fast stop
Pwr- Pwr+
|| F1
BT1
- Fuse
[~ Batt
e Earth

Anmerkung: Wechseln Sie die Richtung nicht wéhrend der Fahrt. Stoppen Sie stets die Fahrt Giber K1, bevor sie mit K2 die Richtung
andern.

AP.4.017721
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Anschlussbeispiel — Positionssignal

Power supply Digital input
terminals of the Balnputs B Um—
controler WH
s (G —
In P K —
In
Controler
+
+
DCPSU
L
= BN

Anmerkung: Die Abbildung zeigt eine tbliche Applikation, in der das Steuergerat mit einem zentralen GND (Minus), wie ebenfalls der

Zylinder, verbunden ist. Die braune Litze (GND) des 12poligen Kabels darf in dieser Konstellation nicht verbunden werden.
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Anschlussplan AP.4.017722

Steckerbelegung

M12power M12-12Pol 10 (VT)
(Draufsicht) (Draufsicht)
2 (BU) 1(BN)
1 (BN)
3 (WH)
4 (GN)
11 (GYPK) 12 (RDBU)
3 (RD) 4 (BK)
5 (PK) 7 (BK)
6 (YE)
Steckerbelegung M12power (3pol)
***Versorgungsspannung *** Pwr
Pin Beschreibung
Pin 1 Funktionserde Versorgungsspannung
Braun (BN) Das Powerkabel dient der Stromversorgung des Zylinders an
der DC Versorgungsspannung (DC PSU).
Anschluss
Pin3 DC-Versorgungs- Vgrbmden sie scﬂhwgrze Litze mit MI”I'IUS (OV?, und die rote thge
Rot (RD) mit Plus. Die zulassige Spannung kénnen Sie dem Typenschild
0 spannung
entnehmen.
Die braune (BN) Litze ist mit der Erde zu verbinden.
Pin 4 RD
Schwarz (BK) L—\
DC PSU - BK:
-
— BN

AP.4.017722
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Steckerbelegung M12 Signal (12pol)

** Kommunikations- & Steuerstecker *** I n
Ein-/ Ausgang Beschreibung

Pin 1 GND

Braun (BN) Niederohmige GND-Anbindung des Zylinders.

Das GND-Potential ist in Abhéngigkeit des Stromes ca. 0.2 bis 0.6V hoher als das Minus-Potential am
M12power Stecker. Nutzen Sie diesen Pin nur, wenn Sie eine galvanisch zu M12power getrennte Schnittstelle
anschlielen mochten.

Nicht mit der Versorgungsspannung verbinden!

Pin 2 Nicht verbinden (Signal GND)
Blau (BU) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 3 Nicht verbinden
Weil3 (WH) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 4
Grun (GN)
Pin 5 Endlagensignal Endlagensignal
Rosa (PK) Ausgefahren Der Zylinder zeigt lhnen das Erreichen der ein- und ausgefahrenen Endlage mit jeweils
einem separaten Pin Uber ein 5V Signal an. Dies ermdglich lhrer Steuerung ohne ex-
terne Sensoren die Endlagenposition des Zylinders festzustellen.
Pegeldefinition*
e Endlage erreicht: ca.0.0V
. Mittelstellung: ca.5.0V
Schnittstellenspezifikation*
e Last R pro Pin: =10k Q
*  High-Pegel unpeastet: 48..52V
i High'PegeI belastet mit RL 240V
e  Low-Pegel: <02V
- - A
Pin 6 Endlagensignal 5V
Gelb (YE) Eingefahren Pin 5 (PK) l
ov
5V
Pin 6 (YE)
ov
»Position
Max
____________________ .
A
*Bezug auf GND (Pin 1).
Tabelle wird fortgesetzt
AP.4.017722
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AP.4.017722 PHOENIX MECANO
Fortsetzung
Pin 7 Nicht verbinden
Schwarz (BK) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 8 Ansteuerung
Grau (GY) Sie kdnnen den Zylinder tber die beiden Leitungen ein- und ausfahren lassen. Durch das Anlegen einer Span-
nung, zum Beispiel die Versorgungsspannung des Zylinders, an die rote Litze (Pin 9) fahrt der Zylinder ein. Die
Pin 9 Definition der Litzen ist wie folgend:
Rot (RD) e Pin8(GY): Ausfahren
e Pin9(RD): Einfahren
Spannungspegel
e Fahrt: 8.0 ... 30.0 vDC*
e  Stopp: 0.0...0.8 vDC*
*Zu GND (Pin 1)
Pin 10 Nicht verbinden
Violett (VT) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 11
Grau-Rosa
(GYPK)
Pin 12
Rot-Blau (RDBU)

Beispiel

Anschlussbeispiel — Ansteuerung

AP.4.017722
Version 1.2
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‘ Ein ahre

DCPSU
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M12power M12 signal
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Anschlussbeispiel — Positionssignal

Power supply Digital input
terminals of the Balnputs B Um—
controler WH
s (G —
In P K —
In
Controler
+
+
DCPSU
L
= BN

Anmerkung: Die Abbildung zeigt eine tbliche Applikation, in der das Steuergerat mit einem zentralen GND (Minus), wie ebenfalls der

Zylinder, verbunden ist. Die braune Litze (GND) des 12poligen Kabels darf in dieser Konstellation nicht verbunden werden.
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Steckerbelegung

M12power M12-12Pol 10 (VT)
(Draufsicht) (Draufsicht)
2 (BU) 1(BN)
1 (BN)
3 (WH)
4 (GN)
11 (GYPK) 12 (RDBU)
3 (RD) 4 (BK)
5 (PK) 7 (BK)
6 (YE)
Steckerbelegung M12power (3pol)
***Versorgungsspannung *** Pwr
Pin Beschreibung
Pin 1 Funktionserde Versorgungsspannung
Braun (BN) Das Powerkabel dient der Stromversorgung des Zylinders an
der DC Versorgungsspannung (DC PSU).
Anschluss
Pin3 DC-Versorgungs- Vgrbmden sie scﬂhwgrze Litze mit MI”I'IUS (OV?, und die rote thge
Rot (RD) mit Plus. Die zulassige Spannung kénnen Sie dem Typenschild
0 spannung
entnehmen.
Die braune (BN) Litze ist mit der Erde zu verbinden.
Pin 4 RD
Schwarz (BK) L—\
DC PSU - BK:
-
— BN

AP.4.017723
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Steckerbelegung M12 Signal (12pol)

** Kommunikations- & Steuerstecker *** I n
Ein-/ Ausgang Beschreibung

Pin 1 GND

Braun (BN) Niederohmige GND-Anbindung des Zylinders.

Das GND-Potential ist in Abhéngigkeit des Stromes ca. 0.2 bis 0.6V hoher als das Minus-Potential am
M12power Stecker. Nutzen Sie diesen Pin nur, wenn Sie eine galvanisch zu M12power getrennte Schnittstelle
anschlielen mochten.

Nicht mit der Versorgungsspannung verbinden!

Pin 2 Nicht verbinden (Signal GND)
Blau (BU) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 3 Nicht verbinden
Weil3 (WH) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 4
Grun (GN)
Pin 5 Endlagensignal Endlagensignal
Rosa (PK) Ausgefahren Der Zylinder zeigt lhnen das Erreichen der ein- und ausgefahrenen Endlage mit jeweils
einem separaten Pin Uber ein 5V Signal an. Dies ermdglich lhrer Steuerung ohne ex-
terne Sensoren die Endlagenposition des Zylinders festzustellen.
Pegeldefinition*
e Endlage erreicht: ca.0.0V
. Mittelstellung: ca.5.0V
Schnittstellenspezifikation*
e Last R pro Pin: =10k Q
*  High-Pegel unpeastet: 48..52V
i High'PegeI belastet mit RL 240V
e  Low-Pegel: <02V
- - A
Pin 6 Endlagensignal 5V
Gelb (YE) Eingefahren Pin 5 (PK) l
ov
5V
Pin 6 (YE)
ov
»Position
Max
____________________ .
A
*Bezug auf GND (Pin 1).
Tabelle wird fortgesetzt
AP.4.017723
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PHOENIX MECANO

K

Fortsetzung

Pin 7
Schwarz (BK)

Nicht verbinden
Die Leitung ist nicht zu verbinden.

Pin 8
Grau (GY)
Pin 9
Rot (RD)
P?n 10 Anst.euerung o . . M12 Signal-
Violett (VT) Verbinden Sie die violette (VT) Litze mit der braunen (BN), um Kabel
den Zylinder ausfahren zu lassen. Verbinden Sie die grau-pinke
Pin 11 (GYPK) Litze mit der braunen (BN) um den Zylinder einfahren zu
Grau-Rosa lassen. Der Zylinder stoppt automatisch in der Endlage. Einfahren
(GYPK) e Pin10 (VT): Ausfahren
. Pin 11 (GYPK):  Einfahren
Spezifikation Ausfahren
e  Verbunden: <10Q
e Nicht verbunden: =100k Q
Pin 12 Nicht verbinden

Rot-Blau (RDBU)

Die Leitung ist nicht zu verbinden.

AP.4.017723
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Beispiel

Anschlussbeispiel — Ansteuerung

—BN—\
e B U
C—WH/™
e\ )

‘ o o f CNC )

Einfahrenle nl Ausfahren YE
DC PSU
AP.4.017723
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Anschlussbeispiel — Positionssignal

Power supply Digital input
terminals of the Balnputs B Um—
controler WH
s (G —
In P K —
In
Controler
+
+
DCPSU
L
= BN

Anmerkung: Die Abbildung zeigt eine tbliche Applikation, in der das Steuergerat mit einem zentralen GND (Minus), wie ebenfalls der

Zylinder, verbunden ist. Die braune Litze (GND) des 12poligen Kabels darf in dieser Konstellation nicht verbunden werden.
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Anschlussplan AP.4.017808

Kabelbelegung

M12power

M12-12Pol

p - 10 (VT)
(Draufsicht) (Draufsicht)
2 (BU 1 (BN)
1 (BN) (BU)
3 (WH) 9 (RD)
4 (GN) 8 (GY)
11 (GYPK) 12 (RDBU)
3 (RD) 4 (BK)
5 (PK) 7 (BK)
6 (YE)
Steckerbelegung M12power (3pol)
***Versorgungsspannung *** Pwr
Ein-/ Ausgang Beschreibung
Pin 1 Funktionserde Versorgungsspannung
Braun (BN) Das Powerkabel dient der Stromversorgung des Zylinders an
der DC Versorgungsspannung (DC PSU).
Die braune (BN) Litze ist mit der Erde zu verbinden.
Ansteuerung
Der Zylinder fahrt entsprechend der Polaritét der Span-
nungsversorgung aus, bzw. ein.
Pin 3 DC-Versorgungs-
Rot (RD) spannung RD
- T~
DC PSU BK
-
— BN
Rot Schwarz
Pina Einfahren Minus Plus
Schwarz (BK) Ausfahren Plus Minus
Anschluss
Verbinden sie schwarze Litze mit Minus (0V), und die rote Litze mit Plus. Die zulassige
Spannung kénnen Sie dem Typenschild entnehmen.
Die braune (BN) Litze ist mit der Erde zu verbinden.

AP.4.017808
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AP.4.017808 PHOENIX MECANO
Steckerbelegung M12 Signal (12pol)
** Kommunikations- & Steuerstecker *** I n
Ein-/ Ausgang Beschreibung
Pin 1 GND
Braun (BN) Niederohmige GND-Anbindung des Zylinders.
Das GND-Potential ist in Abhéngigkeit des Stromes ca. 0.2 bis 0.6V hoher als das Minus-Potential am
M12power Stecker. Nutzen Sie diesen Pin nur, wenn Sie eine galvanisch zu M12power getrennte Schnittstelle
anschlielen mochten.
Nicht mit der Versorgungsspannung verbinden!
Pin 2 Nicht verbinden (Signal GND)
Blau (BU) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 3 Endlagen- Endlagenschaltkontakt
Weil (WH) Schaltkontakt Der Zylinder verfiigt Uber zwei potentialfreie, mechanische Schalter (NO = normal open /
»Eingefahren* SchlieBer). Pro Endlage wird ein Schalter geschlossen. Die Kontakte kdnnen zum Beispiel
zur Ansteuerung von Relais, Signallampen etc. pp. genutzt werden.
Spezifikation
e  Potentialfreier SchlieBer (NO)
. e U =0..30V
Pin 4 e | =0..100mA
Grun (GN)
Beispiel
Im Beispiel sind zwei Signallampen zur Visualisierung der Endlagen angeschlossen. Die
Signallampe L1 leuchtet, wenn der Zylinder eingefahren ist. Die Signallampe L2 leuchtet,
wenn der Zylinder ausgefahren ist.
Pin 5 Endlagen- s | i
Rosa (PK) Schaltkontakt
»Ausgefahren*
Pin 6
Gelb (YE)
Pin 7 Nicht verbinden
Schwarz (BK) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 8
Grau (GY)
Pin 9
Rot (RD)
Pin 10
Violett (VT)
Pin 11
Grau-Rosa
(GYPK)
Pin 12
Rot-Blau (RDBU)

AP.4.017808
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Beispiel

1.1 Anschlussbeispiel — Ausfahren

+ RD
DC PSU - BK:

£

= BN

1.2 Anschlussbeispiel — Einfahren

+ BK
DC PSU - RD

=+

= BN

AP.4.017808
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1.3 Ansteuerungsbeispiel - Relais

Relay Relay
Start/stop Direction

|
|
Pwr+ : |
| I : I
H_ — Pwr- ! :
W i |
TRl C____l

For fast stop

Pwr- Pwr+

BT1

- Fuse

—

Battery

Earth

Anmerkung: Wechseln Sie die Richtung nicht wahrend der Fahrt. Stoppen Sie stets die Fahrt Giber K1, bevor sie mit K2 die Richtung

andern.
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Anschlussplan AP.4.017809

Kabelbelegung

M1299wer M12-]:2Pol 10 (VT)
(Draufsicht) (Draufsicht)
2 (BU 1 (BN)
1 (BN) (BU)
3 (WH) 9 (RD)
4 (GN) 8 (GY)
11 (GYPK) 12 (RDBU)
3 (RD) 4 (BK)
5 (PK) 7 (BK)
6 (YE)

Steckerbelegung M12power (3pol)
***Versorgungsspannung *** Pwr
Ein-/ Ausgang Beschreibung
Pin 1 Funktionserde Versorgungsspannung
Braun (BN) Das M12 Powerkabel dient der Stromversorgung des Zylinders an der DC

Versorgungsspannung (DC PSU).

Anschluss
Pin 3 DC-Versorgungs- Verbinden sie schwarze Litze mit Minus (0V), und die rote Litze mit
Rot (RD) spannung Plus. Die zuléssige Spannung kénnen Sie dem Typenschild ent-

nehmen.

Die braune (BN) Litze ist mit der Erde zu verbinden
Pin 4 RD

Schwarz (BK)

DCPSU

l”—l ' |+

BN

Steckerbelegung M12 Signal (12pol)
*** Kommunikations- & Steuerstecker *** I n

Ein-/ Ausgang

Beschreibung

Pin 1 GND

Braun (BN) Niederohmige GND-Anbindung des Zylinders.
Das GND-Potential ist in Abhangigkeit des Stromes ca. 0.2 bis 0.6V hoher als das Minus-Potential am
M12power Stecker. Nutzen Sie diesen Pin nur, wenn Sie eine galvanisch zu M12power getrennte Schnittstelle
anschlielen méchten.
Nicht mit der Versorgungsspannung verbinden!

Pin 2 Nicht verbinden (Signal GND)

Blau (BU) Die Leitung ist nicht zu verbinden.

Tabelle wird fortgesetzt
AP.4.017809
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Fortsetzung
Pin 3 Endlagen- Endlagenschaltkontakt
Weil3 (WH) Schaltkontakt Der Zylinder verfiigt Uber zwei potentialfreie, mechanische Schalter (NO = normal open /
»Eingefahren® SchlieRer). Pro Endlage wird ein Schalter geschlossen. Die Kontakte kdnnen zum Beispiel
zur Ansteuerung von Relais, Signallampen etc. pp. genutzt werden.
Spezifikation
. Potentialfreier SchlieRer (NO)
. e U =0..30V
Pin 4 « 1 =0..100mA
Grun (GN)
Beispiel
Im Beispiel sind zwei Signallampen zur Visualisierung der Endlagen angeschlossen. Die
Signallampe L1 leuchtet, wenn der Zylinder eingefahren ist. Die Signallampe L2 leuchtet,
wenn der Zylinder ausgefahren ist.
" Signallampe || Signallampe
Pin 5 Endlagen- Ausgefahren || Eingefahren
Rosa (PK) Schaltkontakt
(N8
»~Ausgefahren*
L2
Pin 6 I:| F1
Gelb (YE) O 1
Pin 7 Nicht verbinden

Schwarz (BK)

Die Leitung ist nicht zu verbinden.

Pin 8 Ansteuerung
Grau (GY) Sie kdnnen den Zylinder tber die beiden Leitungen ein- und ausfahren lassen. Durch das Anlegen einer Span-
nung, zum Beispiel die Versorgungsspannung des Zylinders, an die rote Litze (Pin 9) fahrt der Zylinder ein. Die
Definition der Litzen ist wie folgend:
e Pin8(GY): Ausfahren
e Pin9(RD): Einfahren
Pin 9
Rot (RD) Spannungspegel
e Fahrt: 8.0 ... 30.0 vDC*
e  Stopp: 0.0...0.8 vDC*
*Zu GND (Pin 1)
Pin 10 Nicht verbinden
Violett (VT) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 11
Grau-Rosa
(GYPK)
Pin 12

Rot-Blau (RDBU)

AP.4.017809
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Beispiel

Anschlussbeispiel — Ansteuerung

f Ausfahre
’ Ein ahre

RD

+ —RD
DC PSU ::EE\\
N

|

M12power M12 signal

AP.4.017809
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Anschlussplan AP.4.017810

Kabelbelegung

M12power M12-12Pol 10 (VT)
(Draufsicht) (Draufsicht)
2 (BU 1 (BN)
1 (BN) (BU)
3 (WH) 9 (RD)
4 (GN) 8 (GY)
11 (GYPK) 12 (RDBU)
3 (RD) 4 (BK)
5 (PK) 7 (BK)
6 (YE)
Steckerbelegung M12power (3pol)
***Versorgungsspannung *** Pwr
Ein-/ Ausgang Beschreibung
Pin 1 Funktionserde Versorgungsspannung
Braun (BN) Das Powerkabel dient der Stromversorgung des Zylinders an der DC
Versorgungsspannung (DC PSU).
Anschluss
_ Verbinden sie schwarze Litze mit Minus (0V), und die rote Litze mit
glont (3RD) DC-Versorgungs- | py,q pie zulassige Spannung kdnnen Sie dem Typenschild
spannung entnehmen.
Die braune (BN) Litze ist mit der Erde zu verbinden.
Pin 4 +
Schwarz (BK) —
DCPSU -
L]
Steckerbelegung M12 Signal (12pol)
*** Kommunikations- & Steuerstecker *** I n
Ein-/ Ausgang Beschreibung
Pin 1 Zylinder GND
Braun (BN) Niederohmige GND-Anbindung des Zylinders. Verwenden Sie diese Litze zum Aus- und Einfahren des Zylinders
(siehe Pin 10 und 11).
Nicht mit der Versorgungsspannung verbinden!
Pin 2 Nicht verbinden (Signal GND)
Blau (BU) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Tabelle wird fortgesetzt
AP.4.017810
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Fortsetzung
Pin 3 Endlagen- Endlagenschaltkontakt
Weil3 (WH) Schaltkontakt Der Zylinder verfiigt Uber zwei potentialfreie, mechanische Schalter (NO = normal open /
»Eingefahren® SchlieRer). Pro Endlage wird ein Schalter geschlossen. Die Kontakte kdnnen zum Beispiel
zur Ansteuerung von Relais, Signallampen etc. pp. genutzt werden.
Spezifikation
. Potentialfreier SchlieRer (NO)
5 d e U =0..30V
n e | =0..100mA
Griin (GN)
Beispiel
Im Beispiel sind zwei Signallampen zur Visualisierung der Endlagen angeschlossen. Die
Signallampe L1 leuchtet, wenn der Zylinder eingefahren ist. Die Signallampe L2 leuchtet,
wenn der Zylinder ausgefahren ist.
" Signallampe || Signallampe
Pin 5 Endlagen’ Ausgefahren || Eingefahren
Rosa (PK) Schaltkontakt
»Ausgefahren 2
L2
Pin 6 lE
Gelb (YE) A 14
Pin 7 Nicht verbinden

Schwarz (BK)

Pin 8
Grau (GY)

Pin 9
Rot (RD)

Die Leitung ist nicht zu verbinden.

Tabelle wird fortgesetzt

AP.4.017810
Version 1.1
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Fortsetzung
Pin 10 Ausfahren Ansteuerung
Violett (VT) Verbinden Sie die violette (VT) Litze mit der braunen (BN), um den Zylinder ausfahren zu
lassen. Verbinden Sie die grau-rosafarbene (GYPK) Litze mit der braun (BN) um den Zylin-
der einfahren zu lassen. Der Zylinder stoppt automatisch in der Endlage.
Spezifikation
e  Verbunden: <10Q
e Nichtverbunden: 2100k Q
BN
B m—
C—WH—™D
G\ —
Pin 11 Einfahren ‘ |1 P '
Grau-Rosa Einfahren Ausfahren YE
(GYPK) — (— ¥
o G Y —
@R De——
\/T—
GYPKm
@=RDBUs=
[+ ] RD
DC PSU - —BK
- O]
=" BN
Pin 12 Nicht verbinden
Rot-Blau (RDBU) | Die Leitung ist nicht zu verbinden.

AP.4.017810
Version 1.1
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PHOENIX MECANO

Anschlussplan AP.4.017902

Steckerbelegung

M12power
(Draufsicht)

Steckerbelegung M12power (3pol)
***Versorgungsspannung ***

M12-12Pol

. 10 (VT)
(Draufsicht)
2 (BU) 1(BN)
3 (WH)
4 (GN)
11 (GYPK)
5 (PK) 7 (BK)
6 (YE)

12 (RDBU)

Pwr

Pin Beschreibung
Pin 1 Funktionserde Versorgungsspannung
Braun (BN) Das Powerkabel dient der Stromversorgung des Zylinders an
der DC Versorgungsspannung (DC PSU).
Anschluss
Pin3 DC-Versorgungs- Virlzrderllj§|e SﬁhwgrzeSthze mit l\:nﬂnus (O\S/?, t;nd d-lf rote Ll'?ltcaj
Rot (RD) spannung mit Plus. Die zulassige Spannung kénnen Sie dem Typenschi
entnehmen.
Die braune (BN) Litze ist mit der Erde zu verbinden.
Pin 4 RD
Schwarz (BK) L‘—\
DC PSU - BK:
0
— BN

AP.4.017902
Version 1.0
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Steckerbelegung M12 Signal (12pol)

** Kommunikations- & Steuerstecker *** I n
Ein-/ Ausgang Beschreibung

Pin 1 GND

Braun (BN) Niederohmige GND-Anbindung des Zylinders.

Das GND-Potential ist in Abhéngigkeit des Stromes ca. 0.2 bis 0.6V hoher als das Minus-Potential am
M12power Stecker. Nutzen Sie diesen Pin nur, wenn Sie eine galvanisch zu M12power getrennte Schnittstelle
anschlielen mochten.

Nicht mit der Versorgungsspannung verbinden!

Pin 2 Nicht verbinden (Signal GND)
Blau (BU) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 3 Offner-Kontakt (NC) mittlere Position
Weil3 (WH) Der Zylinder beinhaltet einen mittleren Signaltaster S3, der als Offner (NC) ausgefihrt ist. Die beiden Kontakte
des Tasters sind auf den M12 Stecker herausgefiihrt A
und haben keine elektrische Verbindung zu anderen close
Potentialen innerhalb des Zylinders. s3
open .
»Position

Die Position PS3 des Tasters ist auf der Spezifikati-
onszeichnung des Zylinders defi-
niert.

Eine Betatigung des Tasters er-
folgt im Stillstand und wahrend
der Fahrt. Sie ist unabhangig zur
elektrischen Versorgung des Zy-
linders.

Pin 4
Grun (GN)

Spezifikation

e  Potentialfreier SchlieRer (NO)
e U =0..30V

o | =0... 100mA

Tabelle wird fortgesetzt
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Fortsetzung
Pin 5 Endlagensignal Endlagensignal
Rosa (PK) Ausgefahren Der Zylinder zeigt lhnen das Erreichen der ein- und ausgefahrenen Endlage mit jeweils
einem separaten Pin Uber ein 5V Signal an. Dies ermdglich lhrer Steuerung ohne ex-
terne Sensoren die Endlagenposition des Zylinders festzustellen.
Pegeldefinition*
e Endlage erreicht: ca.00V
e  Mittelstellung: ca.5.0V
Schnittstellenspezifikation*
e Last R pro Pin: =10k Q
® High'Pegel unbelastet- 48..52V
L4 ngh-PE‘QE‘| belastet mit RL 240V
. Low-Pegel: <02V
Pin 6 Endlagensignal SV*
Gelb (YE) Eingefahren Pin 5 (PK) l
ov
5V
Pin 6 (YE)
ov
»Position
Max
it |
N
*Bezug auf GND (Pin 1).
Pin 7 Nicht verbinden

Schwarz (BK)

Die Leitung ist nicht zu verbinden.

Pin 8 Ansteuerung
Grau (GY) Sie kdnnen den Zylinder Uber die beiden Leitungen ein- und ausfahren lassen. Durch das Anlegen einer Span-
nung, zum Beispiel die Versorgungsspannung des Zylinders, an die rote Litze (Pin 9) fahrt der Zylinder ein. Die
Pin 9 Definition der Litzen ist wie folgend:
Rot (RD) e Pin8(GY): Ausfahren
. Pin 9 (RD): Einfahren
Spannungspegel
e  Fahrt: 8.0 ... 30.0 vDC*
e  Stopp: 0.0...0.8 vDC*
*Zu GND (Pin 1)
Pin 10 Nicht verbinden
Violett (VT) Die Leitung ist nicht zu verbinden.
Pin 11
Grau-Rosa
(GYPK)
Pin 12

Rot-Blau (RDBU)

AP.4.017902
Version 1.0
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Beispiel

Anschlussbeispiel — Ansteuerung

' Ausfahre
‘ Ein hre

+
DC PSU -

=

M12power M12 signal
Anschlussbeispiel — Positionssignal
Fuse
\
Digital inputs ) { BN
F1 e B Unees

\ —F—F—<—WH—"

In Fp—————cm G =

In Fh———— P K —

Controler In 1 YE
o B K—
Ay GY

Power supply
terminals of the
controler

P Bea
DCPSU - BU/BK2

—l— J
— GNYE

Anmerkung: Die Abbildung zeigt eine tbliche Applikation, in der das Steuergerat mit einem zentralen GND (Minus), wie ebenfalls der

Zylinder, verbunden ist. Die braune Litze (GND) des 12poligen Kabels darf in dieser Konstellation nicht verbunden werden.

=l O

AP.4.017902
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