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1 Déclaration d’incorporation

1.1 Déclaration d’incorporation LD1000E

selon la directive CE sur les machines 2006/42/CE, annexe I, 1.B pour les quasi-machines
Le fabricant :

Phoenix Mecano Solutions AG

Hofwisenstralle 6

CH-8260 Stein am Rhein

confirme par la présente, que le produit

Désignation du produit : LD1000E
Désignation du type : LD1000E
Dénomination commerciale : LD1000E
Fonction : Extension/rétractionélectrique du tube de poussée pour produire un

mouvement linéaire

correspond aux exigences d’une quasi-machine conformément a la directive
2006/42/CE sur les machines.

Les exigences essentielles suivantes de la directive sur les machines 2006/42/CE, conformément a I'annexe |, sont appliquées et res-
pectées :

1.15,;1.3.2,;13.3,;1.34,;1.3.7,;15.1,;4.1.2.1,;4.1.2.3.
Nous déclarons également que les documentations techniques ont été constituées conformément a I'annexe VI partie B.

Il est expressément déclaré que la quasi-machine est conforme a toutes les dispositions pertinentes des directives et reglements CE :

2011/65/UE La directive RoHs 2011/65/UE du Conseil du 8 juin 2011 relative a la limitation de
I'utilisation de certaines substances dangereuses dans les équipements électriques et électroniques

IEC 60601-1-2:2014 Appareils électriques médicaux - Partie 1-2 : Dispositions générales en matiére de sécurité, y compris les dispo-
sitions
caractéristiqgues de performance fondamentales - normes complémentaires : Perturbations électromagnétiques

Exigences et essais (IEC 60601-1-2:2014) ; EN 60601-1-2:2015

Phoenix Mecano Solutions AG s’engage a transmettre — sur demande raisonnable — la documentation technique relative a la quasi-
machine sous forme électronique aux autorités nationales.

Personne établie dans la communauté autorisée a établir la documentation technique pertinente :
Timo Fluck

Phoenix Mecano Solutions AG

Hofwisenstralle 6

CH- 8260 Stein am Rhein

La mise en service est interdite jusqu’a ce que le systeme (ledit produit final) dans lequel cette quasi-machine sera intégrée
conformément aux dispositions de la directive 2006/42/CE.

Avant la mise sur le marché, celle-ci doit étre conforme aux directives CE, y compris sur le plan documentaire.

Stein am Rhein/18.06.2019 . —_— K Timo Fluck

B ‘f&‘L’) Direction technique
Composants mécaniques
(Lieu et date) (Signature) (Identification du signataire)
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2 Remarques générales

2.1 Notes sur ces instructions de montage

Ces instructions de montage ne sont valables que pour les vérins électriques décrits et sont destinées a servir de documentation au
fabricant du produit fini, dans lequel cette quasi-machine est incorporée.

Nous attirons expressément I'attention sur le fait que le fabricant du produit final doit élaborer une notice d’instructions pour le client final,
contenant toutes les fonctions et tous les avertissements de danger du produit final.

Ceci s’applique également a l'intégration dans une machine. Dans ce cas, le fabricant de la machine (ledit produit final) est responsable
des dispositifs de sécurité correspondants, des inspections, de la surveillance de toute et la documentation de tout point d’écrasement et
de cisaillement qui se produit.

Ces instructions de montage vous aideront a :
e  Eviter les dangers.
e  Prévenir les temps d’'arrét
e  Assurer la durabilité du produit.

Les avertissements de danger, les régles de sécurité et les informations contenues dans cette notice d’installation doivent étre impérati-
vement respectés.

Le manuel doit étre lu et utilisé par toute personne opérant sur le produit.

La mise en service est interdite jusqu’a ce que la machine soit conforme aux dispositions des directives CE 2006/42/CE (directive ma-
chines). Avant la mise sur le marché, celle-ci doit étre conforme aux directives CE, y compris sur le plan documentaire.

Nous attirons expressément I'attention de I'utilisateur ultérieur de cette quasi-machine/sous-machine/parties de machine qu’il est tenu de
compléter et d’élargir cette documentation. Une déclaration de conformité CE doit étre établie par I'utilisateur, en particulier lors de l'ins-
tallation ou du montage d’éléments électriques et/ou de moteurs d’entrainement.

Notre déclaration d’incorporation expire automatiquement.
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3 Responsabilité/Garantie

3.1 Responsabilité

Phoenix Mecano Solutions AG décline toute responsabilité en cas de dommages ou dégradations causés par des modifications de la
construction ou des dispositifs de protection de ce vérin.

Phoenix Mecano Solutions AG décline toute responsabilité pour les piéces détachées qui n'ont pas été vérifiées et validées par Phoenix
Mecano Solutions AG.

Dans le cas contraire, la déclaration d’incorporation CE n’est pas valide.
Les dispositifs de sécurité doivent étre contrdlés régulierement pour vérifier leur fonctionnement, leur état et leur intégralité.

Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications techniques au vérin électrique et des changements a ces instructions de mon-
tage.

La publicité, les brochures de produits pour les activités commerciales, les publications ou les avis similaires ne peuvent servir de base
aux propriétés spécifiques et la qualité du produit. L’élaboration de conseils techniques détaillés est fortement recommandée. Aucune
réclamation ne peut étre intentée contre Phoenix Mecano Solutions AG pour la disponibilité des versions précédentes

ou des adaptations de la version actuelle du vérin électrique.

En cas de questions, veuillez fournir les informations sur la plaque signalétique.
Notre Adresse :

Phoenix Mecano Solutions AG

Hofwisenstralle 6

CH-8260 Stein am Rhein

Tél. : +41 (0)52 742 75 00
Fax : +41 (0)52 742 75 90

3.2 Surveillance des produits

La société Phoenix Mecano Solutions AG vous propose des produits au plus haut niveau technique, en conformité avec les normes de
sécurité actuelles. Veuillez nous informer immédiatement de tous les pannes ou dysfonctionnements récurrents.

3.3 Langue du mode d’emploi

La version originale des présentes instructions de montage a été rédigée dans la langue officielle de I'UE du fabricant de cette quasi-
machine. Les traductions dans d’autres langues sont des traductions de la version originale, conformément aux dispositions 1égales de
la directive sur les machines.

34 Droits d’auteur

Les copies individuelles, telles que les copies et les tirages papier, ne peuvent étre effectuées que pour un usage privé. La production et
la diffusion d’autres reproductions ne sont autorisées qu’avec I'autorisation expresse de Phoenix Mecano Solutions AG. L'utilisateur doit
respecter les dispositions Iégales et peut étre tenu responsable en cas d’abus. La société Phoenix Mecano Solutions AG détient les droits
d’auteur de ces instructions d’installation.
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4 Personnel opérateur/utilisateur
4.1 Utilisation conforme

Le vérin électrique doit étre utilisé exclusivement pour régler des composants guidés ou d’autres réglages de méme nature. Le vérin
électrique ne doit pas étre utilisé dans les domaines a risques d’explosion ou en contact direct avec des produits alimentaires, pharma-
ceutiques ou cosmétiques. L'utilisateur doit tenir compte et considérer es détails du catalogue, le contenu de ces instructions de montage
et/ou les conditions stipulées dans la commande. Les valeurs indiquées dans le présent dans les présentes instructions de montage sont
des valeurs maximales et ne doivent pas étre dépassées.

4.2 Utilisation non conforme

On entend par « utilisation non conforme » le cas ou les informations mentionnées au point 4.1 « Utilisation non conforme » ne sont pas
respectées. Des risques peuvent survenir pour le personnel en cas de mauvaise utilisation, de manipulation incorrecte et lorsque ce vérin
électrique est utilisé, monté ou traité par du personnel non formé. Il est interdit de transporter des personnes avec ce vérin électrique, a
titre d’exemple d'utilisation non conforme. En cas d'utilisation non conforme, la responsabilité de Phoenix Mecano Solutions AG et I'at-
testation d’homologation générale de ce vérin électrique expirent.

4.3 Mauvais usage raisonnablement prévisible

. Surcharge de I'appareil en masse ou dépassement du facteur de marche admissible maximal.

. Utilisation dans des environnements ne correspondant pas a l'indice de protection IP spécifiée

e  Utilisation dans des environnements a forte humidité > point de rosée

e  Utilisation dans un environnement explosif conformément aux directives ATEX

. Fonctionnement en cas d’endommagement du cable d’alimentation électrique, du boitier, du cable du moteur, de I'interrupteur manuel
ou d’autres cables de commande (API, PC, etc.) 2 Attention : L’indice de protection des accessoires (alimentation électrique, interrupteur
manuel, etc.) est IP40

e Charge en cas de montage non conforme ou fixation inadéquate

e  Surcourse (Arrét brutal)

e  Utilisation dans des applications avec des forces et des moments de cisaillement (agissant latéralement)

Si la fiche d’alimentation est débranchée, ¢a ne doit présenter aucun risque.
4.4 Qui peut utiliser, installer et faire fonctionner ce vérin électrique ?

Les personnes qui ont lu et compris les instructions d’installation dans leur intégralité sont autorisées a utiliser, installer et faire fonctionner
ce vérin électrique. Les responsabilités relatives a I'utilisation de ce vérin électrique doivent étre clairement définies et respectées.



K

PHOENIX MECANO

5 Sécurité

5.1 Consignes de sécurité

Phoenix Mecano Solutions AG a construit ce vérin électrique selon I'état actuel de la technique et les régles de sécurité en vigueur.
Toutefois, ce vérin électrique peut présenter des risques pour les personnes et les biens s'il n’est pas utilisé correctement ou non confor-
mément a 'usage prévu, ou si les consignes de sécurité ne sont pas respectées. Une utilisation par du personnel qualifié garantit des
performances et une disponibilité élevées du vérin électrique. Les dysfonctionnements ou les conditions qui peuvent compromettre la
sécurité doivent étre corrigés immédiatement.

Toute personne impliquée dans le montage, I'utilisation et I'exploitation de ce vérin électrique doit avoir lu et compris les instructions de
montage.

Cela implique le fait de :
e  Comprendre les consignes de sécurité dans le texte ; et
. Se familiariser avec la disposition et le fonctionnement des différentes options de fonctionnement et d’utilisation.

L'utilisation, I'installation et I'exploitation des vérins électriques ne peuvent étre effectuées que par un personnel qualifié et spécialement
formé. Tous les travaux relatifs aux vérins électriques ne doivent étre effectués que conformément a ces instructions. Le présent manuel
doit donc étre placé a portée de main a proximité du vérin électrique dans un endroit sdr.

Les regles de sécurité générales, nationales ou opérationnelles doivent étre respectées. Les responsabilités au niveau du montage, de
I'exploitation et de I'entretien du vérin électrique doivent étre clairement définies et respectées, afin d’éviter toute ambiguité en matiére de
sécurité. Avant chaque mise en service, I'utilisateur doit s’assurer qu’aucune personne ou aucun objet ne se trouve dans la zone de
danger du vérin électrique. L'utilisateur n’est autorisé a utiliser le vérin électrique que dans un état technique parfait. Tout changement
doit étre immédiatement notifié au supérieur hiérarchique suivant.

5.2 Consignes de sécurité particuliéres

e  Tous les travaux relatifs aux vérins électriques ne doivent étre effectués que conformément a ces instructions.

e  L’appareil ne peut étre ouvert (installé/démonté) que par un personnel qualifié et autorisé. En cas de défaut du vérin électrique,
nous vous recommandons de vous adresser au fabricant ou d’envoyer ce vérin électrique pour réparation.

e La source d’alimentation doit étre débranchée avant tout travail de montage, démontage, maintenance ou dépannage.

. Les écrasements entre le tube de guidage et la suspension doivent étre évités de fagon constructive par le réutilisateur.

. Une pose correcte des conduites d’alimentation permet d’éviter les risques associés a cette application.

. Utiliser exclusivement des piéces de rechange d’origine.

e Les dommages éventuels dus a la défaillance de I'arrét de la fin de course ou a la rupture de la vis-mére doivent étre évités de
maniére constructive par le réutilisateur.

e Les forces et les couples agissant sur les faces latérales du vérin électrique doivent étre évités. Respectez les valeurs spéci-
fiées.

. En cas de contrainte de traction, la conception doit empécher que la tige de poussée et le tube de guidage ne se détachent I'un
de l'autre. En particulier avec des charges suspendues, cela signifie que des dispositifs de sécurité supplémentaires doivent
étre utilisés (par ex. des cables métalliques, chaines, etc.)!

. Seules les piéces de rechange d’origine peuvent étre utilisées pour la maintenance, qui ne peut étre effectuée que par du
personnel qualifié.

e  Pour des raisons de sécurité, toutes modifications ou transformations non autorisées des cylindres sont interdites.

e Les performances de ces vérins électriques définies par Phoenix Mecano Solutions AG ne doivent pas étre dépassées (voir
6.6 Diagrammes de performances).

. La plague signalétique doit rester lisible. Les données doivent étre facilement accessibles a tout moment.

. Les symboles de danger indiquent les zones de danger du produit.

. Les dispositifs de sécurité doivent étre contrblés régulierement au moins une fois par an, pour vérifier leur fonctionnement, leur
état et leur intégralité.

e  Sile vérin électrique est monté en hauteur, les charges fixes doivent étre protégées contre la chute sur le site de construction.
Les zones dangereuses ci-aprés devraient étre indiquées dans la documentation sur le produit final.

e Sile cable d’alimentation ou la ligne d’alimentation sont endommagés, le vérin électrique doit étre immédiatement mis hors
service.



Phoenix Mecano Solutions AG

5.3 Marguage de sécurité

Ces signaux d’avertissement et d’'instruction sont des signaux de sécurité qui signalent la présence d’un risque ou d’'un danger.
Les indications figurant dans ce mode d’emploi concernant les dangers ou situations particulieres sur le vérin électrique doivent étre
respectées, sinon le risque d’accident augmente.

Le symbole d’avertissements généraux indique qu'il faut étre attentif.
0 Les indications marquées dans le présent mode d’emploi doivent faire I'objet d’'une attention particuliére.
Vous obtenez des informations importantes sur les fonctions, les réglages et les procédures.
Le non-respect de ces consignes peut entrainer un dysfonctionnement du vérin cylindrique ou dans son environnement.
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6 Caracteristiques du produit

6.1

Mode de fonctionnement

Le vérin électrique est utilisé pour régler des composants guidés ou d’autres réglages de méme nature. L’entrainement est assuré par un

moteur a basse tension.

6.1.1

Alimentation électrique 12/24/* 48 VDC

6.1.2

Variantes de forcel/vitesse

Variantes de I’alimentation électrique

Concernant la force/la vitesse des vérins électriques LD1000E, les modéles de base sont les suivants (voir également 6.7):

Variante ES
Modéles Force de compression Force de traction Au ra- Charge nomi-
lenti(@24VDC) nale(@24VDC)
Modele | F =10000 N - pression | F=10000 N - traction 7 mm/s < 6 mm/s
Modele Il F =4000 N - pression F =4000 N - traction 18 mm/s < 14 mm/s
Modele Il F =2000 N - pression F =2000 N - traction 24 mm/s < 22 mm/s

Les valeurs indiquées ont été déterminées dans des conditions optimales et peuvent varier en raison de dissipation par frottement, de
variations de température ou d’influences externes.
*La conception spéciale d’autres modeéles est possible.

6.2

153
863

Dimension géométrique

Longueur d'instal-
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6.3 Options de suspensions

Différentes variantes de suspension « a 'arriére » :

Variantes 1 a 4 : Variantes 5a8:

| S [
\L‘Lnﬁ SW25 0/-0.1 4 \—1 SW25 0/-01
—_] e

J E—
|
()
[
28 0.1

T [ [ [ 11
T [ [T 1T

|
\
@28 0.1

12.8

7121797

— 12.8
— )
$10.1 *0°

Variante | Angle Dimension Variante | Angle Dimension
1 0° 5 0°
2 45° 10,1 +0,2 6 45 ° 12,1 +0,2
3 90 ° 0 7 90 ° 0
4 135° 3 135 °

Variante 1 — 4 possible seulement jusqu’a 5000 N.

11
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Variantes de suspension avant :

Variante no 2 :

IR 145 214 Ej_%\\

14.5 21.4 \

|
- /
/
Ff
/

/

Varianteno 1:

29.8 0.1
ol
\
729.8 0.1
C

-

/
/ h / /
/ || .‘/ | |
:’ SW 25 001/ l_

SW 25 0101/ i

[

T

$12179°

#10.1 797

Variante 1 possible seulement jusqu’a 5000 N.

Variante no 3 : Variante no 4 :

Filetage intérieur M12 r'-— T
Profondeur de vissage = - i 27
—
! —
- I !
s ~
@ ) I A
N V) ol —
o~ — pa =
A —J -
n /
SW 25 or01 I /
— SW 25 0101/
-7 207 _

12
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6.4 Données techniques

Longueur de course
Cote A (mesure de montage)

Longueurs de course standard

Longueurs de course/longueurs de montage spéciales
Position de montage

Capacité de levage

Vitesse de levage
Indice de Protection

Tension de fonctionnement

Température de fonctionnement

Températures d’utilisation
Auto-blocage

Guide du tube de levage

Mode de fonctionnement

Entretien
Couleur

Raccordement électrique

Options de commande

* Disponibilité sur demande
** Mesurée a température ambiante

vérification réussie:

DIN EN 60529 IPX9

DIN EN 60529 IP6X

DIN EN ISO 9227 NSS

Temperaturwechsel

Klima

13

Jusqu’a 1000 mm

Course inférieure & 400 mm = course + 200 mm

Course égale ou supérieure a 400 mm = course + 250 mm
(£1.5mm)

100; 150; 200; 250 ; 300 ; 350 ; 400 ; 500; 600; 700 ; 800 ;
900 et 1000 mm

Disponible sur demande spéciale du client.

arbitraire, sans forces transversales

2'000 - 10'000 N traction/compression
(en fonction du rapport de réduction et du pas de la vis)

5 - 21 mm/s (selon la charge/la vis de guidage)
IP 69k statique (2 IP 65 dynamique)

12 VDC (10 - 16 VDC)**
24 VDC (16 - 28 VDC)**
36* VDC (28 — 40 VDC)**
48 VDC (44 — 52 VDC)**
-40 °C 2 +85 °C

-20°C a+65°C
Oui.
Palier lisse

ED 30 % Int.3 min./7 min. (& charge nominale et a une tem-
pérature ambiante de fonctionnement de +4 °C a

+40 °C)

sans entretien

revétement en poudre noir/autre couleur sur demande

M12, M12 Signal/extrémité libre du cable (voir également
6.5.1)
Interrupteur manuel/APl/polarité de la tension d’alimentation

Schutzartpriifung nach DIN EN 60529 auf IPX9 (Wasser-
schutz — Abschnitt 14.2.9)

a. Statisch ,mit einem Blindstopfen am Motorraum*

b. Statisch ,mit einem Druckausgleichselement am Motor-
raum*

Schutzartprifung nach DIN EN 60529 auf IP6X (Staub-
schutz — Abschnitt 13.4 / 13.6)

Ausflihrung: Statisch ,mit einem Druckausgleichselement
am Motorraum*

Salzspruhnebelprifung nach DIN EN ISO 9227 NSS (Pruf-
dauer: 96 h)

Ausfiihrung: Statisch ,mit einem Druckausgleichselement
am Motorraum®

Temperaturwechseltest -40°C bis +85°C, 18 Zyklen uber
144h

Vorkonditionierung und Ermittlung der Widerstandsfahigkeit
gegen Temperaturwechsel

Klimatest +25°C bis +55°C, Luftfeuchte 80 — 100%, 4 Zyk-
len tiber 96h

Nachweis der Funktionsféahigkeit
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N

Trockene Warme

IEC 60601-1-2:2014

EN 60601-1-2:2015
IEC61000-4-3:2006+A1:2007+A2:2010
EN 61000-4-3:2006+A1:2008+A2:2010
IEC 61000-4-4:2012

EN 61000-4-4: 2012

IEC 61000-4-2:2008

EN 61000-4-2:2009

IEC 61000-4-5:2014+A1:2017

EN 61000-4-5:2014+A1:2017

CISPR 11:2015+A1:2016

EN 55011:2016+A1:2017

Trockene Warme +105°C uber 10 Tage

Nachweis der Widerstandsfahigkeit bei hohen Temperatu-
ren

Medizinische elektrische Geréte - Teil 1-2

Medical electrical equipment - Part 1-2
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4-3
Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4-3
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4-4
Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4-4
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4-2
Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4-2
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4-5
Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4-5
Industrielle, wissenschatftliche und medizinische Geréte

Industrial, scientific and medical equipment

14
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6.5 Vue d’ensemble du vérin électrique

Réducteur

Adaptateur de fixation

a l'avant
Connecteur
Tube Réglage d’'ur-
poussée gence
o Elément de compensa-
Vis-mere tion de pression
Vis de gui-
dage
g Adaptateur de fixation
a larriere
6.6 Apercu des options de prises/connecteurs

-

e~ ~Connecteur M12, 5-péles
f R 7"‘4 Connecteur M12-Power,
/ \ - ~ /
g | o =
Y. ) Y
N - i

/ Connecteur M12-Powe
i

/4

T,
\
A\~

I Th
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6.7 Diagrammes de performances

6.7.1 Consommation de courant

Performance data: LD1000E; F=2000N

16
14

12

1[A]

0
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
F[N]
o (D 24VDC  ——@12VDC
Performance data: LD1000E; F=4000N
25

20

15

10

o

400 800 1200 1600 2000 2400 2800 3200 3600 4000
F[N]

- 0 24VDC = @12VDC
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Performance data: LD1000E; F=10000N
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6.7.2 Vitesses

Performance data: LD1000E; F=2000N

30
25
0 \
z
515
>
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5
0
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
FIN]
(D 24V/DC  e—@12VDC
Performance data: LD1000E; F=4000N
20
18
16
14

o
€
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£
>

8
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2

0

0 400 800 1200 1600 2000 2400 2800 3200 3600 4000
F[N]
o0 24\/DC  ——@12VDC
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Performance data: LD1000OE; F=10000N

v[mm/s]

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000
F[N]

o 24V/DC —— @12VDC

6.7.3 Poids
Course [mm] | Longueur de base / EBL [mm] | Poids [Kg]
100 300 57
150 350 6
200 400 6,4
250 450 6,7
300 500 7
350 550 7,3
400 650 8
500 750 8,6
600 850 9,3
700 950 9,9
800 1050 10,6
900 1150 11,2
1000 1250 11,8

* Les données mentionnées peuvent varier par des différentes piéces (pieéces spécifiques client).
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7 Cycle de vie

7.1 Contenu de lalivraison des vérins électriques

Le vérin électrique est livré prét a 'emploi en tant que composant unique. Les dispositifs de commande et les interrupteurs manuels ou
les accessoires ne sont pas inclus dans le contenu de la livraison.

7.2 Transport et entreposage

Le produit doit étre inspecté par le personnel approprié afin de vérifier qu'il ne présente pas des dommages visibles et fonctionnels. Les
dommages causés par le transport et le stockage doivent étre immédiatement signalés a la personne responsable et a Phoenix Mecano
Solutions AG.

La mise en service de vérins électriques endommagés est interdite.

Conditions environnementales requises pour le stockage des vérins électriques :
. I'air ne doit pas étre chargé en huile
. Eviter le contact avec des vernis a base de solvants
e  Température ambiante minimale/maximale : -40 °C a 85 °C
e  Pression atmosphérique : de 700 hPa a 1060 hPa

Les différents impacts sur I'environnement doivent étre approuvés par Phoenix Mecano Solutions AG.

7.3 Remarques importantes concernant le montage et la mise en service

Veuillez noter et suivre impérativement les instructions suivantes. Dans le cas contraire, des personnes peuvent étre
blessées ou le vérin électrique ou d’autres composants sont endommagés.

e |l est impératif qu’un circuit d’arrét d’'urgence soit mis en place par le client, qui — en cas de panne ou de dysfonctionnement
de la quasi-machine — coupe de maniére fiable la tension d’alimentation !

. Ce vérin électrique ne doit pas faire I'objet d’autres alésages.

e  Aprés l'installation et la mise en service, la fiche de I'alimentation en courant doit impérativement étre facilement accessible.

. Le vérin électrique ne peut pas étre actionné s'il y a risque de collision avec un autre objet (surcourse). Risque de dommages
mécaniques.

. Le vérin électrique ne doit pas étre ouvert.

. L'utilisateur doit s’assurer que I'alimentation électrique active ne présente aucun risque.

. Lors de la conception d’applications avec ce vérin électrique, il faut veiller a éviter les points d’écrasement et de cisaillement.
Ceux-ci doivent étre sécurisés et marqués en conséquence.

. Si un défaut engendre un démarrage automatique des vérins électriques, il doit étre immédiatement arrété par coupure de
I'alimentation électrique (voir arrét d’urgence ci-dessus).

e  Silaligne d’alimentation est endommagée, le vérin électrique doit étre immédiatement mis hors service.

. La tige de poussée avec suspension doit étre sécurisée contre tout risque de torsion. Le non-respect de cette régle entrainera
le déréglage des positions de fin de course.

e  Le vérin électrique n’est pas congu pour un fonctionnement continu. Il est important de respecter les données relatives a la
fréquence de démarrage (par heure) spécifiées dans votre commande et de ne pas les dépasser.
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7.4 Premiére mise en service

7.4.1 Dispositif d’entrainement individuel
Branchez le vérin électrique a 'aide du graphique ci-dessous. Connectez d’abord la fiche du cable d’alimentation @ a la fiche a encas-
trer du dispositif de I'entrainement portant I'inscription « PWR ». Veuillez ensuite brancher la fiche de raccordement du cable de signali-

sation ou de l'interrupteur manuel® dans la fiche & encastrer du dispositif portant I'inscription « In ».

Connectez les fils de connexion a votre partie commande et a I'alimentation stabilisée selon le schéma de cablage (voir chapitre A).
Vérifiez toujours que I'unité de commande et le bloc d’alimentation sont hors tension avant d’effectuer le branchement. Assurez-vous que
les brins ne se touchent pas et qu'ils n'ont aucun contact avec des surfaces conductrices. Cela pourrait définitivement endommager le

vérin.
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7.5 Installation

Aprés réception du vérin électrique, vérifiez que I'appareil n’est pas endommagé. Le vérin électrique est livré prét a fonctionner sans unité
de commande.

Le montage, c’est-a-dire la fixation du cylindre électrique LD1000E, s’effectue au moyen d’une suspension arriére et d’'une suspension
avant. (Veuillez tenir compte de votre variante spéciale de la suspension ; voir 6.3.1 « Variantes des suspensions »)

Les alésages transversaux des deux suspensions sont mesurés suivant les normes a 12.1 +0.1 mm. Les boulons de fixation ne sont pas
inclus dans le contenu de la livraison.

Les instructions de sécurité suivantes doivent étre appliquées lors de l'installation :

Les positions de fin de course sont réglées a I'aide de la tige de poussée. La tige de poussée n’est pas protégée contre le risque de
torsion. Cela signifie qu’une rotation de la tige de poussée ou de la téte articulée signifie un déréglage des positions finales !

Attention : Pour un fonctionnement s(r et correct, les points de fixation du vérin électrique doivent étre parfaitement alignés !
Aucune force latérale n’est autorisée sur la tige de poussée.

. Lors de l'utilisation/du montage d’'une téte d’articulation ou la chape femelle, il faut veiller a ce que les tétes correspondent
correctement a I'écrou compris dans le contenu de la livraison.
. Effectuez un essai de fonctionnement.

Le non-respect de cette procédure entraine 'endommagement du vérin électrique !
La garantie prend fin dans ce cas !

En ce qui concerne la position de montage des composants, il convient d’éviter les points d’écrasement et de cisaillement,
notamment, dans le respect du cas de 'application ultérieure.

Veillez a éviter les risques de trébuchement grace a [linstallation correcte et slGre des conduites d’alimentation/
Eviter les conducteurs d’alimentation !

Le vérin électrique doit fixé de fagon a ce qu'il puisse se déplacer librement au niveau des points de fixation, et que le
vérin électrique ne soit ni déformé, ni plié. Une installation incorrecte et la position forcée qui en résulte endommageraient
le dispositif d’entrainement et empécheraient son bon fonctionnement !

e Les boulons de montage ou les vis de fixation (hors les vis & épaulement) doivent étre de la bonne taille (res-
pecter le diamétre d’alésage des logements du vérin).

e Les boulons et écrous doivent étre en acier de qualité supérieure (par exemple 10.8). Aucun filetage ne doit
étre présent sur le boulon dans le logement arriére ou sur la fixation de la tige.

. Les vis et les écrous doivent étre serrés si fermement de fagon a ce qu’ils ne puissent pas se desserrer

e  Cependant, n'utilisez pas un couple de serrage trop élevé pour les vis du logement arriére et du logement
avant, sinon les logements seront inutilement sollicités :
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7.5.1 Procédure de montage

1. Accrocher la suspension a l'arriere de la contre-piece.
Attention : La contre-piéce ne doit pas étre rotative. Le vérin électrique doit pouvoir tourner dans le sens des fleches
(voir graphique).

2. Fixez la suspension « avant ».
Attention : La contre-piéce ne doit pas étre rotative. Le vérin électrique doit pouvoir tourner dans le sens des fleches
(voir graphique).

23



Ad

PHOENIX MECANO

Attention : étant donné que la bielle n'est pas protégée contre la torsion (méme le goupillage dans des exécutions spéciales
n'offre pas une sécurité a 100 %), I'ceillet de bielle ne peut étre tourné que dans la plage comprise entre 0° et 180° ! Si I'ceillet
de bielle n'est pas dans la position souhaitée pour votre situation d'installation, veuillez le visser au couple spécifié sur I'écran.
Tournez ensuite I'ceillet de la tige de poussée dans le sens inverse des aiguilles d'une montre jusqu'a la position souhaitée
(max. 180°). En fonctionnement normal, la bielle ne doit jamais étre complétement vissée ou vissée par une charge
non sécurisée en torsion. L'écrou en plomb serait fortement déformé et détruirait I'entrainement !

Connecter la fiche de raccordement (3 pdles) a « Pwr » (insérer et serrer manuellement I'écrou-raccord)

Connectez les fils de connexion a votre partie commande et a I'alimentation stabilisée selon le schéma de cablage (voir cha-
pitre 8). Vérifiez toujours que l'unité de commande et le bloc d’alimentation sont hors tension avant d’effectuer le branche-
ment. Assurez-vous que les brins ne se touchent pas et qu’ils n’ont aucun contact avec des surfaces conductrices. Cela pour-
rait définitivement endommager le vérin.

Attention :
Ne pas connecter avec une polarité inversée (respecter les schémas de connexion du chapitre A)!

Effectuer I'essai/premiere course sans charge et vérifier la fonctionnalité du systéme.
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7.5.2 Composants mécaniques

Attention : Veuillez lire ce chapitre dans son intégralité avant de commencer I'exécution !

Tout d’abord, assurez-vous que I’alimentation électrique est coupée et qu’elle ne peut pas étre
remise en marche automatiquement!

Retirez I'élément de compensation de pression a l'aide d’'une clé a
fourche/clé a anneau SW 19mm :

Veuillez noter que les vérins électriques avec des éléments de
compensation de pression démontés ne disposent plus de protec-
tion IP!

Retirez I'élément de compensation de pression et rangez-le en
toute sécurité :

Une «roue dentée avec un roulement a billes a gorge profonde et
un axe hexagonal (SW 6mm) » est visible dans I'ouverture :
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Mise en place d’'une clé a douille commerciale (douille de 6 mm)

Pour le réglage de I'entrainement (la tige de poussée est insérée
ou sortie), on peut utiliser un cliquet standard ou une visseuse sans
fil.

150 tr/min n’est PAS dépassée !

Un dépassement entrainerait excessivement le moteur, de
sorte qu'il agirait comme un générateur et induirait une tension dans
le systéme intégré de contrdle. Le moteur serait alors freiné et pro-
voquerait éventuellement un «réveil » des composants électro-
niques de la carte de contrdle.

0 Veuillez noter qu’une vitesse de rotation maximale de

En mesurant plusieurs fois la longueur d’installation a I'aide d'un

metre-ruban ou d’une régle pliante, assurez-vous que les positions
finales (rétracté = longueur d’installation et déployé= longueur
d’installation + longueur de course) ne sont PAS dépassées (cha-
pitre 6.7.3)!

Apres avoir enlever et démonter le dispositif d’entrainement de I'application,
et & l'aide de la clé a douille et vissez I'élément de compensation de pres-
sion :
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Resserrez I'élément de compensation de pression manuellement a l'aide de
la clé a fourche/clé a anneau.

Aprés le réglage mécanique, le vérin sera mal positionné. Si la cause du réglage mécanique d'URGENCE était une panne de
la tension d’alimentation et que I'on peut supposer que le dispositif d’entrainement reste toujours pleinement fonctionnel, le
dispositif d’entrainement peut continuer a fonctionner sans autre action. La longueur de l'installation sera rétablie la prochaine
fois quand le dispositif d’entrainement est déplacé vers l'interrupteur de fin de course S2 (rétracté).

Si un moteur défectueux est a I'origine de 'accident, veuillez arréter le systeme/I'utilisation et contacter le fabricant.

Le mode de réglage mécanique dURGENCE n’est PAS un mode de fonctionnement normal ! Il sert exclusivement a mettre
un systéme, une utilisation, une machine, etc. dans un état sécurisé pour pouvoir remédier les perturbations précédentes ou
pour remplacer des moteurs défectueux !
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7.6 Entretien

Le cylindre électrique ne nécessite pratiquement aucun entretien ; mais pas exempt d’usure.

L’'usure éventuelle peut étre reconnue par un fonctionnement défectueux, un jeu accru des pieces mobiles ou des bruits inhabituels émis
par le vérin électrique.

Les pieces usées des produits sont remplacées par le fabricant. Pour ces travaux, le vérin électrique doit étre renvoyé. En cas d’usure et
de non-remplacement de piéces usagées, la sécurité
du produit n’est plus garanti.(le cas échéant)

Tous les travaux relatifs aux vérins électriques ne doivent étre effectués que conformément a ces instructions.
L’appareil ne peut étre ouvert que par un personnel qualifié et autorisé.

En cas de défaut du moteur d’entrainement, nous vous recommandons de vous adresser au fabricant ou d’envoyer ce vérin électrique
pour réparation.

® | ors de travaux électriques ou sur les éléments électriques, ils doivent étre préalablement mis hors tension
afin d’éviter les risques de blessure.

® Pour des raisons de sécurité, toutes modifications ou transformations non autorisées des cylindres
sont interdites.

® |es dispositifs de sécurité doivent étre contrdlés régulierement au moins une fois par an,
pour vérifier leur fonctionnement, leur état et leur intégralité.

7.7 Nettoyage

Vous pouvez nettoyer l'interrupteur manuel et les surfaces extérieures profilées du vérin électrique avec un produit non pelucheux,
avec un chiffon propre.

Les nettoyants a base de solvants attaquent le matériau et peuvent 'endommager.

Attention : L’interrupteur manuel ne fait pas partie de la classe de protection IP69K, mais IP40 et ne doit donc pas étre lavé
avec un nettoyeur haute pression et ne doit pas étre exposé a 'humidité - des dommages en résulteraient immédiatement !!

7.8 Elimination et récupération

Le vérin électrique doit étre mis au rebut conformément aux directives et reglementations en vigueur ou retourné au fabricant.
Le fabricant se réserve le droit de facturer des frais pour I'élimination de ces moteurs.

Le vérin électrique contient des composants électroniques, des cables, des métaux, des matiéres plastiques, etc.
Il doit étre éliminé conformément & la |égislation environnementale en vigueur dans chaque pays.

L’élimination du produit est soumise a la directive européenne 2002/95/CE ou a la législation nationale correspondante.
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A Schémas de connexion (Anglais)

Dans les pages suivantes.
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Connection plan AP.4.017712

Cable
Power cable
(sketch)
Cabel: 3 G 1.5mm?
(Cabel: 3G 2.5mm’)
Power cable

*** Supply voltage ***

GNYE
(GNYE)

BN
(BK1)

Pwr

Wire Description

Functional earth
1.5mm?2
Green-Yellow
(GNYE)

2.5mm?
Green-Yellow
(GNYE)

DC power supply
1.5mm2
Brown (BN)

2.5mm?
Black 1 (BK1)

1.5mm2
Blue (BU)

2.5mm?
Black 2 (BK2)

DC supply voltage

The power cable is used to supply the cylinder with power from the DC

supply voltage (DC PSU).

The green-yellow (GNYE) wire is to be connected to earth.

Control

The cylinder extends or retracts according to the polarity of

the power supply.

BN/BK1
+/- —
DC PSU BU/BK2
=L
— GNYE
Brown Blue
Retract Minus Plus
Extend Plus Minus
BK1 BK2
Retract Minus Plus
Extend Plus Minus

AP.4.017712
Version 1.2
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Example

Connection example — Extend

DCPSU

BN/BK1

I||— 1

Connection example — Retract

DCPSU

1| S

AP.4.017712
Version 1.2

BN/BK1

»

» »
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Control example - relay

{ BN/BK1 )

Relay Relay
K1 Start/stop K2 Direction

r-r———" /= T T 77
| |

| |
] j=}

|
| | |
M ' !
C____l Pwr- | :
Pwr- i |
R1 L____l
For fast stop
Pwr- Pwr+
II F1
BT1
- Fuse
7| Battery

BU/BK2
GNYE

Earth

Note: Do not change the direction during the drive. Always stop the motion via relay K1 before changing the direction with K2.

AP.4.017712
Version 1.2
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Connection plan AP.4.017713

Cable

Pin assignment M12power (3-pin)

*** Supply voltage

*kk

M12power

(top view)

Pwr

Pin Description
Functional earth DC supply voltage
The power cable is used to supply the cylinder with power
from the DC supply voltage (DC PSU).
Pin 1
Brown (BN) The brown (BN) wire is to be connected to earth.
Control
The cylinder extends or retracts according to the polarity of
DC power supply the power supply.
Pin 3 RD
Red (RD) +/- ﬁ
DC PSU BK
-
— BN
Red Black
Pin 4 Retract Minus Plus
Black (BK)
Extend Plus Minus
AP.4.017713

Version 1.1
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Example

Connection example — Extend

+ RD
DC PSU - BK:

£
= BN

Connection example — Retract

+ BK
DC PSU - RD

=+
= BN

AP.4.017713
Version 1.1
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Control example - relay

Relay Relay
Start/stop Direction

|
|
Pwr+ : '
u | T I
e e e
Pwr- : ' |
............... L AW | |
* R1 L ___l

For fast stop

Pwr- Pwr+

BT1

- Fuse

—

Battery

Earth

Note: Do not change the direction during the drive. Always stop the motion via relay K1 before changing the direction with K2.

AP.4.017713
Version 1.1
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Connection plan AP.4.017714

Cable
Power cable M12-5pol
(sketch) GNYE (top view) 5(GY)
2 (WH) 1 (BN)
3 (BU) 4 (BK)

Cabel: 3 G 1.5mm? (BK1)
(Cabel: 3G 2.5mm?)

Power cable

*** Supply voltage *** PW r

Wire Description
1.5mm2 Functional earth DC supply voltage
G‘reen-\.(ellow The power cable is used to supply the cylinder with power
from the DC supply voltage (DC PSU).
(GNYE)
2.5mm2: Wiring with 1.5mm?
Green-Yellow Connect the blue wire to minus (0V) and the brown wire to
(GNYE) plus. The permissible voltage can be taken from the type
late.
DC power supply piate
1.5mm2
Brown (BN
(BN) A BN/BK1

2.5mm?; —
Black 1 (BK1) DCPSU | - |

=+

= GNYE

, Wiring with 2.5mm?
éllsmmB'U Connect black wire 2 (BK2) to minus (0V) and black wire 1 (BK1) to plus. The per-
ue (BU) missible voltage can be taken from the type plate.
2.5mm?;
Black 2 (BK2) General
The green-yellow (GNYE) wire is to be connected to the ground.
AP.4.017714

Version 1.1
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Pin assignment M12 Signal (5-pin)
*** Communication & control plug *** I n
Pin Description
Pin 1 Control
Brown (BN) You can retract and extend the cylinder via the two wires. By applying a voltage, for example the supply voltage
of the cylinder, to the brown wire (pin 1), the cylinder retracts. The definition of the wires is as follows:
e Pin1(BN): Retract
e Pin2(WH): Extend
Pin 2
. Voltage level
White (WH) .« Drive: 8.0 ... 30.0 VDC*
e  Stop: 0.0...0.8 VDC*
*to GND (Pin 5)
Pin 3 Not connected
Blue (BU) Leave unconnected
Pin 4
Black (BK)
Pin 5 GND of the linear drive
Grey (GY) Low-resistance GND connection of the linear drive.
Do not connect to the supply voltage!
Example

Connection example

AP.4.017714
Version 1.1

-

Extend J_
R ractJ_ WH

BN
N BN/BK1
DC PSU - BU/BK2 O
£
— GNYE
Power .
cable M12 signal
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Connection plan AP.4.017715

Cable

Power cable
(sketch)

Cabel: 3 G 1.5mm?*

(Cabel: 3G 2.5mm?)

Power cable

*** Supply voltage ***

M12-5pol
GNYE (top view) 5 (GY)
2 (WH) 1 (BN)
3 (BU) 4 (BK)

(BK1)

Pwr

Black 1 (BK1)

1.5mm?2
Blue (BU)

2.5mm?
Black 2 (BK2)

Wire Description
1.5mm?2 Functional earth DC supply voltage
Green-Yellow The power cable is used to supply the cylinder with power
(GNYE) from the DC supply voltage (DC PSU).
2.5mm? Wiring with 1.5mm?
Green-Yellow Connect the blue wire to minus (0V) and the brown wire to
(GNYE) plus. The permissible voltage can be taken from the type
late.
DC power supply P
1.5mm2
Brown (BN
) BN/BK1
2.5mm?;

DC PSU

L

Wiring with 2.5mm?
Connect black wire 2 (BK2) to minus (0V) and black wire 1 (BK1) to plus. The per-
missible voltage can be taken from the type plate.

General
The green-yellow (GNYE) wire is to be connected to the ground.

AP.4.017715
Version 1.1
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Pin assignment M12 Signal (5-pin)

*** Communication & control plug ***

IN

Pin Description
Pin 1 Not connected
Brown (BN) Leave unconnected
Pin 2
White (WH)
Pin 3 Control -
Blue (BU) Connect the black (BK) wire to the grey (GY) wire to extend M12 signal
the cylinder. Connect the blue (BU) wire to the gray (GY) wire cable
to retract the cylinder. The cylinder stops automatically in the
end position.
Pin 4 . Pin 3 (BU): Retract
Black (BK) e  Pin4 (BK): Extend
Specification
e  Connected: <10Q
e Disconnected: > 100k Q
Pin 5 GND of the linear drive
Grey (GY) Low-resistance GND connection of the linear drive.
Do not connect to the supply voltage!
Example

Connection example

AP.4.017715
Version 1.1

Retract
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Power
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M12 signal




Connection plan
AP.4.017716

K

PHOENIX MECANO

Connection plan AP.4.017716

Pin assignment

M12power
(top view)
1 (BN)
3 (RD) 4 (BK)

Pin assignment M12power (3-pin)

*** Supply voltage ***

M12-5pol

(top view) 5 (GY)
2 (WH) 1 (BN)
3 (BU) 4 (BK)

Pwr

Pin Description
Pin 1 Functional earth DC supply voltage
Brown (BN) The power cable is used to supply the cylinder with power from
the DC supply voltage (DC PSU).
Connection
Pin 3 DC power supply | Connect the black wire to minus (0V) and the red wire to plus.
Red (RD) The permissible voltage can be found on the type plate.
The brown (BN) wire is to be connected to earth.
Pin 4
RD
Black (BK) L-—\
DC PSU - BK:
B O]
— BN

Pin assignment M12 Signal (5-pin)
*** Communication & control plug ***

IN

. Pin 1 (BN): Retract
e Pin2(WH): Extend

Pin Description
Pin 1 Control
Brown (BN) You can retract and extend the cylinder via the two wires. By applying a voltage, for example the supply voltage

of the cylinder, to the brown wire (pin 1), the cylinder retracts. The definition of the wires is as follows:

Pin 2
White (WH) Voltage level
. Drive: 8.0 ... 30.0 vDC*
e  Stop: 0.0...0.8 vDC*
*to GND (Pin 5)
Continued on next page
AP.4.017716

Version 1.1
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Connection plan

AP.4.017716 PHOENIX MECANO
Continued from previous page
Pin 3 Not connected
Blue (BU) Leave unconnected
Pin 4
Black (BK)
Pin 5 GND of the linear drive
Grey (GY) Low-resistance GND connection of the linear drive.
Do not connect to the supply voltage!

Example

Connection example

DC PSU

M12power M12 signal

AP.4.017716
Version 1.1
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AP.4.017717

K

PHOENIX MECANO

Connection plan AP.4.017717

Pin assignment

M12power
(top view)

3 (RD)

Pin assignment M12power (3-pin)

*** Supply voltage ***

M12-5pol
(top view) 5(GY)
1 (BN)
2 (WH)
3 (BU)
4 (BK)

1 (BN)

4 (BK)

Pwr

Pin Description
Pin 1 Functional earth DC supply voltage
Brown (BN) The power cable is used to supply the cylinder with power from
the DC supply voltage (DC PSU).
Connection
Pin 3 DC power supply | Connect the black wire to minus (0V) and the red wire to plus.
Red (RD) The permissible voltage can be found on the type plate.
The brown (BN) wire is to be connected to earth.
Pin 4
RD
Black (BK) |+ -—\
DC PSU - BK:
o
— BN

Pin assignment M12 Signal (5-pin)

*** Communication & control plug ***

IN

Pin Description
Pin 1 Not connected
Brown (BN) Leave unconnected
Pin 2
White (WH)
Continued on next page
AP.4.017717

Version 1.1




K

Connection plan
AP.4.017717 PHOENIX MECANO

Continued from previous page

Pin 3 Control -
Blue (BU) Connect the black (BK) wire to the grey (GY) wire to extend M12 signal
the cylinder. Connect the blue (BU) wire to the gray (GY) wire cable
to retract the cylinder. The cylinder stops automatically in the
end position. Retract
Pin 4 e Pin3(BU): Retract
Black (BK) . Pin 4 (BK): Extend

Specification
. Connected: <10Q

. Disconnected: 2100k Q

Extend

Pin 5 GND of the linear drive
Grey (GY) Low-resistance GND connection of the linear drive.

Do not connect to the supply voltage!

Example

Connection example

DCPSU

M12power M12 signal

AP.4.017717
Version 1.1



Connection plan
AP.4.017718

K

PHOENIX MECANO

Connection plan AP.4.017718

Pin assignment

Power cable
(sketch)

Cabel: 3 G 1.5mm?
(Cabel: 3G 2.5mm?)

Power cable

*** Supply voltage ***

M12-1290l 10 (VT)
GNYE (top view)
2 (BU) 1 (BN)
3 (WH) 9 (RD)
4 (GN) 8 (GY)
11 (GYPK) 12 (RDBU)

(BK1)

5 (PK) 7 (BK)

6 (YE)

Pwr

Wire Description
Functional earth DC supply voltage
1.5mm2 The power cable is used to supply the cylinder with power from the DC
Green-Yellow supply voltage (DC PSU).
(GNYE)
The green-yellow (GNYE) wire is to be connected to earth.
2.5mm?
Green-Yellow Control
(GNYE) The cylinder extends or retracts according to the polarity of
the power supply.
DC power supply P PPy
1.5mm2 BN/BK1
Brown (BN) DC PSU +/-
2.5mm? .
Black 1 (BK1) GNYE
Brown Blue

Retract Minus Plus

Extend Plus Minus
1.5mm2
Blue (BU)

BK1 BK2

2.5mm?; -
Black 2 (BK2) Retract Minus Plus

Extend Plus Minus

AP.4.017718
Version 1.2
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Connection plan
AP.4.017718 PHOENIX MECANO

Pin assignment M12 Signal (12-pin)

*** Communication & control plug *** I n
Pin Description

Pin 1 GND

Brown (BN) Low-resistance GND connection of the cylinder.

Depending on the current, the GND potential is approx. 0.2 to 0.6V higher than the negative potential at the
M212power connector. Only use this pin if you want to connect an interface that is galvanically isolated from
M12power.

Do not connect to the supply voltage!

Pin 2 Not connected — Signal GND

Blue (BU) Leave unconnected

Pin 3 Not connected

White (WH) Leave unconnected

Pin 4

Green (GN)

Pin 5 End position End position signal

Pink (PK) signal The cylinder indicates when the retracted and extended end positions are reached with a
Extended separate pin each via a 5V signal. This enables your control system to determine the end

position of the cylinder without the need for external sensors.

Pin 6 End position Level definitions*
Yellow (YE) signal e End position reached: approx. 0.0V
Retracted e Any middle position: approx. 5.0V

Interface specification*

e load Ry > 10k Q
e High level vitout any load 48..52V
e Highlevel yinre 240V
. Low level <0.2V
A
5V
Pin 5 (PK) l
ov
5V
Pin 6 (YE)
ov
»Position
Max

*with respect to GND (pin 1)

Continued on next page

AP.4.017718
Version 1.2
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Connection plan
AP.4.017718 PHOENIX MECANO

Continued from previous page

Pin 7 Not connected
Black (BK) Leave unconnected

Pin 8
Grey (GY)

Pin 9
Red (RD)

Pin 10
Violet (VT)

Pin 11

Gray-Pink
(GYPK)

Pin 12

Red-Blue (RDBU)

Example

Connection example — Extend

» o

BN/BK1

DCPSU

1=

AP.4.017718
Version 1.2



Connection plan
AP.4.017718

K

PHOENIX MECANO

Connection example — Retract

DCPSU

Control example - relay

{ BN/BK1 )

Relay R_elav_
i Start/stop K2 Direction

r-—-——m /[ T T T
| |

| |
.:II ]

|
| '
Pwr+ ! | ' !
HEE ! |
P E L _| PWI'- | :
Wr-
.................. TV - 1 |
R1 L____I
For fast stop
Pwr- Pwr+
|| F1
BT1
- Fuse
7| Battery

BU/BK2
GNYE

Earth

Note: Do not change the direction during the drive. Always stop the motion via relay K1 before changing the direction with K2.

AP.4.017718
Version 1.2
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AP.4.017718

k

PHOENIX MECANO

Connection example — Feedback signal

Power supply

X—B N—\

terminals of the Digital inpts B Um—

controler WH
o (G —
In F————P —

In YE
Controler — (—

i GY

+
DCPSU

<

BN

Note: The figure shows a common application in which the control unit is connected to a central GND (minus), such as the cylinder. The

brown wire (GND) of the 12-pole cable must not be connected in this constellation.

AP.4.017718
Version 1.2



Connection plan
AP.4.017719

K

PHOENIX MECANO

Connection plan AP.4.017719

Pin assignment

Power cable
(sketch)

Cabel: 3 G 1.5mm?
(Cabel: 3G 2.5mm?)

Power cable

*** Supply voltage ***

M12-1290l 10 (VT)
GNYE (top view)
2 (BU) 1 (BN)
3 (WH) 9 (RD)
4 (GN) 8 (GY)
11 (GYPK) 12 (RDBU)

(BK1)

5 (PK) 7 (BK)

6 (YE)

Pwr

Black 1 (BK1)

1.5mm?
Blue (BU)

2.5mm?
Black 2 (BK2)

Wire Description
1.5mm2 Functional earth DC supply voltage
Green-Yellow The power cable is used to supply the cylinder with power
(GNYE) from the DC supply voltage (DC PSU).
2.5mm? Wiring with 1.5mm?
Green-Yellow Connect the blue wire to minus (0V) and the brown wire to
(GNYE) plus. The permissible voltage can be taken from the type
late.
DC power supply P
1.5mm2
Brown (BN
®N) BN/BK1
2.5mm?;

DC PSU

GRE

Wiring with 2.5mm?
Connect black wire 2 (BK2) to minus (0V) and black wire 1 (BK1) to plus. The per-
missible voltage can be taken from the type plate.

General
The green-yellow (GNYE) wire is to be connected to the ground.

AP.4.017719
Version 1.2
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Connection plan
AP.4.017719 PHOENIX MECANO

Pin assignment M12 Signal (12-pin)

*** Communication & control plug *** I n
Pin Description

Pin 1 GND

Brown (BN) Low-resistance GND connection of the cylinder.

Depending on the current, the GND potential is approx. 0.2 to 0.6V higher than the negative potential at the
M12power connector. Only use this pin if you want to connect an interface that is galvanically isolated from
M12power.

Do not connect to the supply voltage!

Pin 2 Not connected — Signal GND

Blue (BU) Leave unconnected

Pin 3 Not connected

White (WH) Leave unconnected

Pin 4

Green (GN)

Pin 5 End position End position signal

Pink (PK) signal The cylinder indicates when the retracted and extended end positions are reached with a
Extended separate pin each via a 5V signal. This enables your control system to determine the end

position of the cylinder without the need for external sensors.

Pin 6 End position Level definitions*
Yellow (YE) signal e End position reached: approx. 0.0V
Retracted e Any middle position: approx. 5.0V

Interface specification*

e load Ry > 10k Q
e High level without any load 48..52V
e Highlevel yinre 240V
. Low level <0.2V
A
5V
Pin 5 (PK) l
ov
5V
Pin 6 (YE)
ov
»Position
Max

*with respect to GND (pin 1)

Continued on next page
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Connection plan

AP.4.017719

K

PHOENIX MECANO

Continued from previous page

Pin 7

Not connected

Black (BK) Leave unconnected
Pin 8 Control
Grey (GY) You can retract and extend the cylinder via the two wires. By applying a voltage, for example the supply voltage
of the cylinder, to the red wire (pin 9), the cylinder retracts. The definition of the wires is as follows:
Pin 9 e Pin8(GY): Extend
Red (RD) . Pin 9 (RD): Retract
Voltage level
e  Drive: 8.0 ... 30.0 vDC*
e  Stop: 0.0...0.8 vDC*
*with respect to GND (pin 1)
Pin 10 Not connected
Violet (VT) Leave unconnected
Pin 11
Gray-Pink
(GYPK)
Pin 12

Red-Blue (RDBU)

Example

Connection example —drive

f ExtendJ_
. R ractJ_ GY

AP.4.017719
Version 1.2

RD
N BN/BK1
DC PSU - BU/BK2
L
— GNYE
Power
cable

M12 signal

s




Connection plan
AP.4.017719

k

PHOENIX MECANO

Connection example — Feedback signal

Power supply

X—B N—\

terminals of the Digital inpts B Um—

controler WH
o (G —
In F————P —

In YE
Controler — (—

i GY

+
DCPSU

<

BN

Note: The figure shows a common application in which the control unit is connected to a central GND (minus), such as the cylinder. The

brown wire (GND) of the 12-pole cable must not be connected in this constellation.

AP.4.017719
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K

PHOENIX MECANO

Connection plan AP.4.017720

Pin assignment

Power cable
(sketch)

Cabel: 3 G 1.5mm?
(Cabel: 3G 2.5mm?)

Power cable

*** Supply voltage ***

M12-1290l 10 (VT)

GNYE (top view)
2 (BU) 1 (BN)
3 (WH) 9 (RD)
4 (GN) 8 (GY)
11 (GYPK) 12 (RDBU)

(BK1)
5 (PK) 7 (BK)
6 (YE)

Pwr

Wire Description

1.5mm? Functional earth

Green-Yellow
(GNYE)

2.5mm?
Green-Yellow

(GNYE)

DC power supply

1.5mm2
Brown (BN)

2.5mm?
Black 1 (BK1)

1.5mm?
Blue (BU)

2.5mm?
Black 2 (BK2)

DC supply voltage
The power cable is used to supply the cylinder with power
from the DC supply voltage (DC PSU).

Wiring with 1.5mm?

Connect the blue wire to minus (0V) and the brown wire to
plus. The permissible voltage can be taken from the type
plate.

BN/BK1

DC PSU

GRE

Wiring with 2.5mm?
Connect black wire 2 (BK2) to minus (0V) and black wire 1 (BK1) to plus. The per-
missible voltage can be taken from the type plate.

General
The green-yellow (GNYE) wire is to be connected to the ground.

AP.4.017720
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Connection plan
AP.4.017720 PHOENIX MECANO

Pin assignment M12 Signal (12-pin)

*** Communication & control plug *** I n
Pin Description

Pin 1 GND

Brown (BN) Low-resistance GND connection of the cylinder.

Depending on the current, the GND potential is approx. 0.2 to 0.6V higher than the negative potential at the
M12power connector. Only use this pin if you want to connect an interface that is galvanically isolated from
M12power.

Do not connect to the supply voltage!

Pin 2 Not connected — Signal GND

Blue (BU) Leave unconnected

Pin 3 Not connected

White (WH) Leave unconnected

Pin 4

Green (GN)

Pin 5 End position End position signal

Pink (PK) signal The cylinder indicates when the retracted and extended end positions are reached with a
Extended separate pin each via a 5V signal. This enables your control system to determine the end

position of the cylinder without the need for external sensors.

Pin 6 End position Level definitions*
Yellow (YE) signal e End position reached: approx. 0.0V
Retracted e Any middle position: approx. 5.0V

Interface specification*

e load Ry > 10k Q
e High level vitout any load 48..52V
e Highlevel yinre 240V
. Low level <0.2V
A
5V
Pin 5 (PK) l
ov
5V
Pin 6 (YE)
ov
»Position
Max

*with respect to GND (pin 1)

Continued on next page

AP.4.017720
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Connection plan
AP.4.017720 PHOENIX MECANO

Continued from previous page

Pin 7 Not connected
Black (BK) Leave unconnected
Pin 8
Grey (GY)
Pin 9
Red (RD)
Pin 10 Control M12 signal
Violet (VT) Connect the violette (VT) wire to the brown (BN) wire to ex- ts)|lgna
tend the cylinder. Connect the gray-pink (GYPK) wire to the cable
Pin 11 brown (BN) wire to retract the cylinder. The cylinder stops
Gray-Pink automatically in the end position. Retract
(GYPK) e Pin10 (V) Extend
e Pin1l (GYPK): Retract
Specification
e  Connected: <10Q
e  Disconnected: > 100k Q
Pin 12 Not connected
Red-Blue (RDBU) | Leave unconnected

AP.4.017720
Version 1.2



Connection plan
AP.4.017720

k

PHOENIX MECANO

Example

Connection example — drive

e B N—\

o la

Extend

Retract s °

B s
C—_WHT/
G N e
e P K
YE
B Ke—
o G Y m—

e R D

\Val )

QY P K

|

AP.4.017720
Version 1.2

BN/BK1

GNYE
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Connection plan
AP.4.017720

k

PHOENIX MECANO

Connection example — Feedback signal

Power supply

X—B N—\

terminals of the Digital inpts B Um—

controler WH
o (G —
In F————P —

In YE
Controler — (—

i GY

+
DCPSU

<

BN

Note: The figure shows a common application in which the control unit is connected to a central GND (minus), such as the cylinder. The

brown wire (GND) of the 12-pole cable must not be connected in this constellation.

AP.4.017720
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AP.4.017721

PHOENIX MECANO

Connection plan AP.4.017721

Pin assignment

M12power

(top view)

3 (RD)

Pin assignment M12power (3-pin)

*** Supply voltage ***

M12-1290| 10 (VT)
(top view)
2 (BU) 1 (BN)
1 (BN)
3 (WH) 9 (RD)
4 (GN) 8 (GY)
11 (GYPK)
4 (BK)
5 (PK) 7 (BK)
6 (YE)

Pin Description
Pin 1 Functional earth DC supply voltage
Brown (BN) The power cable is used to supply the cylinder with power
from the DC supply voltage (DC PSU).
The brown (BN) wire is to be connected to earth.
Control
The cylinder extends or retracts according to the polarity of
Pin 3 DC power supply the power supply.
Red (RD)
RD
+/- —
DC PSU BK
-
— BN
Pin 4
Black (BK)
Red Black
Retract Minus Plus
Extend Plus Minus
AP.4.017721

Version 1.2
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Connection plan
AP.4.017721 PHOENIX MECANO

Pin assignment M12 Signal (12-pin)

*** Communication & control plug *** I n
Pin Description

Pin 1 GND

Brown (BN) Low-resistance GND connection of the cylinder.

Depending on the current, the GND potential is approx. 0.2 to 0.6V higher than the negative potential at the
M12power connector. Use this pin only if you want to connect a galvanically isolated interface to pin 5 and/or pin
6.

Do not connect to the supply voltage!

Pin 2 Not connected — Signal GND

Blue (BU) Leave unconnected

Pin 3 Not connected

White (WH) Leave unconnected

Pin 4

Green (GN)

Pin 5 End position End position signal

Pink (PK) signal The cylinder indicates when the retracted and extended end positions are reached with a
Extended separate pin each via a 5V signal. This enables your control system to determine the end

position of the cylinder without the need for external sensors.

Pin 6 End position Level definitions*
Yellow (YE) signal e  End position reached: approx. 0.0V
Retracted e  Any middle position: approx. 5.0V

Interface specification*

. Load R, >10k Q
d ngh level without any load 48..52V
. High level yin re >40V
e Lowlevel <02V
A
5V
Pin 5 (PK) l
ov
5V
Pin 6 (YE)
ov
»Position

Max

*with respect to GND (pin 1)

Continued on next page
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Connection plan
AP.4.017721 PHOENIX MECANO

Continued from previous page

Pin 7 Not connected
Black (BK) Leave unconnected

Pin 8
Grey (GY)

Pin 9
Red (RD)

Pin 10
Violet (VT)

Pin 11

Gray-Pink
(GYPK)

Pin 12

Red-Blue (RDBU)

Example

Connection example — Extend

+ —\
DCPSU - BK

|

AP.4.017721
Version 1.2
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Connection plan
AP.4.017721 PHOENIX MECANO

Connection example — Retract

i

+ BK
DC PSU - RD E
L
— BN
Control example - relay
Relay Relay
K1 Start/stop K2 Direction
[ e
| I I
] i I
| I I
Pwr+ [ : [ [
K I [
e e e B
Pwr- § L
--------------- VA I l
Rl I
For fast stop
Pwr- Pwr+
|| F1
BT1
- Fuse
[~ Batt
e Earth

Note: Do not change the direction during the drive. Always stop the motion via relay K1 before changing the direction with K2.

AP.4.017721
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AP.4.017721

k

PHOENIX MECANO

Connection example — Feedback signal

Power supply

X—B N—\

terminals of the Digital inpts B Um—

controler WH
o (G —
In F————P —

In YE
Controler — (—

i GY

+
DCPSU

<

BN

Note: The figure shows a common application in which the control unit is connected to a central GND (minus), such as the cylinder. The

brown wire (GND) of the 12-pole cable must not be connected in this constellation.

AP.4.017721
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K

PHOENIX MECANO

Connection plan AP.4.017722

Pin assignment

M12power
(top view)

3 (RD)

Pin assignment M12power (3-pin)
*** Supply voltage ***

M12-12pol

. 10 (vT)
(top view)
2 (BU) 1 (BN)

1 (BN)

3 (WH)

4 (GN)

11 (GYPK)
4 (BK
(BK) 5 (PK) 7 (BK)
6 (YE)

12 (RDBU)

Pwr

Pin Description
Pin 1 Functional earth DC supply voltage
Brown (BN) The power cable is used to supply the cylinder with power from
the DC supply voltage (DC PSU).
Connection
Pin 3 DC power supply Connect the.black wire to minus (0V) and the red wire to plus.
Red (RD) The permissible voltage can be found on the type plate.
The brown (BN) wire is to be connected to earth.
Pin 4 + RD
Black (BK) — T
DC PSU - BK
L ——
— BN
AP.4.017722

Version 1.2
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Connection plan
AP.4.017722 PHOENIX MECANO

Pin assignment M12 Signal (12-pin)

*** Communication & control plug *** I n
Pin Description

Pin 1 GND

Brown (BN) Low-resistance GND connection of the cylinder.

Depending on the current, the GND potential is approx. 0.2 to 0.6V higher than the negative potential at the
M12power connector. Only use this pin if you want to connect an interface that is galvanically isolated from
M12power.

Do not connect to the supply voltage!

Pin 2 Not connected — Signal GND

Blue (BU) Leave unconnected

Pin 3 Not connected

White (WH) Leave unconnected

Pin 4

Green (GN)

Pin 5 End position End position signal

Pink (PK) signal The cylinder indicates when the retracted and extended end positions are reached with a
Extended separate pin each via a 5V signal. This enables your control system to determine the end

position of the cylinder without the need for external sensors.

Pin 6 End position Level definitions*
Yellow (YE) signal e  End position reached: approx. 0.0V
Retracted e  Any middle position: approx. 5.0V

Interface specification*

. Load R, >10k Q
d ngh level without any load 48..52V
. High level yin re >40V
e Lowlevel <02V
A
5V
Pin 5 (PK) l
ov
5V
Pin 6 (YE)
ov
»Position

Max

*with respect to GND (pin 1)

Continued on next page
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PHOENIX MECANO

Continued from previous page

Pin 7

Not connected

Black (BK) Leave unconnected
Pin 8 Control
Grey (GY) You can retract and extend the cylinder via the two wires. By applying a voltage, for example the supply voltage
of the cylinder, to the red wire (pin 9), the cylinder retracts. The definition of the wires is as follows:
Pin 9 e Pin8(GY): Extend
Red (RD) . Pin 9 (RD): Retract
Voltage level
e  Drive: 8.0 ... 30.0 vDC*
e  Stop: 0.0...0.8 vDC*
*with respect to GND (pin 1)
Pin 10 Not connected
Violet (VT) Leave unconnected
Pin 11
Gray-Pink
(GYPK)
Pin 12

Red-Blue (RDBU)

Example

Connection example —drive

' Extend

AP.4.017722
Version 1.2

DCPSU

|-

M12power

M12 signal




Connection plan
AP.4.017722

k

PHOENIX MECANO

Connection example — Feedback signal

Power supply

X—B N—\

terminals of the Digital inpts B Um—

controler WH
o (G —
In F————P —

In YE
Controler — (—

i GY

+
DCPSU

<

BN

Note: The figure shows a common application in which the control unit is connected to a central GND (minus), such as the cylinder. The

brown wire (GND) of the 12-pole cable must not be connected in this constellation.

AP.4.017722
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PHOENIX MECANO

Connection plan AP.4.017723

Pin assignment

M12power
(top view)

Pin assignment M12power (3-pin)

*** Supply voltage ***

M12-1ZQO| 10 (VT)
(top view)
2 (BU) 1 (BN)
3 (WH) 9 (RD)
4 (GN) 8 (GY)
11 (GYPK) 12 (RDBU)
5 (PK) 7 (BK)
6 (YE)

Pwr

Pin Description
Pin 1 Functional earth DC supply voltage
Brown (BN) The power cable is used to supply the cylinder with power from
the DC supply voltage (DC PSU).
Connection
Pin 3 DC power supply Connect the.black wire to minus (0V) and the red wire to plus.
Red (RD) The permissible voltage can be found on the type plate.
The brown (BN) wire is to be connected to earth.
Pin 4 + RD
Black (BK) — T
DC PSU - BK
J_— __/
— BN
AP.4.017723
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Connection plan
AP.4.017723 PHOENIX MECANO

Pin assignment M12 Signal (12-pin)

*** Communication & control plug *** I n
Pin Description

Pin 1 GND

Brown (BN) Low-resistance GND connection of the cylinder.

Depending on the current, the GND potential is approx. 0.2 to 0.6V higher than the negative potential at the
M12power connector. Only use this pin if you want to connect an interface that is galvanically isolated from
M12power.

Do not connect to the supply voltage!

Pin 2 Not connected — Signal GND

Blue (BU) Leave unconnected

Pin 3 Not connected

White (WH) Leave unconnected

Pin 4

Green (GN)

Pin 5 End position End position signal

Pink (PK) signal The cylinder indicates when the retracted and extended end positions are reached with a
Extended separate pin each via a 5V signal. This enables your control system to determine the end

position of the cylinder without the need for external sensors.

Pin 6 End position Level definitions*
Yellow (YE) signal e  End position reached: approx. 0.0V
Retracted e  Any middle position: approx. 5.0V

Interface specification*

. Load R, >10k Q
d ngh level without any load 48..52V
. High level yin re >40V
e Lowlevel <02V
A
5V
Pin 5 (PK) l
ov
5V
Pin 6 (YE)
ov
»Position
Max

*with respect to GND (pin 1)

Continued on next page

AP.4.017723
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Continued from previous page

Pin 7 Not connected
Black (BK) Leave unconnected
Pin 8
Grey (GY)
Pin 9
Red (RD)
Pin 10 Control M12 signal
Violet (VT) Connect the violette (VT) wire to the brown (BN) wire to ex- ts)|lgna
tend the cylinder. Connect the gray-pink (GYPK) wire to the cable
Pin 11 brown (BN) wire to retract the cylinder. The cylinder stops
Gray-Pink automatically in the end position. Retract
(GYPK) e Pin10 (V) Extend
e Pin1l (GYPK): Retract
Specification
e  Connected: <10Q
e  Disconnected: > 100k Q
Pin 12 Not connected
Red-Blue (RDBU) | Leave unconnected

AP.4.017723
Version 1.2
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Example

Connection example — drive

a3 N—\

ol Lo

Retract !s ol Extend

e B |
——WH/™

o (G —

e P K ——

YE

DC PSU

AP.4.017723
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Connection example — Feedback signal

Power supply

X—B N—\

terminals of the Digital inpts B Um—

controler WH
o (G —
In F————P —

In YE
Controler — (—

i GY

+
DCPSU

<

BN

Note: The figure shows a common application in which the control unit is connected to a central GND (minus), such as the cylinder. The

brown wire (GND) of the 12-pole cable must not be connected in this constellation.

AP.4.017723
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Connection plan AP.4.017808

Cable
M12power M12-12pol 10 (VT)
(top view) (top view)
2 (BU) 1 (BN)
1 (BN)
3 (WH) 9 (RD)
4 (GN) 8 (GY)
11 (GYPK) 12 (RDBU)
3 (RD) 4 (BK)
5 (PK) 7 (BK)
6 (YE)

Pin assignment M12power (3-pin)

*** Supply voltage *** PW r

Pin Description
Pin 1 Functional earth DC supply voltage
Brown (BN) The power cable is used to supply the cylinder with power
from the DC supply voltage (DC PSU).
The brown (BN) wire is to be connected to earth.
Control
Pin3 DC supply voltage ;I;]r;e ?J\ilz(rjz[]extlends or retracts according to the polarity of
Red (RD) p pply.
RD
+/- ——
DC PSU BK
__L _/
Pin 4 — BN
Black (BK)
Red Black
Retract Minus Plus
Extend Plus Minus
AP.4.017808

Version 1.1
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AP.4.017808 PHOENIX MECANO
Pin assignment M12 Signal (12-pin)

*** Communication & control plug *** I n
Pin Description

Pin 1 GND

Brown (BN) Low-resistance GND connection of the cylinder.

Depending on the current, the GND potential is approx. 0.2 to 0.6V higher than the negative potential at the
M12power connector. Only use this pin if you want to connect an interface that is galvanically isolated from
M12power.

Do not connect to the supply voltage!

Pin 2 Not connected — Signal GND

Blue (BU) Leave unconnected

Pin 3 End position End position contact

White (WH) contact The linear drive has two potential-free, mechanical switches (NO = normal open / normally
,Retracted" open). On each end position one switch is closed. The contacts can be used, for example,

to control relays, signal lamps, etc. pp.

Specification
e  potential-free switch (NO)

o U =0...30v

Pin 4 o | =0... 100mA
Green (GN)

Example

In the example, two signal lamps are connected to visualize the end positions. The L1 sig-
nal lamp lights up when the linear drive is retracted. The L2 signal lamp lights up when the
linear drive is extended.

Signal lamp Signal lamp

Pin 5 End pOSitiOﬂ extended retracted BN \
Pink (PK) contact u BU
»Extended*
WH—/
2 GN
P K
YE
Pin 6 I:I 1
Yellow (YE)
O = ]
Pin 7 Not connected
Black (BK) Leave unconnected
Pin 8
Grey (GY)
Pin 9
Red (RD)
Pin 10
Violet (VT)
Pin 11

Gray-Pink (GYPK)

Pin 12
Red-Blue (RDBU)

AP.4.017808
Version 1.1
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K

Example

Connection example — Extend

" RD
DCPSU | - BK
£

- BN

Connection example — Retract

N BK
DCPSU | - RD
L

= BN

AP.4.017808
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Control example - relay

Relay Relay
Start/stop Direction

|
|
Pwr+ : '
u | T I
e e e
Pwr- : ' |
............... L AW | |
* R1 L ___l

For fast stop

Pwr- Pwr+

BT1

- Fuse

—

Battery

Earth

Note: Do not change the direction during the drive. Always stop the motion via relay K1 before changing the direction with K2.

AP.4.017808
Version 1.1
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Connection plan AP.4.017809

Cable

M12power

(top view)

3 (RD)

Pin assignment M12power (3-pin)

*** Supply voltage ***

M12-1220| 10 (VT)

(top view)
" () 1(8N)

1 (BN)

3 (WH) 9 (RD)

4 (GN) 8 (GY)

11 (GYPK) 12 (RDBU)
4 (BK
(81 5 (PK) 7 (BK)
6 (YE)

Pwr

Pin Description
Pin 1 Functional earth DC supply voltage
Brown (BN) The power cable is used to supply the cylinder with power
from the DC supply voltage (DC PSU).
Connection
Pin 3 DC supply voltage Connect t‘he‘black wire to minus (0V) and the red wire to plus.
Red (RD) The permissible voltage can be found on the type plate.
The brown (BN) wire is to be connected to earth.
Pin 4 + RD
Black (BK) — T
DC PSU - BK
.
— BN

Pin assignment M12 Signal (12-pin)

*** Communication & control plug ***

IN

Pin Description

Pin 1 GND

Brown (BN) Low-resistance GND connection of the cylinder.
Depending on the current, the GND potential is approx. 0.2 to 0.6V higher than the negative potential at the
M12power connector. Only use this pin if you want to connect an interface that is galvanically isolated from
M12power.
Do not connect to the supply voltage!

Pin 2 Not connected — Sighal GND

Blue (BU) Leave unconnected

Continued on next page
AP.4.017809

Version 1.1
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Continued from previous page
Pin 3 End position End position contact
White (WH) contact The linear drive has two potential-free, mechanical switches (NO = normal open / normally
Retracted“ open). On each end position one switch is closed. The contacts can be used, for example,
” to control relays, signal lamps, etc. pp.
Specification
. potential-free switch (NO)
e U =0..30V
Pin 4 o | =0... 100mA
Green (GN)
Example
In the example, two signal lamps are connected to visualize the end positions. The L1 sig-
nal lamp lights up when the linear drive is retracted. The L2 signal lamp lights up when the
linear drive is extended.
Signal lamp Signal lamp
Pin 5 End position extended retracted BN \
Pink (PK) contact u BU
»Extended”
WH—/D
v GN
P K
YE
Pin 6 I:I .
Yellow (YE)
O =
Pin 7 Not connected
Black (BK) Leave unconnected
Pin 8 Control
Grey (GY) You can retract and extend the cylinder via the two wires. By applying a voltage, for example the supply voltage
of the cylinder, to the red wire (pin 9), the cylinder retracts. The definition of the wires is as follows:
e Pin8(GY): Extend
e Pin9(RD): Retract
Pin 9
Voltage level
Red (RD) « Drive: 8.0 ... 30.0 VDC*
e  Stop: 0.0...0.8 vDC*
*with respect to GND (pin 1)
Pin 10 Not connected
Violet (VT) Leave unconnected
Pin 11
Gray-Pink (GYPK)
Pin 12
Red-Blue (RDBU)

AP.4.017809
Version 1.1
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Example

Connection example — drive

f Extend

DCPSU

1| S

AP.4.017809
Version 1.1
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Connection plan AP.4.017810

Cable

M12power
(top view)

3 (RD)

Pin assignment M12power (3-pin)

*** Supply voltage ***

1 (BN)

4 (BK)

M12-1290| 10 (VT)
(top view)
pz (BU) 1(BN)
3 (WH) 9 (RD)
4 (GN) 8 (GY)
11 (GYPK) 12 (RDBU)
5 (PK) 7 (BK)
6 (YE)

Pwr

Pin Description

Pin 1 Functional earth DC supply voltage

Brown (BN) The power cable is used to supply the cylinder with power from the
_ DC supply voltage (DC PSU).

Pin 3 DC supply voltage

Red (RD) Connection

Pin 4 Connect the black wire to minus (0V) and the red wire to plus.

Black (BK) The permissible voltage can be found on the type plate.

The brown (BN) wire is to be connected to earth.

DCPSU

l|+—| 1 |+

Pin assignment M12 Signal (12-pin)

*** Communication & control plug ***

IN

Pin Description
Pin 1 GND of the linear drive
Brown (BN) Low-resistance GND connection of the linear drive. Use this wire to extend and retract the linear drive. This is

also described at pin 10 and 11.

Do not connect to the supply voltage!

Pin 2 Not connected — Sighal GND

Blue (BU) Leave unconnected

Continued on next page

AP.4.017810
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Continued from previous page
Pin 3 End position End position contact
White (WH) contact The linear drive has two potential-free, mechanical switches (NO = normal open / normally
Retracted“ open). On each end position one switch is closed. The contacts can be used, for example,
” to control relays, signal lamps, etc. pp.
Pin 4 o
Green (GN) Specification
. potential-free switch (NO)
e U =0..30V
Pin 5 End position . | =0... 100mA
Pink (PK) contact
,,Extended” Example
In the example, two signal lamps are connected to visualize the end positions. The L1 sig-
Pin 6 nal lamp lights up when the linear drive is retracted. The L2 signal lamp lights up when the
Yellow (YE) linear drive is extended.
Signal lamp Signal lamp
extended retracted BN \
L1 B | —
WH—/D
L2 GN
P K
YE
D F
O 1 ]
Pin 7 Not connected
Black (BK) Leave unconnected
Pin 8
Grey (GY)
Pin 9
Red (RD)
Continued on next page
AP.4.017810
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Continued from previous page

Pin 10 Extend Control
Violet (VT) Connect the violet wire (VT) to the brown wire (BN) to extend the linear drive. Connect the
gray-pink wire (GYPK) to brown (BN) to retract the linear drive. It stops automatically in the
end position.
Pin 11 Retract Specification
Gray-Pink (GYPK) e  Connected: <10Q
. Not connected: =100k Q
B N
e B | m——
C_—_—WH—D
‘ ' G\ —
P K —
Retraﬁ }_Extend YE
B —
G Y —
ammmR D
/T
GYP K
@R DBUm=—
+ RD
DCPsU | - 8k
BN
Pin 12 Not connected
Red-Blue (RDBU) Leave unconnected
AP.4.017810

Version 1.1
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Connection plan AP.4.017902

Pin assignment

M12power
(top view)

3 (RD)

Pin assignment M12power (3-pin)
*** Supply voltage ***

M12-12pol

. 10 (vT)
(top view)
2 (BU) 1 (BN)

1 (BN)

3 (WH)

4 (GN)

11 (GYPK)
4 (BK
(BK) 5 (PK) 7 (BK)
6 (YE)

12 (RDBU)

Pwr

Pin Description
Pin 1 Functional earth DC supply voltage
Brown (BN) The power cable is used to supply the cylinder with power from
the DC supply voltage (DC PSU).
Connection
Pin 3 DC power supply Connect the.black wire to minus (0V) and the red wire to plus.
Red (RD) The permissible voltage can be found on the type plate.
The brown (BN) wire is to be connected to earth.
Pin 4 + RD
Black (BK) — T
DC PSU - BK
L —
— BN
AP.4.017902
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Pin assignment M12 Signal (12-pin)

*** Communication & control plug *** I n
Pin Description

Pin 1 GND

Brown (BN) Low-resistance GND connection of the cylinder.

Depending on the current, the GND potential is approx. 0.2 to 0.6V higher than the negative potential at the
M12power connector. Only use this pin if you want to connect an interface that is galvanically isolated from
M12power.

Do not connect to the supply voltage!

Pin 2 Not connected — Signal GND
Blue (BU) Leave unconnected
Pin 3 Potential free switch at a middle position
White (WH) The linear drive contains a central signal switch S3, which is designed as a normally closed (NC) contact. The
i two contacts of the switch are led out to the M12 con- A
Pin 4 nector and have no electrical connection to other po- close
Green (GN) tentials within the linear drive. 3
open N
The position PS3 of the pushbutton is defined on the »Position

specification drawing of the linear
drive.

The switch is triggered when the
linear drive is at a standstill or in
motion. It is independent of the
electrical supply to the linear
drive.

Specification

e  potential-free switch (NO)
e U =0..30V

o | =0... 100mA

Continued on next page
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Continued from previous page

Pin 5 End position End position signal
Pink (PK) signal The cylinder indicates when the retracted and extended end positions are reached with a
Extended separate pin each via a 5V signal. This enables your control system to determine the end

position of the cylinder without the need for external sensors.

Pin 6 End position Level definitions*
Yellow (YE) signal e  End position reached: approx. 0.0V
Retracted . Any middle position: approx. 5.0V

Interface specification*

. Load R, =10k Q
hd ngh Ievel without any load 48 52 V
e  High level yin re =240V
. Low level <02V
A
5v
Pin 5 (PK) l
ov
5V
Pin 6 (YE)
ov
»Position
Max
e vl
oy
*with respect to GND (pin 1)
Pin 7 Not connected
Black (BK) Leave unconnected
Pin 8 Control
Grey (GY) You can retract and extend the cylinder via the two wires. By applying a voltage, for example the supply voltage
of the cylinder, to the red wire (pin 9), the cylinder retracts. The definition of the wires is as follows:
Pin 9 e Pin8(GY): Extend
Red (RD) . Pin 9 (RD): Retract
Voltage level
e  Drive: 8.0 ... 30.0 vDC*
e  Stop: 0.0 ... 0.8 vDC*

*with respect to GND (pin 1)

Pin 10 Not connected
Violet (VT) Leave unconnected

Pin 11

Gray-Pink
(GYPK)

Pin 12

Red-Blue (RDBU)

AP.4.017902
Version 1.0
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Example

Connection example — drive

' Extend

+
DC PSU

=

M12power M12 signal
Connection example — Feedback signal
Fuse
\
Digital inputs ) E BN
e B e

Controler In 1 VE
o B Ke—
My GY

/

Power supply
terminals of the
controler

BN/BK1
- BU/B?
—é_ J

GNYE

Note: The figure shows a common application in which the control unit is connected to a central GND (minus), such as the cylinder. The

+

DC PSU

= &

brown wire (GND) of the 12-pole cable must not be connected in this constellation.
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