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1. Einbauerkldrung

1.1 Einbauerklarung BGR. M9/010/015
im Sinne der EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Anh. 1I, 1.B furr unvollstdndige Maschinen

Der Hersteller InderGemeinschaftansassige Person, diebevollméachtigtist, die

. . relevanten technischen Unterlagenzusammenzustellen:
Phoenix Mecano Solutions AG g

Hofwisenstrasse 6
CH-8260 Stein am Rhein

Timo Fluck

Phoenix Mecano Solutions AG
Hofwisenstrasse 6

CH-8260 Stein am Rhein

Bevollmachtigter:
Phoenix Mecano
Solutions AG
Hofwisenstrasse 6

CH-8260 Stein am Rhein
bestatigt, dass das genannte Produkt

Produkt/Erzeugnis: M9, M10, LH10, LH11, LH950, LH15

Projektnummer: siehe Typenschildetikett

Handelsbezeichnung: E-Zylinder M9, M10, LH10, LH11, LH950, LH15

Funktion: Elektromotorisches Ein- und Ausfahren der Schubstange zur Erzeugung einer

Linearbewegung
den Anforderungen einer unvollstandigen Maschine gemaR der EG-Maschinenrichtlinie
2006/42/EG entspricht.

Die folgenden grundlegenden Anforderungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG sind erfullt:
1.1.5,1.3.2,1.3.3,1.3.7,1.3.8,1.3.9,1.5.1,4.1.2.3,1.34

Ferner wird erklart, dass die speziellen technischen Unterlagen gemaR Anhang VIl Teil B erstellt
wurden.

Eswird ausdriicklich erklart, dass die unvollstandige Maschine allen einschlagigen Bestimmungen der
folgenden EG-Richtlinien bzw. Verordnungen entspricht:

2011/65/EU Richtlinie 2011/65/EU des Europdischen Parlaments und des Rates vom
08. Juni2011 zur Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrlicher
Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten
Verdffentlicht in L 174/88 vom 01.07.2011

Fundstelle der angewandten harmonisierten Normen entsprechend Artikel 7 Absatz 2:

ENI1SO 12100:2010-11 Sicherheit von Maschinen — Allgemeine Gestaltungsleitsatze — Risikobe-
wertung und Risikominderung (ISO 12100:2010)
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Der Hersteller bzw. der Bevollméachtigte verpflichten sich, einzelstaatlichen Stellen auf begriindetes
Verlangen die speziellen Unterlagen zu der unvollstdndigen Maschine zu tibermitteln. Diese
Ubermittlung erfolgt in Absprache elektronisch oder in Papierform.

Die gewerblichen Schutzrechte bleiben hiervon unberihrt.

Wichtiger Hinweis! Die unvollstdndige Maschine darf erst dann in Betrieb genommen werden, wenn
gegebenenfalls festgestellt wurde, dass die Maschine, in die die unvollstdndige Maschine eingebaut
werden soll, den Bestimmungen dieser Richtlinie entspricht.

. . N a7 P8 . .
Stein am Rhein / 13.07.2017 ] Technischer Leiter
Ort / Datum Unterschrift Angaben zum Unterzeichner
Y //_.
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Stein am Rhein / 13.07.2017

Ort/Datum Unterschrift Angaben zum Unterzeichner
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2. Allgemeine Hinweise

2.1 Hinweise zu dieser Montageanleitung

Diese Montageanleitung ist nur fir die beschriebenen Elektrozylinder giiltig und ist fiir den Hersteller
des Endproduktes, in das diese unvollstandige Maschine integriert wird, als Dokumentation bestimmt.

Wir machen ausdriicklich darauf aufmerksam, dass fiir den Endkunden eine Betriebsanleitung durch
den Hersteller des Endproduktes zu erstellen ist, die samtlichen Funktionen und Gefahrenhinweise
des Endproduktes enthalt.

Dieses gilt ebenfalls fiir den Einbau in eine Maschine. Hier ist der Maschinenhersteller fiir die ent-
sprechenden Sicherheitseinrichtungen, Uberpriifungen, die Uberwachung evtl. auftretender
Quetsch- und Scherstellen und die Dokumentation zustandig.

Diese Montageanleitung unterstitzt Sie dabei,

® Gefahren zu vermeiden,

® Ausfallzeiten zu verhindern

® und die Lebensdauer dieses Produktes zu gewahrleisten bzw. zu erhdhen.

Gefahrenhinweise, Sicherheitsbestimmungen sowie die Angaben in dieser Montageanleitung sind
ohne Ausnahme einzuhalten.

Die Montageanleitung ist von jeder Person zu lesen und anzuwenden, die mit dem Produkt ar-
beitet.

Die Inbetriebnahme ist so lange untersagt, bis die Maschine den Bestimmungen der EG-Richtlinien
2006/42/EG (Maschinenrichtlinie) entspricht. Vor dem Inverkehrbringen muss diese den CE-
Richtlinien, auch dokumentarisch, entsprechen.

Wir weisen den Weiterverwender dieser unvollstindigen Maschine/Teilmaschine/Maschinenteile
ausdriicklich auf die Pflicht zur Erweiterung und Vervollstandigung dieser Dokumentation hin.
Insbesondere beim Ein- bzw. Anbau von elektrischen Elementen und/oder Antrieben ist eine CE-
Konformitatserklarung durch den Weiterverwender zu erstellen.

Unsere Einbauerklarung verliert automatisch ihre Gultigkeit.
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3. Haftung/Gewdhrleistung

3.1 Haftung

Flr Schaden oder Beeintrachtigungen, die aus baulichen Verdnderungen durch Dritte oder Ver-
anderungen der Schutzeinrichtungen an diesem Elektrozylinder entstehen, Gbernimmt die Firma
Phoenix Mecano Solutions AG keine Haftung.

Bei Reparaturen und Instandhaltung dirfen nur Original-Ersatzteile verwendet werden. Repara-
turen durfen nur durch geschultes Fachpersonal ausgefiihrt werden.

Flr nicht von der Firma Phoenix Mecano Solutions AG gepriifte und freigegebene Ersatzteile
ibernimmt die Firma Phoenix Mecano Solutions AG keine Haftung.
Die EG-Einbauerklarung wird ansonsten ungdltig.

Sicherheitsrelevante Einrichtungen miissen regelmaRig, mindestens einmal pro Jahr, auf ihre
Funktion, Beschadigungen und Vollstandigkeit gepriuft werden.

Technische Anderungen an dem Elektrozylinder und Anderungen dieser Montageanleitung be-
halten wir uns vor.

Werbung, éffentliche AuRerungen oder dhnliche Bekanntmachungen diirfen nicht als Grundlage zur
Eignung und Qualitdt des Produktes herangezogen werden. Anspriiche an die Phoenix Mecano
Solutions AG auf Lieferbarkeit von Vorgédngerversionen oder Anpassungen an den aktuellen
Versionsstand des Elektrozylinders konnen nicht geltend gemacht werden.

Bei Fragen geben Sie bitte die Angaben auf dem Typenschild an.

Unsere Anschrift:

Phoenix Mecano Solutions AG
Hofwisenstrasse 6

CH-8260 Stein am Rhein

Tel.: +41 (0) 527427500
Fax: +41 (0) 527427590

3.2 Produktbeobachtung

Die Phoenix Mecano Solutions AG bietet Ihnen Produkte auf hochstem technischen Niveau,angepasst
an die aktuellen Sicherheitsstandards.

Informieren Sie uns umgehend tber wiederholt auftretende Ausfalle oder Stérungen.

3.3 Sprache der Montageanleitung

Die Originalfassung der vorliegenden Montageanleitung wurde in der EU-Amtssprache des Her-
stellers dieser unvollstandigen Maschine verfasst.

Ubersetzungen in weitere Sprachen sind Ubersetzungen der Originalfassung, es gelten hierfiir die
rechtlichen Vorgaben der Maschinenrichtlinie.

3.4 Urheberrecht

Einzelne Vervielfaltigungen, z. B. Kopien und Ausdrucke, dirfen nur zum privaten Gebrauch an-
gefertigt werden. Die Herstellung und Verbreitung von weiteren Reproduktionen ist nur mit aus-
dricklicher Genehmigung der Phoenix Mecano Solutions AG gestattet. Der Benutzer ist fiir die
Einhaltung der Rechtsvorschriften selbst verantwortlich und kann bei Missbrauch haftbar ge- macht
werden.

Das Urheberrecht dieser Montageanleitung liegt bei der Phoenix Mecano Solutions AG.
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4. Verwendung/Bedienpersonal

4.1 BestimmungsgemaBe Verwendung

Der Elektrozylinder ist ausschlieRlich zur Verstellung von geflihrten Komponenten oder anderen
Verstellaufgaben vergleichbarer Art zu verwenden.

Der Elektrozylinder darf nicht in explosionsgefdhrdeten Bereichen sowie in direktem Kontakt mit
Lebensmitteln, pharmazeutischen oder kosmetischen Produkten eingesetzt werden.

Katalogangaben, der Inhalt dieser Montageanleitung und/oder im Auftrag festgeschriebene Be-
dingungen sind zu berlcksichtigen.

Die in dieser Montageanleitung angegebenen Werte sind Maximalwerte und dirfen nicht Gber-
schritten werden.

4.2 Nicht bestimmungsgemafBe Verwendung

Eine ,nicht bestimmungsgemaRe Verwendung” liegt vor, wenn zuwider der in Kapitel Bestim-
mungsgemdpfe Verwendung genannten Angaben gehandelt wird.

Bei nicht bestimmungsgemaRer Verwendung, unsachgemaRer Behandlung und wenn dieser
Elektrozylinder von unausgebildetem Personal verwendet, montiert oder behandelt wird, kénnen
Gefahren von diesem Elektrozylinder fiir das Personal entstehen.

Das Verfahren von Personen mit diesem Elektrozylinder, als Beispiel einer nicht bestimmungsge-
maRen Verwendung, ist verboten.

Bei nicht bestimmungsgemaRer Verwendung erlischt die Haftung der Phoenix Mecano Solutions
AG sowie die allgemeine Betriebserlaubnis dieses Elektrozylinders.

4.2.1 Vernlnftigerweise vorhersehbare Fehlanwendungen

® (Uberlastung des Gerites durch Masse oder ED-Uberschreitung

® Einsatz in Umgebungen auBerhalb der angegebenen IP-Schutzart

Einsatz in Umgebung mit hoher Luftfeuchtigkeit > Taupunkt

Einsatz in Raumen mit explosionsfahiger Atmosphéare nach ATEX-Richtlinie
Einsatz bei beschadigten Zuleitungen oder Gehause

Einsatz bei nicht ausreichender Befestigung des Elektrozylinders Auf
Anschlag fahren

Einsatz mit verdreht eingebauter Schubstange

Einsatz im Freien

Einsatz in Anwendungen mit seitlich einwirkenden Kraften und Momenten

4.3 Wer darf diesen Elektrozylinder verwenden, montieren und
bedienen

Personen, die die Montageanleitung ganzheitlich gelesen und verstanden haben, dirfen diesen
Elektrozylinder verwenden, montieren und bedienen. Die Zustdndigkeiten beim Umgang mit die- sem

Elektrozylinder missen klar festgelegt sein und eingehalten werden.
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5. Sicherheit

5.1 Sicherheitshinweise

Die Phoenix Mecano Solutions AG hat diesen Elektrozylinder nach dem aktuellen Stand derTechnik
und den bestehenden Sicherheitsvorschriften gebaut. Trotzdem kdnnen von diesemElektrozylinder
Gefahren fir Personen und Sachwerte ausgehen, wenn dieser unsachgemaR bzw.nicht dem
bestimmungsgemaRen Verwendungszweck entsprechend eingesetzt wird oder wenn die
Sicherheitshinweise nicht beachtet werden.

Sachkundige Bedienung gewdbhrleistet eine hohe Leistung und Verfugbarkeit des Elektrozylinders.
Fehler oder Bedingungen, welche die Sicherheit beeintrachtigen kénnen, sind umgehend zu be-
seitigen.

Jede Person, die mit der Montage, mit der Verwendung, mit der Bedienung dieses Elektrozylinders
zu tun hat, muss die Montageanleitung gelesen und verstanden haben.

Hierzu gehort, dass Sie

® die Sicherheitshinweise im Text verstehen und

® die Anordnung und Funktion der verschiedenen Bedienungs- und

Verwendungsmaglichkeiten kennenlernen.
Die Verwendung, Montage und Bedienung der Elektrozylinder darf nur durch hierzuvorgesehenes
Personal vorgenommen werden. Alle Arbeiten an und mit dem Elektrozylinder diirfen nur gemaR der
vorliegenden Anleitung durchgefiihrt werden. Deshalb muss diese Anleitung unbedingt in der Nahe
des Elektrozylinders griffbereit und geschitzt aufbewahrt werden.

Die allgemeinen, nationalen oder betrieblichen Sicherheitsvorschriften sind zu beachten. Die Zu-
standigkeiten bei der Verwendung, Montage und Bedienung dieses Elektrozylinders missen un-
missverstandlich geregelt und eingehalten werden, damit unter dem Aspekt der Sicherheit keine
unklaren Kompetenzen auftreten. Vor jeder Inbetriebnahme hat sich der Anwender davon zu
iberzeugen, dass sich keine Personen oder Gegenstande im Gefahrenbereich des Elektrozylinders
befinden. Der Anwender darf den Elektrozylinder nur in einwandfreiem Zustand betreiben. Jede
Verinderung ist sofort dem nichsten Verantwortlichen 71 melden.
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5. Sicherheit

5.2 Besondere Sicherheitshinweise

Alle Arbeiten mit dem Elektrozylinder diirfen nur gemaR der vorliegenden Anleitung
durchgefiihrt werden.

Das Gerat darf nur von autorisiertem Fachpersonal ge6ffnet werden. Bei einem Defekt des
Elektrozylinders empfehlen wir, sich an den Hersteller zu wenden bzw. diesen Elektrozylinder zur
Reparatur einzuschicken.

Vor der Montage, Demontagearbeiten, Wartung oder Fehlersuche ist die Energiequelle zu
unterbrechen.

Eine ordnungsgemafe Verlegung von Zuleitungen verhindert, dass von dieser Anwendung
Gefahren ausgehen.

Nur Original Zubehor und Ersatzteile verwenden.

Mogliche Schaden durch Versagen der Endschalter oder durch einen Mutterbruch sind
konstruktiv zu verhindern.

Esdurfen keine seitlichen Krafte oder Drehmomente auf die Schubstange oder Elektrozylinder
einwirken.

Bei Zugbelastung muss konstruktiv verhindert werden, dass sich die Schubstange aus der Spindel
l6sen kann.

Eigenmachtige Umbauten oder Veranderungen des Elektrozylinders sind aus
Sicherheitsgriinden nicht gestattet.

Die durch Phoenix Mecano Solutions AG festgelegten Leistungsdaten dieser Elektrozylinder
dirfen nicht Gberschritten werden.

Das Typenschild muss lesbar bleiben. Die Daten missen jederzeit und ohne Aufwand abrufbar sein.
Der Sicherheit dienende Gefahrensymbole kennzeichnen Gefahrenbereiche an dem Produkt.

Sicherheitsrelevante Einrichtungen missen regelmaRig, mindestens einmal pro Jahr, auf ihre
Funktion, Beschadigungen und Vollstandigkeit gepriift werden.

Bei einer Uberkopfmontage des Elektrozylinders miissen befestigte Lasten gegen ein Abstiirzen
gesichert sein. Der Gefahrenbereich unterhalb der Anwendung ist in der Dokumentation des
Endproduktes zu kennzeichnen.

Beibeschddigtem Netzkabel und/oder Zuleitung ist der Elektrozylinder sofort auRer Betrieb zu
nehmen.

5.3 Sicherheitszeichen

Diese Warn- und Gebotszeichen sind Sicherheitszeichen, die vor Risiko oder Gefahr warnen.
Angaben in dieser Montageanleitung auf besondere Gefahren oder Situationen am Elektrozylinder
sind einzuhalten, ein Nichtbeachten erhoht das Unfallrisiko.

10

o Das , Allgemeine Gebotszeichen” gibt an, sich aufmerksam zu verhalten.
Gekennzeichnete Angaben in dieser Montageanleitung gelten lhrer besonderen
Aufmerksamkeit.
Sie erhalten wichtige Hinweise zu Funktionen, Einstellungen und Vorgehensweisen. Das
NichtbeachtenkannzuPersonenschaden, Storungenam Elektrozylinderoderder

llmaahiing fithran
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6. Produktinformationen

6.1 Funktionsweise

Die Elektrozylinder dienen zur Verstellung von gefiihrten Komponenten oder anderen Verstell-
aufgaben vergleichbarer Art. Der Antrieb erfolgt durch einen integrierten Gleichstrommotor.

6.2 Elektrozylinder Baugruppe M9
6.2.1 Abmessungen

2% 0,50 mm?
1,50m lang

73

Der Kunststoffgelenkkopf wird auf das M8-Gewinde der Schubstange geschraubt.
Der Kunststoffgelenkkopf kann, zur Verlangerung der Einbauldnge, um ca. 1 mm bis 1,5 mm her-
ausgeschraubt werden.
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Verwenden Sie den Kleber Loctite 496 zu Sicherung der Schraubverbindung. Beachten Sie
die Herstellerangaben zur Anwendung des verwendeten Klebers.
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6. Produktinformationen

6.2.2 Kenndaten der Grundausfihrungen

Baugruppe M9

Typ M999 | M999.1 | M999.2
Elektrischer Standardanschluss 24 VDC

Leistungsaufnahme 15 Watt

Kraft Zug und Druck dynamisch 300 N | 125N | 300 N
Kraft Zug und Druck statisch 500 N

Max. Hubléange bei Standardausf. 50 mm

Hubgeschwindigkeit ca. 5 mm/s | 14 mm/s I 2 mm/s

Endabschaltung

durch eingebaute Endabschalter

Thermoschutz

eingebaut

Anschlusskabel

2-adrig PN. Lange: 1,5 m

Schutzart IP 30
Umgebungstemperatur -10 °C bis +40 °C
Gewicht 0,4 kg
Elektrisches Anschlussschema SC. 4.53

Befestigung gehauseseitig

Achsenbohrung @ 8 *%/..1 mm

Befestigung schubstangenseitig

Gelenkkopf @ 8 +°/-0,1 mm

Wartung

wartungsfrei

6.2.3 Elektrisches Anschlussschema

Standard-Ausfliihrung nach SchemaSC.4.53.

Multifuse

blau
swW

12
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6. Produktinformationen

6.2.4 Ubersicht

Der Elektrozylinder der Baugruppe M9 ist fiir 12 Volt und 24 Volt Gleichstrom lieferbar.

Gehdusedeckel

Aufhdngung
vorne

Gewindespindel

Platine mit
Endabschaltern

Gehduseboden

6.2.5 Hubkraft und Geschwindigkeit

Die Hubkrafte und Geschwindigkeiten der Elektrozylinder Baugruppe M9 mit Betriebsspannung
24VDC.

v v
(mmifs) (mm/s)
6,4 18,0 I
6,2 17,5 i
6.0 17,0
16,5 —
5.8 16,0
5.6 15,5
5.4 15,0 | —
5,2 14,5
5.0 L0
FIN) F(N) F(N)
50100 150 200 230 300 25 50 75 1% 125 150 500 100 150 200 250 300
Ay Ia) Ay
0,6 0,24 032 04L0 048 056 0,64 0,20 0,30 0,L0 050 060 0,70 0,80 01 018 026 03t 0,42 050 058
M999 M999.1 M999.2
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6. Produktinformationen

6.2.6 Schalthaufigkeit

Die Elektrozylinder der Baugruppe M9 sind nicht fur den Dauerbetrieb (100% ED) geeignet.

In der Tabelle ist die maximal zuldssige Anzahl der Doppelhiibe pro Stunde in Abhéngigkeit von
Hubkraft und Hubldnge angegeben.

Bei Umgebungstemperaturen von +40°C oder hoher reduziert sich die maximal zuldssige Anzahl der
Doppelhiibe pro Stunde um 30 %.

Die maximale Umgebungstemperatur darf +60 °C nicht tberschreiten.

Baugruppe M999 M999.1 M999.2
Hubgeschwindigkeit 5 mm/s 14 mm/s 2 mm/s
Nennhubkraft 300 N 125N 300 N

Schalthaufigkeit in Doppelhtiben pro Stunde

Hublénge bei +20 °C Umgebungstemperatur

10 mm 250 750 100
20 mm 125 375 50
30 mm 80 250 30
40 mm 60 180 25
50 mm 50 150 20

6.2.7 Endlagenbegrenzung

Zur Endlagenbegrenzung sind Endschalter in den Elektrozylinder eingebaut.

Bei der Inbetriebnahme muss immer sichergestellt sein, dass der Elektrozylinder in den Endlagen
elektrisch tiber die Endschalter abgeschaltet wird.

Der Elektrozylinder darf nicht auf Anschlag gefahren werden.

6.2.8 Uberstromschutz

Der eingebaute Uberstromschutz besitzt einen Innenwiderstand von 102 bis 102 Ohm.

Bei Erwarmung durch Uberlast wird dieser Uberstromschutz hochohmig und unterbricht den
Stromkreis. In diesem Fall muss der Elektrozylinder abgeschaltet und die Fehlerquelle behoben
werden. Nach einer Abkiihlzeit des Uberstromschutzes von mindestens 2 Minuten lasst sich der
Elektrozylinder wieder starten.

6.2.9 Weitere Ontionen

® Spannung, 12 VDC

Hubldnge < 50 mm

Signalkontakt gemaR Schema SC.4.45* potentialgebunden Signalkontakt
gemaR Schema SC.4.50* mit potentialfreien Kontakten Potentiometer

* gemal Schema SC.4.67*

L] .
weitere Sonderschemata

* Schemata fiir Sonderanfertigung sind in dieser Anleitung nicht abgebildet oder dokumentiert.

Informationen missen beim Lieferanten angefordert werden.

14
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6. Produktinformationen

6.3 Elektrozylinder Baugruppen 010
6.3.1 Abmessungen
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Hubldngeneinstellung

Die Einbauldnge ist tiber die Augenschraube + 4 mm einstellbar.
Nach der Einstellung muss die Augenschraube mit der Sechskantmutter gekontert werden (siehe
Montage-Zubehor).

15




6. Produktinformationen

6.3.2 Kenndaten der Grundausfihrungen

Baugruppe 010
Typen M10 | LH10 | LH11 LH950
Elektrischer Standardanschluss 12 VDC oder 24 VDC
Leistungsaufnahme 9 Watt 27 Watt
Kraft Zug und Druck dynamisch 200 N 300 N 500 N
Kraft Zug und Druck statisch 500 N 1250 N
Max. Hubléange bei Standardausf. 40 mm 100 mm
Hubgeschwindigkeit ca. 4 mm/s 7 mm/s 4 mm/s

Endabschaltung

Endabschalter,
fest eingestellt

Endschalter, von auBen einstellbar
(fur Hublange von 30 bis 100 mm)

Thermoschutz

kein Thermoschutz

Anschlusskabel

2-adrig PN. Lange: 1,5 m

IP54
fur Hub <22mm
Schutzart (statisch) IP 40 IP 54
far Hub >
22 mm
Umgebungstemperatur -20 °C bis +40 °C -20 °C bis +60 °C
Lagertemperatur -20 °C bis +60 °C -20 °C bis +80 °C
Gewicht 0,45 kg 0,55 kg 0,75 kg 1,15 kg
Elektrisches Anschlussschema SC.4.110 SC.4.23

Befestigung gehauseseitig

seitliche Schwenkzapfenbohrungen M 6x8

Befestigung schubstangenseitig

Augenschraube

Wartung

wartungsfrei

6.3.3 Elektrisches Anschlussschema

Standard Ausfiihrung nach Schema SC.4.23 und SC.4.110.
§C.4.23

SC4.110

schwarz
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6.3.4 Ubersicht

Der Elektrozylinder der Baugruppe 010 ist fiir 12 Volt und 24 Volt Gleichstrom lieferbar.

Deutsch

Augenschraube DIN 444 Flansch vorne mit Schubstange Schutzrohr i a

Getr

und Abstreifer / \ und Getriebe
/ / i

©
7 \

£ } T

Schaltertriger* indel* / / DC-Motor Kabel

*Achtung: Bei dem Elektrozylinder des Typs M10 ist der Hub ist nicht einstellbar
(ohne Verstellspindel und Schaltertrager).

6.3.5 Hubkraft und Geschwindigkeit

&

-
©
O
c
©
s
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Die Hubkrafte und Geschwindigkeiten der Elektrozylinder Baugruppe 010 sind in den Tabellen
angegeben.

Baugruppe 010
Typ M10/LH10
Hubkraft Leerlauf 40 N 50 N 100 N 150 N 200 N 300 N

Getriebe-
Ubersetzung

1:3 23 14 10 - - - -
1:9 8 > > 6 > 4 -
1:18 - - - - - - -
1:27 2,7 > > 2,3 2,3 > 1,9
1:288* konstant ca. 0,25

ungefahre Hubgeschwindigkeit in mm/s

Italiano

Baugruppe 010
Typ LH11 LH950
Hubkraft Leerlauf 50 N 100 N 150 N 300 N Leerlauf 250 N 500 N

Getriebe-
Ubersetzung

1:3 38 31 22 - - - - -
1:9 13 > > 10 7 - - -
1:18 - - - - - 7 55 4

ungefdhre Hubgeschwindigkeit in mm/s

1:27 - - - - - - - -
1:288 - - - - - - - -

* Hublange bei LH10 maximal 90 mm
17




6. Produktinformationen

6.3.6 Schalthaufigkeit

Die Elektrozylinder der Baugruppe 010 sind nicht fiir den Dauerbetrieb (100% ED) geeignet.

In der Tabelle I ist die maximal zulassige Anzahl der Doppelhiibe pro Stunde in Abhangigkeit von

Hubkraft und Hubldnge angegeben.

Bei Umgebungstemperaturen von +20 °C oder hoher reduziert sich die maximal zuldssige Anzahl der

Doppelhiibe pro Stunde.

In der Tabelle Il sind die reduzierten Werte, unter Beachtung der Werte aus Tabelle |, in % ange-

geben.
Tahelle |
Typ M10*/LH10 LH11 LH950
Nennhubkraft 100 N 200 N 150 N 300 N 300 N 500 N
e e
20 mm 300 150 500 250 250 150
40 mm 150 75 250 125 125 75
60 mm 100 50 160 80 80 50
80 mm 75 35 125 65 65 40
100 mm 60 30 100 50 50 30
* Bei Typ M10 maximale Hublange 40 mm
Tabelle Il
Typ M10/LH10 LH11/LHI50
Umgebungstemperatur reduzierte Schalthaufigekeit gegentber Tabelle |
20 °C 100 % 100 %
40 °C 70 % 80 %
50 °C 50 % 70 %
85°C - 50 %

18
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6.3.7 Endlagenbegrenzung

Der Elektrozylinder darf nicht auf Anschlag gefahren werden. Zur Endlagenbegrenzung sind se-

rienmaRig Endschalter eingebaut. Bei der Inbetriebnahme muss sichergestellt sein, dass der Elek-

trozylinder in den Endlagen elektrisch Uber die Endschalter abgeschaltet und ein auf Anschlag
fahren verhindert wird.

Elektrozylinder Typ M 10
Die Endschalter sind fest eingebaut und nicht einstellbar.
Sonderausfiihrungen mit Hublangen von 40 mm oder kleiner werden werkseitig eingestellt.

Elektrozylinder Typ LH10/LH11/ LH950
Die Endschalter sind eingebaut und nachtraglich einstellbar.

Eingestellte Hublange im Auslieferzustand = 100 mm Minimal

einstellbare Hubldange = 30 mm

Maximal einstellbare Hubldnge = 100 mm

Einstellbare Hublangen 0 bis 70 mm in Sonderausfiihrung sind moglich. Eingestellte Hubldnge
betragt im Auslieferzustand 70 mm.

6.3.8 Einstellung der Hublénge

Typen LH 10/LH 11/ LH 950
Funktionsprinzip der Endlagenbegrenzung:
Das Schubstangenende betétigt in den Endlagen die Endschalter, in der Grafik als S1 und S2 be-

T Bt WY
E=F @
s2 . Y - ‘
fezRes ity \
T 5y — ... seitliche
l H—— - - 4} ;x;_. ——=c — " Gewindestifte

Endschalter -
Einstellschraube

Vorgehensweise zum Einstellen der Endschalter:
® Seitliche Gewindestifte zurlick drehen
® Endschalter-Einstellschrauben drehen, bis die gewlinschte Position (Hubldnge) erreicht ist

® Seitliche Gewindestifte wieder anziehen

Durch Drehen der Endschalter-Einstellschrauben im Uhrzeigersinn, verschiebt sich der jeweilige

Endschalter pro Umdrehung um 0,7 mm in Pfeilrichtung.

Durch Drehen der Endschalter-Einstellschrauben gegen den Uhrzeigersinn, verschiebt sich der je-

weilige Endschalter pro Umdrehung um 0,7 mm gegen die Pfeilrichtung.

Werden die Endschalter so positioniert, dass diese aneinanderstofRen, ist die minimale Hubldange

eingestellt.

Nach dem Einstellen der Hubldnge sind die Endschalter-Einstellschrauben mit den seitlich am Ge-
hduse vorhandenen Gewindestiften zu sichern. Dazu benétigtes Werkzeug: Innensechskant mit

Schlisselweite 1,5 mm.
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6. Produktinformationen

6.3.9 Weitere Optionen

Faltenbalg
Die Elektrozylinder der Baugruppe 010 kénnen mit einem Faltenbalg nachgeristet werden. Die
Bauldnge und das EinbaumaR verlangern sich dadurch um 30 mm.

Potentiometer
Die Typen LH10, LH11 und LH950 kénnen mit folgenden Potentiometern ausgerustet werden:
® 10 kOhm Linearpotentiometer fiir 55 mm Hublange nach SC.4.001035

® 2 kOhm Linearpotentiometer fiir 60 mm Hubldnge nach SC.4.001973 1
® kOhm Linearpotentiometer fiir 90 mm Hubldnge

Andere Widerstandswerte und Hubldangen auf Anfrage.

6.3.10 Zubehor

Befestigung/Schwenkzapfen-Set Baugruppe 010

Der Schwenkzapfen wird seitlich in die vorhandenen Gewinde des Elektrozylinders geschraubt
Ein Set enthélt zwei Schwenkzapfen. Das Schwenkzapfenset gehort nicht zu Lieferumfang.

S

@ &
&

.38 13
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6.3.11 Einbaulage

Das Gegenstlick darf nicht drehbar sein. Der Elektrozylinder muss in Pfeilrichtung
drehbar sein (siehe Grafik).

6.3.12 Weitere technische Méglichkeiten

® Spannung, 12 VDC

® beiLH10/LH11 / LH950 zuséatzlicher Endschalter S3 fiir Hubzwischenstellung nach
SC.4.000997
® Signalkontakt gemaR Schema SC.4.45* potentialgebunden Signalkontakt

(=}
c
i
©
=

gemdl Schema SC.4.50* mit potentialfreien Kontakten Potentiometer

gemal Schema SC.4.67*

Weitere Sonderschemata

* Schemata fuir Sonderanfertigung sind in dieser Anleitung nicht abgebildet oder dokumentiert.

Informationen mussen beim Lieferanten angefordert werden.
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22

6.4 Elektrozylinder Baugruppen 015
6.4.1 Abmessungen

A
LI T B B 2 ¢ 107!
um 90° drehbar \ |
= el & = =
0o ) 2 =
5 m 525 ‘—————— Schubstange @ 14

o
(11}

i
]
a1

T

Kabelldnge 1,5m

P

Grundausfihrung Baukasten
Standard Hublénge: Endschalter fest 140 mm 180 mm 300 mm
Standard Hublénge: Endschalter einstellbar 100 mm 140 mm 260 mm

MaB A 284 324 444
Standard-Bauldngen:

MaB B 173 213 333
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6.4.2 Kenndaten der Grundausfthrungen

Baugruppe 015
Typ Hub (Endschalter) fest LH15 LH15.1 LH15.2 LH15.6 LH15.7 LH15.8
Typ Hub einstellbar LH15.3 LH15.4 LH15.5 LH15.9 LH15.10 LH15.11
Q;:akr;ai:z}fug und Druck 1000N | 600N 300 N 450 N 200N 60N
gzz’s‘crﬁft Zug und Druck 2000N | 2000N | 2000N | 1000 N 600 N 300 N
Hubgeschwindigkeit ca. 5 mm/s 10mm/s | 22mm/s | 25mm/s | 60 mm/s | 100 mm/s
Stromaufnahme ca. 2,2 A
Leistungsaufnahme ca. 50 Watt
Elektrischer Anschluss 24 VDC “
Anschlussschema SC.4.53 %
Uberstromschutz eingebaut [
Schutzart nach DIN 40050 IP54
Umgebungstemperatur -20 °C bis + 60 °C
Befestigung gehauseseitig Gelenkauge
Befestigung schubstangenseitig Gelenkkopf
Wartung wartungsfrei
Gewicht ca. 1,2 kg

6.4.3 Elektrisches Anschlussschema

[}
<
.8
©
=

Standard Ausfiihrung nach Schema SC.4.53.

Multifuse

blau
W
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6. Produktinformationen

6.4.4 Ubersicht

Der Elektrozylinder der Baugruppe 015 ist fir 12 Volt und 24 Volt Gleichstrom lieferbar.

Motor und Schnecke-

Aufhingung Schneckenrad indespindel Schuk Schutzrohr FI?nsch vorme  Aufhingung
hinten Getriebe mit  Gleitlager  yoppe

und Abstreifer

7

5 fﬂ Jﬁ,k,’!fﬂfﬁ——r——'—f’ =0

6.4.5 Hubkraft und Geschwindigkeit

Die Leerlaufgeschwindigkeit Vg ist um ca. 20 % hoher als die Nennhubgeschwindigkeit V,,. Die in
der Tabelle ,Kenndaten der Grundausfiihrung” angegebene ,statische Hubkraft” istdie

Kraft, mit der der Antrieb im ausgeschalteten Zustand, ohne Schaden zu nehmen, belastet wer- den
kann und dabei noch selbsthemmend ist.

Fn=Nennhubkraft
Vn=Nennhubgeschwindigkeit
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6.4.6 Schalthaufigkeit

Die Elektrozylinder der Baugruppe 015 sind nicht fiir den Dauerbetrieb (100% ED) geeignet. Die

maximale Schalthdufigkeit/h bei +20 °C Umgebungstemperatur errechnet sich wie folgt:

Nennhubgeschwindigkeit [mm/s]
Z= x560 [s/h] = [DH/h]
Hubweg pro Doppelhub [mm/DH]

® Doppelhub (DH) = Vor- und Ricklauf
® Schalthiufigkeit Z = max. Anzahl Doppelhiibe pro Stunden, gleichmiRige Verteilung der
Schalthaufigkeit auf einer Stunde bei +20 °C Umgebungstemperatur

Reduzierung der Schalthaufigkeit in Abhangigkeit von der Umgebungstemperatur, bezogen auf den
errechneten Wert bei einer Umgebungstemperatur von +20 °C.

® +40 °C oder hoher reduziert die Schalthaufigkeit um 25%
® +60 °C oder héher reduziert die Schalthiufigkeit um 50%
® +80 °C oder h&her reduziert die Schalthiufigkeit um 75%

Um eine Erwarmung durch Anlaufstréme zu begrenzen, ist bei 60 oder mehr Schaltungen pro
Stunde ein Vorwiderstand in den Motorstromkreis zu schalten.

-
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Auslegung des Vorwiderstandes:

24 VDC Ausfiithrung = Vorwiderstand 1 Ohm/9 Watt

12 VDC Ausfiihrung = Vorwiderstand 0,5 Ohm/17 Watt Der

Vorwiderstand reduziert die Hohe des Anlaufstromes.

Die Verwendung eines Vorwiderstandes erhéht die Lebensdauer von Kollektor und Kohlebdrsten.

Der Spannungsabfall am Vorwiderstand bewirkt bei Nennlast eine Reduktion der Hubgeschwin-
diskeit von ca 10%

Italiano
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6. Produktinformationen

6.4.7 Endlagenbegrenzung

Der Elektrozylinder darf nicht auf Anschlag gefahren werden. Zur Endlagenbegrenzung sind
serienmafig Endschalter eingebaut.

Bei der Inbetriebnahme muss sichergestellt sein, dass der Elektrozylinder in den Endlagen elek-
trisch iber die Endschalter abschaltet und somit ein fahren auf Anschlag verhindert wird.

Varianten der Endlagenbegrenzung

Werkseitig voreingestellte Endschalter. (LH15; LH15.1; LH15.2; LH15.6; LH15.7;LH15.8). Der
Hub ist nachtraglich nicht einstellbar!

Einstellbare Hubldngen. (LH15.3; LH15.4; LH15.5; LH15.9; LH15.10; LH15.11).
Die Endlagenbegrenzung ist im Auslieferzustand auf die maximale Hublange eingestellt.

Vorgehensweise zum Einstellen der Endschalter

Die Schubstange elektrisch bis in die Endlage ausfahren und in dieser Position gegen
Verdrehen sichern.

Den Elektrozylinder ausschalten.

Die Schubstange im Uhrzeigersinn soweit eindrehen, bis die gew{inschte neue Position der
Endlage erreicht ist.

Die Schubstange darf in diesem Zustand nicht mehr gedreht werden. Ein Drehen der
Schubstange flihrt zur Verstellung der gewlinschten Position der Endlage.

Die Schubstange fahrt bei der nachsten motorischen Verstellung bis zur eingestellten Position der
Endlage.

Die verschiedenen Typen der Baugruppe 015 haben unterschiedliche Spindelsteigungen.

Durch eine 180°-Drehung der Schubstange ergeben sich folgende Werte:

0,625 mm Weg fiir Nenngeschwindigkeiten von 5/10/22 mm/s
3,0 mm Weg fiir Nenngeschwindigkeiten von 25/60/100 mm/s

6.4.8 Einbaulage
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6.4.9 Nachlaufen beim Abschalten und Wiederholgenauigkeit

Abhéangig von der Hubgeschwindigkeit, Last und Lastrichtung ergeben sich unterschiedliche
Nachlaufwege.

® Geringe Hubgeschwindigkeit und hohe Last =<1 mm
® Hohe Hubgeschwindigkeit und niedrige Last =< 15 mm

Um den Nachlauf zu begrenzen, ist es empfehlenswert, den Motor nach dem Abschalten kurz zu
schlieRen. Dadurch erfolgt ein dynamisches Abbremsen und ein wesentlich verkirzter Nachlauf.

Beigleicher Last und gleicher Last- und Bewegungsrichtung kann eine Wiederholgenauigkeit von
<1 mm erzielt werden.

In den Endlagen erfolgt diese Kurzschluss-Bremsschaltung serienméRig tber die Endschalter.

In Anwendungen mit maximaler Hubausnutzung, definiert durch den Gber die internen Endschalter
eingestellten Hub, kann auf eine externe Kurzschluss-Bremsschaltung verzichtet werden.

6.4.10 Weitere technische Mdalichkeiten

® Spannung, 12 VDC

® Signalkontakt gemaR Schema SC.4.45* potentialgebunden Signalkontakt

® gemaiR Schema SC.4.50* mit potentialfreien Kontakten Potentiometer

® gemiR Schema SC.4.67*

® Weitere Sonderschemata

* Schemata fur Sonderanfertigung sind in dieser Anleitung nicht abgebildet oder dokumentiert.

Informationen mussen beim Lieferanten angefordert werden.

6.5 Endschalter

Die Elektrozylinder der Baugruppen M9 / 010 / 015 sind mit zwei Endschaltern ausgerustet. Die
Endschalter verhindern ein Uberfahren der maximalen Hublidnge (ausgefahren) sowie ein Uber-
fahren des unteren Haltepunktes (eingefahren).

o Die in dieser Anleitung genannten elektrischen Anschlussschemata sind zwingend
einzuhalten.
Eine falsche Bestromung fiihrt zum Uberfahren der Endschalter.
Das Nichtbeachten kann zu Personenschaden, Storungen am Elektrozylinder oder der
Umeebune fithren.

27

(=}
c
i
©
=



7. Lebensphasen

7.1 Lieferumfang der Elektrozylinder

Der Elektrozylinder wird betriebsfertig als Einzelkomponente geliefert.
Steuerungen, Handschalter sowie Zubehor sind nicht Bestandteil des Lieferumfanges.

7.2 Wartung

Das Produkt ist von geeignetem Personal auf sichtbare und funktionelle Beschadigung zu priifen.
Schaden durch Transport und Lagerung sind unverzuglich dem Verantwortlichen und der Phoenix
Mecano Solutions AG zu melden.

Die Inbetriebnahme beschéadigter Elektrozylinder ist untersagt.

Fur die Lagerung der Elektrozylinder gelten die folgenden Umgebungsbedingungen:
® keine 6lhaltige Luft

® Kontakt mit I6sungsmittelbasierenden Lacken muss vermieden werden

® niedrigste/héchste Umgebungstemperatur: -20 °C/+60 °C

® relative Luftfeuchte: von 30 % bis 75 %
® Luftdruck: von 700 hPa bis 1060 hPa

® Taupunktunterschreitung ist unzulassig

Abweichende Umgebungseinfliisse mussen durch die Phoenix Mecano Solutions AG freige-

geben werden.

7.3 Wichtige Hinweise zur Montage und Inbetriebnahme

Beachten und befolgen Sie unbedingt die folgenden Hinweise.
Andernfalls konnen Personen verletzt oder der Elektrozylinder bzw. andere Bauteile
beschadigt werden.

Dieser Elektrozylinder darf nicht mit zusatzlichen Bohrungen versehen werden. Dieser
Elektrozylinder darf nicht im Freien verwendet werden.
Der Elektrozylinder muss vor dem Eindringen von Nésse geschiitzt werden.

Nach Aufstellung und Inbetriebnahme muss der Stecker der Spannungsversorgung unbedingt frei
zuganglich sein.

Der Elektrozylinder darf nicht auf ,Block” gefahren werden. Gefahr mechanischer Beschadigung!
Der Elektrozylinder darf nicht geffnet werden.

Der Anwender muss sicherstellen, dass bei aktiver Spannungsversorgung keine Gefahrdung
entsteht.

e Beider Konstruktion von Anwendungen mit diesem Elektrozylinder ist auf die Vermeidung von
Quetsch- und Scherstellen zu achten. Diese sind entsprechend abzusichern und zu
kennzeichnen.

e Beibeschadigtem Netzkabel und/oder Zuleitung ist der Elektrozylinder sofort auRer Betrieb zu
nehmen.

e Bei kundenseitiger elektrischer Beschaltung, mit Ausnahme der Endschalter, tibernimmt die
Phoenix Mecano Solutions AG keine Garantie.
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7.4 Montage

Priifen Sie nach Erhalt den Elektrozylinders auf eventuelle Beschadigungen. Der Elektrozylinder
wird betriebsfertig ohne Steuerung geliefert.
Die folgenden Hinweise sind bei der Montage zu beachten:
® Beider Verwendung/Montage eines Gelenk- oder Gabelkopfes ist auf korrektes Kontern der
Kopfe mit der im Lieferumfang enthaltenen Mutter zu achten.
® Test- bzw. Probelauf durchfiihren.
o ® Die Nichtbeachtung dieser Vorgehensweise flihrt zur Beschadigung des

Elektrozylinders! Die Garantie erlischt!

® In Bezug auf die Einbaulage der Komponenten ist auf dieVermeidung von

Quetsch- und Scherstellen, insbesondere unter Beachtung des spateren
Anwendunegsfalls, zu achten.

7.5 Wartung des Elektrozylinders

Der Elektrozylinder ist grundsatzlich wartungsfrei; jedoch nicht verschleifrei. Bei ibermaRigem
Verschleil ist die Sicherheit des Produktes ggf. nicht mehr gewahrleistet.

® Alle Arbeiten mit dem Elektrozylinder diirfen nur gemaR der vorliegenden Anleitung
durchgefiihrt werden. Das Gerat darf nur von autorisiertem Fachpersonal gedffnet werden.

Bei einem Defekt des Antriebs ist dieser zur Reparatur einzuschicken.

Bei Arbeiten an der Elektrik oder an den elektrischen Elementen missen diese vorher stromlos
geschaltet werden, um Verletzungsgefahren zu verhindern.

Eigenmachtige Umbauten oder Verdnderungen des Elektrozylinders sind aus
Sicherheitsgriinden nicht gestattet.

Sicherheitsrelevante Einrichtungen missen regelmaRig, mindestens einmal pro Jahr, auf ihre

\/nlletindickeit 1ind Fiinktinn cenriift werden
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7. Lebensphasen

7.6 Reinigung

Sie kénnen die Handschalter und ProfilauRenflachen des Elektrozylinders mit einem fusselfreien,
sauberen Tuch reinigen.

o Losemittelhaltige Reiniger greifen das Material an und kénnen es beschadigen.

7.7 Entsorgung und Ricknahme

Der Elektrozylinder muss entweder nach den giiltigen Richtlinien und Vorschriften entsorgt oder an
den Hersteller zurilickgefiihrt werden.

Der Elektrozylinder enthalt Elektronikbauteile, Kabel, Metalle, Kunststoffe usw. und ist gemaR den
geltenden Umweltvorschriften des jeweiligen Landes zu entsorgen.

Die Entsorgung des Produkts unterliegt im europdischen Raum der EU-Richtlinie 2002/95/EG oder
den ieweiligen nationalen Gesetzgebungen.
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